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Las imagenes siguientes muestran los estados sucesivos de
funcionamiento del sistema de actuaciéon comun a pinzas,
actuadores y mesas rotatorias eléctricas.
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Los mismos estados también se reconocen en el perfil de
corriente de absorcion del motor.
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Descripcion del funcionamiento

En el tiempo TO la senal de pilotaje pasa del estado de ON al
estado de OFF accionando el cierre de las mordazas.

Durante el periodo DTA el motor inicia la rotaciéon causando en la
fase A la extension del muelle inicialmente comprimido.

En la fase B el muelle ha tomado su longitud libre y las mordazas
realizan un movimiento a velocidad constante hasta el contacto
con la pieza en el tiempo T2.

Durante la fase 3 las mordazas estan en contacto con la pieza e
inicia la compresion del muelle.

En el tiempo T3 el motor termina su rotacién y gracias al sistema
de transmision irreversible la toma se mantiene incluso en
ausencia de tension de alimentacion hasta el proximo mando de
apertura de las mordazas (estado ON).
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[Versiones PNP/NPN

Disponibilidad de pinzas en la version estandar con entrada de
tipo PNP y en la version N con entrada de tipo NPN.

PNP +24 Vdc +24 Vdc

Control de fuerza (versiones con el 4° pin)

Entre los modelos con conector M8 de 4 pines hay disponibilidad
de versiones con un canal de entrada anal6gico. Variando la
tension de referencia en el intervalo 2+10 V es posible regular la
fuerza de aprehension. Un valor de tension inferior a 2 V inhibe el
funcionamiento del dispositivo facilitando la creacion de I6gicas
de seguridad de la maquina.

PNP +24 Vdc +24 Vdc NPN

Control de fuerza

Salida pico

Entre los modelos con conector M8 de 4 pines hay disponibilidad
de versiones con un canal de salida digital que el dispositivo
activa en automatico una vez que las mordazas ejercitan la
fuerza de aprehension. De este modo se obtiene la funcionalidad
de un sensor de proximidad integrado que puede operar
independientemente de la posicion final de las mordazas y por lo
tanto sin regulacion alguna.
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Salida de posicion y BUS de campo

Préximamente disponibilidad de versiones con un canal de salida
dedicado a la medida de la posicion de las mordazas (digital y/o
analégico) y versiones preparadas para la comunicacion basada
en BUS de campo digital.
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