LINEARSYSTEME UND LINEARROBOTER, DIE PASSEN

Effiziente Losungen fur die Automatisierung — so prazise, flexibel,
wirtschaftlich und schnell, wie benofigt
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Entwickelt fur
Systemintegratoren
und Automatisierer!

BEWEGUNG
+ STEUERUNG
+ VISUALISIERUNG

Alles aus einer Hand:
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UNSERE PRODUKTE - IHR SCHLUSS!_EL ZU
EFFIZIENTEN AUTOMATISIERUNGSLOSUNGEN

ERO-Botics bietet die Losung, die Sie benotigen. Durch die clevere Kombination unseres
modularen Baukastensystems biefen wir eine breite Palette an steckerfertigen Linearsystemen,
-portalen und -robotern — inklusive Antriebstechnik und Motion Control. Unsere Produkte sind
flexibel und individuell anpassbar, ideal fur Automatisierer und Systemintegratoren.

LINEARE BEWEGUNGEN Linearachse LinerUnit

Lésung: Einsafz von Linearachsen mif RollerDrive-Mechanismus
oder Lineartischen mif:

- Zahnriemen
- Spindel

- Linearmotor
(eisenlos oder eisenbehaftet)

RollerDrive -

Mechanismus
- Zahnstange

- RollerDrive-Mechanismus

Linearmotorachse y
Eisenloser

Linearmofor

Absolutwert
Encoder

infegrierter
Controller

ROTATIVE BEWEGUNGEN

LOsung: Einsatz von Rundtischen oder
Rundschaltfischen mit:

- Mechanischen Anfrieben

- Direktfantrieben

- RollerDrive

- Sandex uvm.




BEWEGUNGEN IN KOMBINATION

Lésung: Linearportale und Portalroboter — kompletft ausgelegt und gefertfigt nach Ihren
Spezifikationen, mit konfigurierbarer Mechanik, Antriebstechnik und Steuerung inkl.

Visualisierung, digitalem Zwilling und vielem mehr - alles aus einer Hand.
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