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Vorwort

Lieber Anwender,
wir freuen uns, dass Sie sich fur ein LINAK® Produkt entschieden haben.

LINAK Systeme sind High-Tech-Produkte, die auf jahrelanger Erfahrung in der Herstellung und Ent-
wicklung von Antrieben, Hubsaulen, Tischgestellen, elektrischen Steuereinheiten, Bedienelementen,
Batterien, Zubehdr und Ladegeraten basieren.

Diese Montageanleitung richtet sich nicht an den Endverbraucher. Sie ist nur als Informationsquelle
fUr den Gerate- oder Systemhersteller gedacht und beschreibt, wie Sie Ihre LINAK Elektronik installie-
ren, benutzen und warten. Der Hersteller des Endprodukts ist dafur verantwortlich, eine Bedienungs-
anleitung zur VerfuUgung zu stellen, in der relevante Sicherheitsinformationen aus dieser Anleitung an
den Endanwender weitergegeben werden.

Wir sind davon Uberzeugt, dass Ihr LINAK Produkt/System viele Jahre problemlos funktionieren wird.

Bevor unsere Produkte das Werk verlassen, werden sie einer umfassenden Funktions- und Qualitats-
prufung unterzogen. Sollten Sie dennoch Probleme mit Ihrem Produkt/System haben, kénnen Sie
sich jederzeit gerne an lhren Lieferanten wenden.

LINAK Niederlassungen und einige Vertriebspartner auf der ganzen Welt haben autorisierte Service-
zentren, die immer bereit sind, Ihnen zu helfen. Finden Sie lIhre lokalen Kontaktinformationen auf der
Ruckseite.

LINAK bietet eine Gewahrleistung fur alle Produkte. (Siehe Abschnitt Gewahrleistung).

Diese Gewahrleistung ist jedoch abhangig von der korrekten Verwendung in Ubereinstimmung mit
den Spezifikationen, der korrekten Wartung und der DurchfUhrung von Reparaturen in einem Ser-
vicezentrum, das autorisiert ist, LINAK Produkte zu reparieren.

Anderungen in der Installation und Nutzung von LINAK Systemen kénnen deren Betrieb und Haltbar-
keit beeinflussen. Die Produkte dUrfen nur von autorisiertem Personal gedffnet werden.

Diese Montageanleitung wurde auf der Grundlage des aktuellen technischen Wissensstandes ver-
fasst. LINAK behalt sich das Recht vor, technische Anderungen vorzunehmen und die zugehorigen
Informationen zu aktualisieren.

LINAK A/S
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Nutzungsbedingungen

LINAK® legt groRen Wert auf die Bereitstellung genauer und aktueller Informationen Uber seine
Produkte. Der Anwender ist jedoch dafur verantwortlich, die Eignung der LINAK Produkte fur eine be-
stimmte Anwendung zu prufen.

Aufgrund der kontinuierlichen Entwicklung unterliegen die LINAK Produkte haufigen Anderungen
und Ergdnzungen. LINAK behalt sich das Recht vor, Anderungen, Aktualisierungen und Anpassungen
ohne vorherige Ankundigung durchzuflihren. Aus dem gleichen Grund kann LINAK nicht fur die Rich-
tigkeit und den aktuellen Stand der aufgedruckten Informationen auf den Produkten garantieren.

LINAK versucht sein Bestes, um Bestellungen zu erfullen. Aus den oben genannten Grinden kann
LINAK jedoch nicht garantieren, dass ein bestimmtes Produkt zu einem bestimmten Zeitpunkt ver-
fUgbar ist. LINAK behalt sich das Recht vor, den Verkauf von Produkten einzustellen, die auf der Web-
site, in Katalogen oder in anderen schriftlichen Unterlagen, die von LINAK, LINAK Niederlassungen
oder LINAK Partnern erstellt und produziert wurden, aufgefuhrt sind.

Alle Verkaufe unterliegen den ,Allgemeinen Verkaufs- und Lieferbedingungen fur LINAK GmbH*, die
auf den LINAK Webseiten verfugbar sind.

LINAK und das LINAK Logo sind eingetragene Warenzeichen von LINAK A/S. Alle Rechte vorbehalten.
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Allgemeine Informationen

Der LA21 ist ein Kkleiner, aber leistungsstarker industrieller elektrischer Linearantrieb, der fur eine
schnelle und prazise Positionierung entwickelt wurde. Mit seiner intergrierten Steuerung, seiner kom-
pakten Bauform und seinen vielfaltigen Anpassungsmaoglichkeiten eignet er sich ideal fur Anwen-
dungen, bei denen der Platz begrenzt ist, aber die Leistung entscheidend ist.

Der LA21 wurde fur konstante Genauigkeit und zuverlassige Positionierung entwickelt und ist zudem
widerstandsfahig gegen raue industrielle Bedingungen wie Vibrationen, Staub und Feuchtigkeit.
Trotz seiner kompakten GrolBe verfugt er Uber die gleichen modernen Funktionen wie unsere grof3e-
ren Antriebe und ist damit eine vielseitige Losung fur Branchen wie Landwirtschaft, Bauwesen und
Automatisierung.

Sicherheitshinweise
Bitte lesen Sie diese Sicherheitsinformationen sorgfaltig durch.

Achten Sie auf die folgenden drei Symbole in diesem Dokument:

Warnung!
Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann zu Unfallen mit schweren Verletzungen fuhren.

{ Empfehlungen

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann zu einer Beschadigung oder Zerstérung des
Antriebs fuhren.

/1 Zusatzliche Informationen

Verwendungstipps oder zusatzliche Informationen, die im Zusammenhang mit der Verwendung
des Antriebs wichtig sind.

Stellen Sie auBerdem sicher, dass alle Mitarbeiter, die den Aktuator anschlieBen, montieren oder
benutzen sollen, im Besitz der notwendigen Informationen sind und Zugang zu diesem Dokument
haben.

Personen, die nicht Uber die erforderliche Erfahrung oder Kenntnis des Produkts/der Produkte ver-
fugen, durfen das Produkt/die Produkte nicht verwenden. AuBerdem durfen Personen mit einge-
schrankten korperlichen oder geistigen Fahigkeiten das Produkt/die Produkte nicht benutzen, es sei
denn, sie stehen unter Aufsicht oder wurden von einer Person, die fUr die Sicherheit dieser Personen
verantwortlich ist, grandlich in die Benutzung des Gerats eingewiesen.

AuBerdem mussen Kinder beaufsichtigt werden, um sicherzustellen, dass sie nicht mit dem Produkt
spielen.

Bevor Sie mit der Montage/Demontage beginnen, stellen Sie sicher, dass die folgenden Punkte
beachtet werden:

m Der Antrieb ist nicht in Betrieb.
m Der Antrieb ist frei von Lasten, die sich bei diesen Arbeiten |6sen kdnnten.

Bevor Sie den Aktuator in Betrieb nehmen, Uberpriifen Sie Folgendes:

Der Aktuator ist korrekt montiert, wie in der entsprechenden Montageanleitung angegeben.
Das Gerat kann Uber den gesamten Arbeitsbereich des Aktuators frei bewegt werden.

Der Aktuator ist an eine geeignete Stromversorgung mit der richtigen Spannung angeschlossen.
Stellen Sie sicher, dass die angelegte Spannung mit der auf dem Etikett des Antriebs angegebe-
nen Spannung Ubereinstimmt.

Stellen Sie sicher, dass die Verbindungsbolzen dem Verschleil3 standhalten.

Achten Sie darauf, dass die Verbindungsbolzen sicher befestigt sind.
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Bitte beachten Sie wiahrend des Betriebs folgende Hinweise:

m Horen Sie auf ungewodhnliche Gerausche und achten Sie auf ungleichmafigen Lauf. Halten Sie den
Antrieb sofort an, wenn Sie etwas Ungewohnliches beobachten.

m Verwenden Sie den Antrieb nur innerhalb der angegebenen Arbeitsgrenzen.

m  Treten Sie nicht auf den Antrieb oder stof3en ihn.

Wenn das Gerat nicht in Gebrauch ist:

m Schalten Sie die Netzversorgung aus, um eine unbeabsichtigte Bedienung zu verhindern.
m PrUfen Sie regelmaRig auf auBergewdhnlichen Verschleil3.

Klassifizierung

Das Gerat ist nicht fur die Verwendung in Gegenwart eines entflammlbaren Anasthesiegemisches mit
Luft oder mit Sauerstoff oder Distickstoffoxid geeignet.

é Warnungen

Der Antrieb darf nicht seitlich belastet werden.

Achten Sie bei der Montage des Aktuators in der Anwendung darauf, dass die Bolzen der Bean-
spruchung standhalten und sicher befestigt sind.

Werden UnregelmaBigkeiten festgestellt, muss der Antrieb ausgetauscht werden.

Der Standardantrieb (ohne integrierte Steuerung) ohne Kupplung darf nicht gegen einen mecha-
nischen Anschlag fahren, bevor er das Ende des Hubs erreicht hat.

{ Empfehlungen

Das Antriebsgehause darf nicht belastet werden.

Verhindern Sie St63e, Schlage oder andere Belastungen des Gehauses.

Stellen Sie sicher, dass die Kabelabdeckung korrekt montiert ist. Verwenden Sie ein Drehmoment
von 2 Nm.

m Stellen Sie sicher, dass die Einschaltdauer und die Einsatztemperaturen fur die Antriebe eingehal-
ten werden.

m Stellen Sie sicher, dass das Kabel nicht gequetscht, gezogen oder anderweitig belastet werden
kann.

m Achten Sie beim Systemdesign darauf, dass die Kabelverbindungen innerhalb eines geschlossenen
und schutzenden Gehauses hergestellt werden, um die IP-Schutzanforderungen zu erfullen.

m AuBerdem sollte sichergestellt werden, dass der Aktuator in der ,normalen” Position vollstandig
eingefahren ist. Der Grund dafur ist, dass im Inneren des Antriebs ein Vakuum entsteht, wenn er
ausgefahren ist, was mit der Zeit dazu fuhren kann, dass Wasser in den Antrieb eindringt.

m Bei AuBenanwendungen empfiehlt es sich, den Aktuator so zu montieren, dass das Motorgehause
nach oben und die Kabel nach unten zeigen. Dadurch wird der Motor vor UmwelteinflUssen wie
Regen und Schmutz geschutzt, was zu einer besseren Leistung und langeren Lebensdauer fuhrt.
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Merkmale

m 12,24 oder 48 V DC Permanentmagnetmotor

(12 und 24V DC ohne intergrierte Steuerung erhaltlich)

Last von 500 N bis 3.500 N (abhangig von Getriebelbersetzung und Spindelsteigung)

Max. Geschwindigkeit 85 mm/s (abhangig von Motor, Getriebelbersetzung und Spindelsteigung)
Hublange von 50 bis 800 mm (mit intergrierter Steuerung von 70 bis 800 mm)

Eingebaute Endschalter

Hocheffiziente Trapezgewindespindel

Sicherheitsfaktor 2: Der Antrieb ist so zertifiziert, dass er statischen Belastungen standhalt, die dop-
pelt so hoch sind wie seine dynamische Belastbarkeit, ohne dabei Schaden zu nehmen.

Robustes Aluminiumgehause fur anspruchsvolle Umgebungsbedingungen

Schutzart: IP66 fur den AuBenbereich (dynamisch). Daruber hinaus kann der Antrieb mit einem
Hochdruckreiniger gereinigt werden (IP69K - statisch).

Integrierte Bremse mit hoher Selbsthemmung

Nicht drehende vordere Aufnahme

Mechanischer Endstopp

Handkurbel fUr manuellen Betrieb
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Allgemeine Optionen

Hintere Aufnahme wahlweise als Gewindeadapter und verschiedene Schlitzausfihrungen in O
oder 90 Grad
Vordere Aufnahme wahlweise als Gewindeadapter, verschiedene Schlitze und Kugelaugen
Austauschbare Kabel in verschiedenen Langen
Eloxiertes Gehause fur extrem korrosive Umgebungen - siehe Abschnitt ,Spezielles eloxiertes Ge-
hause”
Bei Bestellung einer vorderen Aufnahme und einer hinteren Aufnahme aus AISI 304 werden auto-
matisch Edelstahlschrauben mitgeliefert
RUckmeldeschnittstellen:
Eingebaute Endstoppschalter
Analoge oder digitale Positionsriuckmeldung Uber Hall-Effekt-Sensor
Intergrierte Steuerung mit kontaktlosem Inkrementalgeber, kontaktloser Kalibrierung (Nullpunkt)
und folgenden Schnittstellen:

- 1/o

- CAN SAE J1939

- CANopen

- LIN-Bus

- Modbus RTU

- Modbus TCP/IP

- EtherNet/IP

- PROFINET

- 1O-Link
Spezifische Schnittstellen-BenutzerhandbUcher sind auf der TECHLINE-Webseite verfugbar und
enthalten sowohl Anschlussdiagramme als auch 1/O-Spezifikationen
PC-Konfigurationstool (Actuator Connect™)
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Verwendung

m Einschaltdauer bei Hub bis zu 800 mm: max. 20 % (4 Min. Fahrt und 16 Min. Pause)

= Umgebungstemperatur: Volle Leistung von -20 °C bis +65 °C
-30 bis -20 °C (reduzierte Last 50 %)
-40 bis -30 °C (ohne Last)
+65 bis + 85 °C ( reduzierter Arbeitszyklus)

m |agertemperatur: -40 °C bis +70 °C
Aktuator ist nicht aktiviert/ -55 °C bis +95 °C fur 24 Stunden fur Standardplattform
angeschlossen -55 °C bis +105 °C fur 24 Stunden fur integrierte Steue-

rungsplattform
Akklimatisierung vor Gebrauch.

m Relative Luftfeuchtigkeit: Volle Leistung von 20 % bis 80 % — nicht kondensierend
m Zyklischer Zustand: 93 % bis 98 % — nicht kondensierend
+25 °C bis +55 °C fur 12 Stunden
m Gleichbleibender Zustand: 93 % bis 95 % — nicht kondensierend
+40 °C fur 56 Tage
s Luftdruck: 795 bis 1.060 hPa

m Meter Uber dem Meeresspiegel: Max. 2.000 Meter
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Bestellbeispiel
210502000A0IBA-611B1XXXXNCS000

Aktuatortyp 21 = Linearaktuator LA21
Spindeltyp 030 = 3 mm (3.500 N) 050 = 5mm (2.500 N)
090 = 9 mm (1.500 N) 150 = 15(900 N)
200 = 20 mm (500 N)
Hublange 200 = XXX Langein mm 50-800 (70-800 fur intergrierte Steuerung)
Nicht verwendet O = Standard
Rickmeldung O = Keine Ruckmeldung F = PWM
A = Analoge Ruckmeldung (Hall-Potentiometer) (V oder mA)

K = Einzel-Hall

Funktionsprinzip End-

Plattform stoppschalter

01 = Standard mit Leistungsschalter
IC basiert: Nullpunkt Nullpunkt mit geteilter

Versorgung

B3 = /O Basic A7 = CAN bus (J1939)

C3 = |/O Customised A8 = CANopen

F3 = 1/OFull OE = Modbus TCP/IP

OB = 10O-Link 2E = Ethernet/IP

14 = Modbus RTU RS485 4E = Profinet

37 = SAE CAN J1939 Off-highway
38 = CANopen Off-highway

Motortyp A = 12V DC

B = 24VDC

J = 48V DC
Gehiuse A = g;andard—AIummmmgehau— 9 = Gehause fur raue Umgebungen
Nicht verwendet - = Standard
Farbe* 6 = Standardgehause (grau) 9 = Robustes Gehause (Schwarz)
Hintere 1 = 0° 4 = Gewindeadapter (AufRengewinde)
Aufnahme P 9

2 = 90°

*Die Wahl der Farbe ist nicht optional, sondern wird durch die Art des Gehauses bestimmt.



Vordere 1
Aufnahme
Getriebe A
Bremse 1
Einbauman XXXX
A
Endstop erreicht
B
Ausgang*
C
In/Out D
N
Steckertyp 0
J
9
(o
R
Kabel 0]
S
V

Parallelmodus O

SW-Konfigura-
tion

Nicht verwendet 0

Geschlitzt

Ubersetzung 1:25 (500 N)

Mit Bremse

Gemessen in mm

A_HIGH /A_HIGH
A_LOW / A_HIGH
A_HIGH /A_LOW
A_LOW / A_LOW
LOW / LOW

Kein Stecker (wenn kein
Kabel ausgewahlt ist)

Deutsch

Deutsch - Gegossen
Offene Aderenden
M12 Modbus

Kein Kabel ausgewahlt

Gerades Kabel

Y-Kabel mit 90° abgewinkel-

ten Steckern

Parallel deaktiviert

Standard-Software

Standard

Zz m N X I

2-8
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Gewindeadapter (AuBengewinde)
Kugelauge

Ubersetzung 1:37 (900 N, 1.500 N,
2.500 N und 3.500 N)

AMP

AMP Super Seal

AMP Super Seal - Gegossen
M12 Y Ethernet

M12 |O-Link

Montiert mit 90°-Winkelsteckern

Y-Kabel (kombiniertes Strom- und
Signalkabel)

Kritische Parallelitat (Anzahl der
Aktuatoren im Parallelsystem)

* A_High ist aktiv hoch und A_LOW ist aktiv niedrig. HIGH ist konstant hoch und LOW ist konstant

niedrig.

Aktiv hoch: Das Signal wechselt von niedrig zu hoch, wenn der Endstopp erreicht ist.

Aktiv niedrig: Das Signal wechselt von hoch zu niedrig, wenn der Endstopp erreicht ist.

Niedrig: Das Signal bleibt jederzeit niedrig.
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Last im Vergleich zur Hublange

3500

2500

1500 Blau: Druck und Zug
Orange: nur Zug

Last - Druck [N]

900
500

0 200 400 600 800
Hublédnge [mm]

» Bei Anwendungen, die nur auf Zug arbeiten, gelten die Einschrankungen 800 mm Hub und
3.500 N Last.
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Technische Daten

12V
Last | Selbst- Stei- C:I_etriebe/ Hall-Aufl6- | Axial- Typische IC mit Typischer
max. hem- gung Uberset- | sung mm/ | spiel | Geschwindig- | geregelter Stromver-
(N) mung (mm/ zung Zihlung in keit* (mm/s) | Geschwin- brauch */**
min. Spin- mm Last digkeit (A)
(N) del- (mm/s) ***
umdre- 12v
hung)
Ohne | Voll- Ohne | Voll-
Last last Last last
500 500 20 Al24 0,474 2,1 75 67 58 3,5 6,8
900 1.800 15 B 1:37 0,234 1,0 37 33 28 3,0 6,4
1.500 3.000 B 1:37 0,140 0,6 21 19 16 35 6,7
2.500 5.000 B 1:37 0,078 0,4 12 10 3,0 8,5
3.500 7.000 B 1:37 0,046 0,2 8 o 3,0 8,5
24V
Last | Selbst- Stei- q_etriebe/ Hall-Aufl6- | Axial- Typische IC mit Typischer
max. hem- gung Uberset- | sung mm/ | spiel | Geschwindig- | geregelter Stromver-
(N) mung (mm/ zung Zihlung in keit* (mm/s) | Geschwin- brauch */**
min. Spin- mm Last digkeit (A)
(N) del- (mm/s) ***
umdre- 24V
hung)
Ohne | Voll- Ohne | Voll-
Last last Last last
500 500 20 Al24 0,474 2,1 75 64 58 1,7 37
900 1.800 15 B 1:37 0,234 1,1 36 31 28 1,8 3,5
1.500 3.000 B 1:37 0,140 0,7 21 18 16 2,0 4.5
2.500 5.000 B 1:37 0,078 0,4 12 10 1,5 4,1
3.500 7.000 B 1:37 0,046 0,2 8 6 1,5 4.5
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48V
Last | Selbst- Stei- Getriebe/ | Hall-Auflé- | Axial- Typische IC mit Typischer
max. hem- gung Uberset- | sungmm/ | spiel | Geschwindig- | geregelter Stromver-
(N) mung (mm/ zung Zahlung in keit* (mm/s) | Geschwin- brauch */**
min. Spin- mm Last digkeit (A)
(N) del- (mm/s) ***
umdre- 48V
hung)
Ohne | Voll- Ohne | Voll-
Last last Last last
500 500 20 Al24 0,474 2,1 85 80 78 1 2,5
900 1.800 15 B 1:37 0,234 11 42 39 38 1 2,5
1.500 3.000 9 B 1:37 0,140 0,6 25 23 22 1 2,5
2.500 5.000 5 B 1:37 0,078 0,4 15 14 12 1 2,5
3.500 | 7.000 3 B 1:37 0,046 0,2 11 10 7 1 2,5

*

Die typischen Werte kénnen eine Abweichung von + 20 % bei den Stromwerten und = 10 % bei

der Geschwindigkeit aufweisen.
Die Messungen werden mit einem Antrieb in Verbindung mit einer stabilen Stromversorgung und
einer Umgebungstemperatur von 20 °C durchgefuhrt.

**  Abhangig von der Temperatur (siehe Geschwindigkeit und Stromkurve).

ndardmafig lauft der IC-Aktuator mit ungeregelter Geschwindigkeit.

Um eine geregelte Geschwindigkeit zu aktivieren, stellen Sie die Rampenzeit-Stopp-Einstellung
auf einen beliebigen Wert auBBer O ein.

O

Um die Selbsthemmung zu maximieren, stellen Sie sicher, dass der Motor im Stillstand kurzge-
schlossen ist. (Die angegebenen Selbsthemmungswerte wurden ohne kurzgeschlossenen
Motor gemessen).

Aktuatoren mit intergrierter Steuerung bieten diese Funktion, solange der Aktuator mit Strom
versorgt wird.
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Geschwindigkeits- und Stromkurven

Die folgenden typischen Werte wurden bei einer stabilen Stromversorgung und einer Umgebungs-
temperatur von 20 °C ermittelt.

LA2112 V Geschwindigkeit im Vergleich zur Last

[00]
O

20 mm

N o oo I
o O O O

15 mm

W
(@)

20 © —

5mm

P'S —

1

3mm
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500
Last [N]

Geschwindigkeit [mm/s]

o

LA2112 V Regulierte Geschwindigkeit im Vergleich zur Last
80

~J
(@]

20 mm

[SA o))
o O

15 mm

N W
o o
©
3
3

® 5mm
o 3mm

4

Geschwindigkeit [mm/s]
N
o

o
9@

o
O

500 1000 1500 2000 2500 3000 3500
Last [N]

LA2112 V Strom im Vergleich zur Last

Strom [A]
N W N OO0 39 0 O

(@]

500 1000 1500 2000 2500 3000 3500
Last [N]




16 |LA21

Die folgenden typischen Werte wurden mit einer stabilen Stromversorgung und einer Umgebungs-
temperatur von 20 °C ermittelt.

LA21 24V Geschwindigkeit im Vergleich zur Last
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Die folgenden typischen Werte wurden mit einer stabilen Stromversorgung und einer Umgebungs-
temperatur von 20 °C ermittelt.

LA21 48 V Geschwindigkeit im Vergleich zur Last
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Einbaumafe

Alle Maf3e sind in mm angegeben.

116

o
(%

30

—

D
N

21,8

355

Wenn HUB <300 = Einbaum
Wenn HUB >300 = Einbaumaf}

, 206

+HUBLANGE

af3; 156 + HUBLANGE - (kUrzestes Einbaumaf 209 mm - 226 mm fur Nullpunkt)

]

60

1

O

Hub- und Einbautoleranzen

170

Bei der Auswahl von vorderen Aufnahmen und hinteren Aufnahmen kénnen sich die Einbau-
mafe des Antriebs andern. Bitte Uberprufen Sie dies in den entsprechenden

Kapiteln.

Plattformen Hub-Tole- Beispiel fur Einbautole- Beispiel fur
ranz 200 mm Hub ranz 356 mm Ein-
bauman
01 Standard mit Leistungsschalter +1mm | 199 bis 201 mm +1mm 355 bis 357 mm
B3 I/O Basic
C3 I/O Customised
F3 I/O Full
oB |O-Link
14 Modbus RTU ) .
A7 SAE CAN bus (31939) +1mm 199 bis 201 mm +1mm 355 bis 357 mm
A8 CANopen
2E EtherNet/IP
OE Modbus TCP/IP
14 Modbus RTU
37 SAE CAN J1939 Off-Highway . .
28 CANopen Off-Highway +1mm 199 bis 201 mm +1mm 355 bis 357 mm
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Halten Sie bei der Montage einer Halterung einen Abstand ein

/1 Beider Montage einer kundenspezifischen Halterung am beweglichen Teil des Antriebs ist der
| Mindestabstand zwischen Halterung und Zylinderkopf bei vollstandig eingefahrenem Zustand
zU beachten. Dadurch werden Blockaden und Beschadigungen des Antriebsstrangs verhin-
dert.

DETAIL A

SIEHE DETAIL A

Mindestabstand 2,0 mm
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Vordere Aufnahmen

Alle Maf3e sind in mm angegeben. Die vorderen Aufnahmen kdnnen um 0-180° gedreht werden.

>_
/S

Option | Vordere Material A B C D E F G |Anderungim P/N
Aufnahme (~) Einbauman
1 Geschlitzt | Verzinkter Stahl | @ 10,2 | 25,1 | 21,8 | 13 6,2 | 26,2 - 0231033
1 Geschlitzt |AISI 304 @10,2 | 25,1 | 21,8 | 13 6,2 | 26,2 - 0231096
1 Geschlitzt |Verzinkter Stahl | @ 12,2 | 25,1 | 21,8 | 13 | 6,2 | 26,2 - 0 0331036
1 Geschlitzt |AISI 304 @122 | 25,1 |1 21,8| 13 6,2 | 26,2 - 0 0331140
1 Geschlitzt | Verzinkter Stahl | @ 12,9 | 25,1 | 21,8 | 13 6,2 | 26,2 - 0] 0331014
1 Geschlitzt |AISI 304 @129 | 251 |21,8| 13 6,2 | 26,2 - 0 0331139
1 | Geschlitzt | Verzinkterstahl i o165 1551 (218 13 | 62 | 262 | 26 0 0231016
+ Buchsen
1 Geschlitzt AlSI 304 @ 10,2 | 25,1 | 21,8 | 13 6,2 | 26,2 | 26 0 0231095
+ Buchsen
D - B ‘
|
(@) B - n)
A i
[
4 [Gewinde- 61304 Mi2 X1 46 |213| - 179 27 | - 3 0231094
adapter 1,75
=
>N m
- 5 — I
AISI 304 %10
6 Kugelauge (Kugel nur L7 32 14 - - - - +11 0351053
4400Q)
AISI 304 512
6 Kugelauge (Kugel nur b7 32 16 - - - - +11 0351035
4400Q)
v C
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Hintere Aufnahmen

Alle Maf3e sind in mm angegeben.

Option | Hitnere Material A B C D E F G Ande- P/N
Auf- (~) rung im
nahme Einbau-
maf
1 or 2 |Geschlitzt | Verzinkter Stahl @»10,2 | 251|218 | 13 | 6,2 | 26,2 - 0 1086W1026
1 or 2 |Geschlitzt | Verzinkter Stahl @®12,2 | 251|218 | 13 | 6,2 | 26,2 - 0 1086W1052
1 or 2 |Geschlitzt | Verzinkter Stahl ©129 251|218 | 13 | 6,2 | 26,2 - 0] 1086W1053
1 or 2 |Geschlitzt | AISI 304 ®»10,2 | 251|218 | 13 6,2 | 26,2 - 0 1086W1059
1 or 2 |Geschlitzt | AISI 304 @®122 | 251|218 | 13 | 6,2 | 26,2 - 0 1086W1056
1 or 2 |Geschlitzt | AISI 304 @»129 | 251|218 | 13 6,2 | 26,2 - 0 1086W1057
. Verzinkter Stahl
1 or 2 |Geschlitzt + POM Buchsen @»10,2 | 25,1 | 21,8 | 13 6,2 | 26,2 | 26 0 1086W1062
. AIS|I 304
1 or 2 |Geschlitzt + POM Buchsen @102 | 251|218 | 13 | 6,2 | 26,2 | 26 0] 1086W1063
B m| N ()]
4 |oewinde- | A6 304 MI2X 1551 - - - 1262 - 13 1086W1058
adapter 1,75
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Ausrichtung der hinteren Aufnahme

Option1=0°

Option 2 =90°

Elektrische Installation

0 -

Um eine maximale Selbsthemmung zu gewahrleisten, stellen Sie bitte sicher, dass der Mo-
tor im Stillstand kurzgeschlossen ist. Aktuatoren mit intergrierter Steuerung bieten diese
Funktion, solange der Aktuator mit Strom versorgt wird.

Bei Verwendung von Softstopp an einem Gleichstrommotor kann der Aktuator einen kur-
zen Hochspannungsimpuls an die Stromversorgung senden. Es ist wichtig, sicherzustellen,
dass die Stromversorgung bei Auftreten dieser RUckwartslastentladung nicht abgeschaltet
wird.

Der Aktuator verfugt Uber eine Softstopp-Funktion mit einer Dauer von 300 ms. Dadurch
werden die an die Stromversorgung zuruckgesendeten Spannungsspitzen minimiert. Stel-
len Sie sicher, dass die ausgewahlte Stromversorgung den Ausgang wahrend dieser Ruck-
lastabwurfe nicht deaktiviert.

Der Aktuator verwendet ein Hall-basiertes Positionssystem. Um eine zuverlassige Positions-
rickmeldung wahrend der gesamten Lebensdauer des Produkts zu gewahrleisten, muss
der Aktuator innerhalb der Anwendung neu kalibriert werden kénnen.

Kalibrierungsprozess

& n

Ohne intergrierte Steuerung: Die Kalibrierung wird durchgeflhrt, wenn sich der Antrieb in
beide Richtungen bis zur Endstopp-Position bewegt und den Endstoppschalter aktiviert.
Mit intergrierter Steuerung: Die Kalibrierung wird durchgefuhrt, wenn sich der Antrieb in
einer kontinuierlichen Bewegung Uber einen Bereich von 35-70 mm nach auf3en bewegt,
ohne die Geschwindigkeit zu andern oder anzuhalten.

Bei Antrieben ohne intergrierte Steuerung muss die Stromversorgung extern Uberwacht
werden. Bei einer Stromuberlast muss sie getrennt werden, um Schaden zu vermeiden.
IC-Antriebe verflgen Uber einen integrierten Uberstromschutz, sodass keine externe Uber-
wachung erforderlich ist.
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Kabel
Kabel-Teilenummern-Tabelle
Option |Kabeltyp # Adern mm? Lange in mm LINAK Teilenummer
Stromkabel 2,0 1.500 CAB0367046-1500
Stromkabel 2,0 5.000 CAB0367046-5000
CABO367046
Lange ¢75+0,15mm
T
Gerades Signalkabel 9 0,5 1.500 CAB0368543-1500
Gerades Signalkabel 9 0,5 5.000 CAB0368543-5000
40%5
% CABO0368543
Lange %75+0,15mm
‘EﬂmﬁnebV@rMndungskabd 9 0,5 600 ‘CABOZ67402
¢75+0,15mm
CABO0367402 ®55+0,15
280 +/- 20
Lange
MO—UnkN@rUndungskabel ‘ 5 0,5 600 ‘CABOZ67299
4+ CABO0367299
\
Lénge 2 5,5 + 0,15
‘ Modbus-RTU-Verbindung ‘ 5 0,5 1.000 ‘CAB 0965633-1000
)N CABO0965633
.{?? ‘
N & ﬂA(:htung: Kein O-Ring Lange ©70x0,15mm
Abgewinkeltes Stromkabel 2 2,0 1.500 CAB0367155-1500
Abgewinkeltes Stromkabel 2 2,0 5.000 CAB0367155-5000

CABO367155

" 5+1 verzinnt

305

Lange

¢70+0,15mm
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Kabel-Teilenummern-Tabelle

Option |Kabeltyp # Adern mm? Lange in mm LINAK Teilenummer
A Abgewinkeltes Signalkabel 0,5 1.500 CAB0367413-1500
A Abgewinkeltes Signalkabel 0,5 5.000 CAB0367413-5000
% CABO0367413
¢75+0,15mm
2515 Lange
v Geradng—Kabelfur Strom 2 2,0 1500 CABO367430-1500
und Signal 9 0,5
v Geradng-Kabelfur Strom 2 2,0 5000 CABO367430-5000
und Signal 9 0,5
CABO367430 10,6 4‘_. 0]
\
S+l verzinnt ..
5015 Lange
Abgewinkeltes Y-Kabel fur 2 2,0
\YJ Strom und Signal 5 05 1.500 CAB0367441-1500
Abgewinkeltes Y-Kabel fur 2 2,0
\Y Strom und Signal 9 0.5 5.000 CAB0O367441-5000

CABO367441

10,6 z 0,1

s

5+1 verzinnt

5045

Lange
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Abmessungen des Stromkabels

Farbe AuBBenabmessungen Adern mm? Pin
Blau %2,8mm 2,0 1
Braun 22,8 mMmm 2,0 2
Abmessungen des 9-poligen Signalkabels
Farbe AuBenabmessungen Adern mm? Pin
Schwarz % 1,5mm 0,5 1
Rot ¢ 1,5mm 0,5 2
Gelb 21,5 mm 0,5 3
Grun 21,5mm 0,5 4
Orange %1,5mm 0,5 5
Hellblau @ 1,5mm 0,5 6
Violett 2 1,5mm 0,5 7
Weil3 g15mm 0,5 8
Grau 2 1,5mm 0,5 -
Abmessungen des Y-Kabels
Farbe AufB3enabmessungen Adern mm? Pin
Blau 22,8 mMmm 2,0 1
Braun 2 2,8mm 2,0 2
Orange g 1,5mm 0,5 3
Gelb g 1,5mm 0,5 4
Grun g 1,5mm 0,5 5
Schwarz 315 mm 0,5 6
Rot 1,5 mm 0,5 7
Hellblau @ 1,5mm 0,5 8
Violett % 1,5mm 0,5 9
Weil3 31,5mm 0,5 10
Grau g 1,5mm 0,5 -
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Stecker

Steckertyp

AMP

Deutsch

2-polig

4-polig

5-polig

N/A

6-polig

8-polig

N/A

12-polig

N/A
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Actuator Connect™-Kabel

Actuator Connect™-Kabel

Option | Plattform Pins Beinhaltet Farbe | Artikelnummer
B3 I/O Basic

C3 I/O Customised

F3 I/O Full

OB |O-Link

A7 CAN bus (J1939)

?g E&Z?rﬁg?/lp S'gr‘%'itsrom " | (Adapter + USB2Lin) | Grau 0367996
OE Modbus TCP/IP

4E PROFINET

14 Modbus RTU

37 SAE CAN J1939 Off-Highway

38 CANopen Off-Highway

500£20

000440

50+5

300420

%

/i\ Die neuesten Versionen von Actuator Connect™ kénnen auf der LINAK/TECHLINE Webseite
heruntergeladen werden.



https://www.linak.de/produkte/digital-solutions/actuator-connect-konfigurator/
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Strombegrenzungen
Plattform 12V 24V 48V Referenztem-
peratur: O °C
B3 1/O Basic 10 A 5A 4 A DarUber
C3 1/O Customised
F3 I/0 Full 15 A 10A 6A Darunter
- 5A - DarUber
OB 10-Link
- 10 A - Darunter
- 5A 4 A DarUber
14 Modbus RTU
- 10 A 6 A Darunter
A7 CAN-Bus 11939 - 5A 4A Daruber
AS CANopen - 10A 6 A Darunter
OE Modbus TCP/IP - 5A 4 A Darlber
2E Ethernet
4E PROFINET - 10 A 6 A Darunter
37 | CAN-Bus J1939 Off-Highway 10A 5A - Daruber
38 CANopen Off-Highway 15 A 10 A ) Darunter

Maximaler Strom

Der Strom wird nicht durch Aktuatoren ohne intergrierte Steuerung begrenzt.
Der unten angegebene Wert entspricht dem voraussichtlichen Stromverbrauch bei maximaler Last.

Weitere Informationen finden Sie unter: ,,Empfohlene Sicherung fur Antriebe ohne intergrierte Steue-
rung” in der Montageanleitung.

Plattform 12V 24V Referenztemperatur: 0 °C
8A 5A Daruber
01l Standard mit Leistungsschalter
8A 5A Darunter
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Manuelle Handkurbelfunktion

Die manuelle Handkurbel kann bei einem Stromausfall verwendet werden und ist nur fur den Notfall
vorgesehen.

Torx-SchlUssel 15

Die Abdeckung Uber der Torx-Buchse muss abgeschraubt werden, bevor der Torx 15-Schraubendreher

eingesetzt und die Handkurbel betatigt werden kann.

Drehmoment der Handkurbel: 9 Nm
Drehzahl der Handkurbel: max. 65

Kolbenstangenbewegung pro Umdrehung:

Spindelsteigung | 3mMm | 5mMm | 9mm | 15mm | 20 mm
Getriebe A - - - - 14
Cetriebe B 1,4 2,3 4.2 7 -

&

Die Stromversorgung muss wahrend des manuellen Betriebs unterbrochen werden.

Wenn der Antrieb mit einer Handkurbel bedient wird, darf er nur von Hand betatigt werden,
da sonst die Gefahr einer Uberlast und somit einer Beschadigung des Antriebs besteht.
Drehen Sie die Kurbel mit der Hand. Verwenden Sie keine Elektrowerkzeuge!

Die Schutzart ist nach dem Entfernen des Steckers geringer als |P66.

Bewegen Sie den Antrieb nach Verwendung der Kurbel in seine Ausgangsposition. Andern-
falls kann der Antrieb und/oder die Anwendung, fur die er verwendet wird, beschadigt wer-
den.
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Umweltprifungen - Klimatisch

Test Spezifikation Kommentar
Min. Betriebstemperatur: -40 °C fur 72 Stunden (Antrieb nicht ange-
. schlossen)
Kaltetest

Min. Lagertemperatur: -55 °C fUr 24 Stunden (Antrieb nicht aktiviert/
angeschlossen)

Trockene Hitze

Max. Betriebstemperatur: +85 °C flr 72 Stunden (Antrieb nicht ange-
schlossen)

Max. Lagertemperatur: +105 °C fur 24 Stunden (Antriebv nicht aktiviert/
angeschlossen)

Lagerung Temperatur: +40 °C und Feuchtigkeitszyklen biszu 100 % . F.
in feuchter EN 60068-2-30 | Antrieb mit 20 % Einschaltdauer betrieben
Umgebung
Betrieb in Die Aktuatoren werden 21 Tage lang bei +40 °C und einer relativen
feuchter EN 60068-2-7 Luftfeuchtigkeit von 93 % getestet.
Umgebung
IP6X — Staub: Staubdicht, kein Eindringen von Staub
Der Antrieb ist nicht aktiviert
EN 60529 -1P66 | |pxg - Wasser: Das Eindringen von Wasser in Mengen, die schadliche
Auswirkungen haben, ist nicht zulassig
Dauer: 100 Liter pro Minute in 3 Minuten
Der Antrieb ist nicht aktiviert
Schutzgrade
IPX9K: Hochdruckreiniger
Temperatur: +90 °C
Wasserdruck: 350 bar
D|N|;6090SO - Dauer: 30 Sek. in jede Richtung.
Der Antrieb ist nicht aktiviert.
Das Eindringen von Wasser in Mengen, die schadliche Auswirkungen
haben, ist nicht zulassig.
Der Antrieb wurde 4 Stunden lang auf 85 °C erwarmt. AnschlieBend
Tauchtest wird er in O °C kaltem Salzwasser abgekuhlt. Abkuhlzeit: 2 Stunden.
Dieser Vorgang wird 5 Mal wiederholt.
Diesel
Hydraulikol
ss7eo1 | Elviengyio
Chemikalien Abschnitt Stickstoff
6.11.2.4

Diesel-AbgasflUssigkeit (DEF)
NPK-DuUnger* (jeweils 7,5 % N, P und K)
FlUssigkalk

Raue Umgebung - Gehauseoption: 9

Salznebel

DS/EN ISO 9227

Der Salzsprihtest wird entsprechend DS/EN ISO 9227 ,Korrosions-
prufungen in klinstlichen Atmospharen” bei 35 + 2 °C durchgeflhrt.
Die montierten Gehause sind nicht mit Strom versorgt. Die Testdauer
betragt 500 Stunden.
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Umweltprifungen - Mechanisch

fuhrt werden. Der
PSD-Pegel wird im
Frequenzbereich
von 10 bis 400 [HZz]
erhoht.

Test Spezifikation Kommentar
Falltest 2 Falle auf 6 Seiten auf Betonboden. Fallhéhe: 1.000 mm
Die Spezifikation
basiert auf
ISO 16750-3:2012(E)
Test VIl und sollte
daher gemaf IEC
Zufallige Vib- | 60068-2-64, Zufalls- | o 10 Hz bis 2000 Hz Dauer: 32 h/Achse
ration vibration, durchge- Beschleunigung: 6,9 [grms]
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Umweltprifungen - Elektrisch

Test Spezifikation Kommentar
EN/IEC 60204-1:2018 | Sicherheit von Maschinen - Elektrische Ausrustung von Maschinen -
Teil 1: Allgemeine Anforderungen
Immunitat EN/IEC 61000-6- Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV) - Teil 6-1:
1:.2019 Allgemeine Normen - Storfestigkeit fur Wohn-, Gewerbe- und Leicht-
industrieumgebungen
Immunitat EN/IEC 61000-6- Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV) - Teil 6-2:
2:2019 Allgemeine Normen - Stérfestigkeit fur industrielle Umgebungen
Emission EN/IEC 61000-6- Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV) - Teil 6-4:

4:2019

Allgemeine Normen — Emissionsnormen fur industrielle Umgebungen

Off-Highway - Plattformoption: 37 & 38

ISO 16750-2:2012
+Al1:2011

Umgebungsbedingungen und Prufungen fur elektrische und elektro-
nische Gerate - Teil 2: Elektrische Lasten

ISO 7637-2:2011

Elektrische Stérungen durch Leitung und Kopplung - Teil 2:
Elektrische transiente Leitung nur entlang der Versorgungsleitungen

Transienten
im Automo-
bilbereich

ISO 7637-3:2007

Elektrische Storungen durch Leitung und Kopplung - Teil 3:
Ubertragung elektrischer Transienten durch kapazitive Kopplung tber
andere Leitungen als Versorgungsleitungen

CISPR 25 |[EC:2008

Funkstoreigenschaften — Grenzwerte und Messverfahren zum Schutz
von Bordreceivern
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NIEDERLASSUNGEN
Australien

LINAK A/S LINAK Australia Pty. Ltd
TEL. +4573 151515 Tel.: +613 8796 9777
FAX: +45 74 45 80 48 Fax: +613 8796 9778

FAX (VERTRIEB): +45 73 15 16 13
WWW.LINAK.COM

E-Mail: sales@linak.com.au
www.linak.com.au

Belgien
CHINA LINAK Actuator-Systems NV/SA
II:_\FI\IIDAK (SHENZHEN) ACTUATOR SYSTEMS, (Belgien & Luxemburg)
- Tel: +32 (0)9 230 01 09
Et :gg Zgg 2218 gg;g E-Mail: beinfo@linak.be
” www.linak.be - www.frlinak.be
WWW.LINAK.CN
Brasilien
SLOWAKEI LINAK Do Brasil Comércio De Atuadores
LINAK SLOVAKIA S.R.O. Ltda.
TEL.: +421 51 7563 444 Tel: +55 (11) 2832 7070
WWW.LINAK.SK Fax: +55 (11) 2832 7060
E-Mail: info@linak.com.br
THAILAND www.linak.com.br
LINAK APAC LTD. Danemark - International
TEL: +66 33 265 400 LINAK International
WWW.LINAK.COM Tel: +4573151515
E-Mail: info@linak.com
USA www.linak.com
LINAK U.S. INC. . .
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TEL: +1 502 253 5595 LINAK DANMARK A/S
FAX: +1 502 253 5596 Tel. +458680 3611
WWW.LINAK-US.COM Fax: *+45 86 82 90 51
WWW.LINAK-LATINAMERICA.COM E-Mail: linak@linak-silkeborg.dk

www.linak.dk

Deutschland

LINAK GmbH
Tel.: +49 6043 9655 0
Fax: +49 6043 9655 60
E-Mail: info@linak.de
www.linak.de
Finnland
LINAK OY
Tel.: +358 10 841 8700
E-Mail: linak@linak fi
www.linak fi
Frankreich
LINAK FRANCE E.U.R.L
Tel.: +33 (0) 2 4136 34 34
Fax: +33 (0) 2 4136 35 00
E-Mail: linak@linak.fr
www.linak.fr
Indien
LINAK A/S India Liaison Office
Tel.: +91120 4531797
Fax: +91120 4786428
E-Mail: info@linak.in
www.linak.in
Irland
LINAK UK Limited (Irland)
Tel.: +44 (0)121 544 221
Fax: +44 (0)121 544 2552
+44 (0)796 8551606 (UK
Mobil)
+35 387 634 6554 (Republik
Irland Mobil)
E-Mail: sales@linak.co.uk

www.linak.co.uk

Italien

LINAK ITALIA S.r.l.

Tel.: +39 02 48 46 33 66
Fax: +39 02 48 46 82 52
E-Mail: info@linak.it
www.linak.it

Japan

LINAK K.K.

Tel.: 81-45-533-0802
Fax: 81-45-533-0803
E-Mail: linak@linak.jp
www.linakjp

Kanada

LINAK Canada Inc.

Tel.: +1 502 253 5595
Fax: +1 416 255 7720
E-Mail: info@linak.ca

www.linak-us.com

Malaysia

LINAK Actuators Sdn. Bhd.

Tel.: +60 4 210 6500

Fax: +60 4 226 8901
E-Mail: info@linak-asia.com

www.linak.my

Niederlande
LINAK Actuator-Systems B.V.

Tel.: +31765 42 44 40/
+3176 2001110

E-Mail: info@linak.nl

www.linak.nl

Neuseeland

LINAK New Zealand Ltd

Tel.: +64 9580 2071

Fax: +64 9580 2072

E-Mail: nzsales@linak.com.au

www.linak.com.au

Norwegen

LINAK Norge AS

Tel.: +47 32 82 90 90

E-Mail: info@linak.no

www.linak.no

Osterreich
LINAK Gmbh - Zweigniederlassung
Osterreich (Wien)

Tel.: +43 (1) 890 7446

Fax: +43 (1) 890 744615

E-Mail: info@linak.de

www.linak.at - www.linak.hu

Polen

LINAK Polska

LINAK Danmark A/S (Spdlka Akcyjna)

Tel.: +48 2229509 70/
+482229509 71

E-Mail: info@linak.pl

www.linak.pl

Republik Korea
LINAK Korea Ltd.

Tel.: +82 2 62311515
Fax: +82 262311516
E-mail: info@linak.kr

www.linak.kr

Schweden

LINAK Scandinavia AB

Tel.: +46 8 732 20 00
Fax: +46 8 732 20 50
E-Mail: info@linak.se
www.linak.se

Schweiz

LINAK AG

Tel.: +41 43 388 31 88
Fax: +41 43 388 31 87
E-Mail: info@linak.ch

www.linak.ch - www.fr.linak.ch
www.it.linak.ch

Slowakei

LINAK SLOVAKIA S.R.O.

Tel.: +421 517563 444
www.linak.sk

Spanien

LINAK Actuadores, S.L.u

Tel.: +34 93 588 27 77
Fax: +34 93 588 27 85
E-mail: esma@linak.es

www.linak.es

Taiwan

LINAK (Shenzhen) Actuator systems Ltd.

Taiwan Representative office
Tel.: +886 2 272 90068
Fax: +886 2 272 90096
E-Mail: sales@linak.com.tw
www.linak.com.tw

Tschechische Republik
LINAK C&S s.r.o.

Tel.: +42 0581741814
Fax: +42 058 170 2452
E-Mail: info@linak.cz

www.linak.cz - www.linak.sk

Tarkei

LINAK ith. ihr. San. ve Tic. A.S.
Tel.: +90 312 4726338
Fax: + 90 312 4726635
E-Mail: info@linak.com.tr

www.linak.com.tr

Vereinigtes Konigreich
LINAK UK Limited

Tel.: +44 (0)121 544 221
Fax: +44 (0)121 544 2552
E-Mail: sales@linak.co.uk

Www.linak.co.uk

VERTRETUNGEN

Argentinien

NOVOTEC ARGENTINA SRL

Tel.: 011-4303-8989 / 8900

Fax: 011-4032-0184

E-Mail: info@novotecargentina.com
www.novotecargentina.com

Indien

Mechatronics Control Equipments India

Pvt Ltd

Tel.: +91-44-28558484, 85

E-Mail: bala@mechatronicscontrol.com
www.mechatronicscontrol.com

Indonesien
PT. HIMALAYA EVEREST JAYA
Tel.: +6 221 544 8956,
+6 221 544 8965
Fax: +6 2216191925
Fax (Vertrieb): +6 221 619 4658
E-Mail: hejplastic-div@centrin.net.id
www.hej.co.id

Israel

NetivTech LTD

Phone: +972 55-2266-535
Fax: +972 2-9900-560
Email: info@NetivTech.com
www.netivtech.com

Kolumbien

MEM Ltda

Tel.: +[57] (1) 334-7666

Fax: +[57] (1) 282-1684

E-Mail: servicioalcliente@memltda.com.
co

www.mem.net.co

Singapur

Servo Dynamics Pte Ltd

Tel.: +65 6844 0288

Fax: +65 6844 0070

E-Mail: servodynamics@servo.com.sg
Sudafrika

Industrial Specialised Applications CC
Tel.: +27 O11 466 0346

E-Mail: gartht@isagroup.co.za

WWww.isaza.co.za

Vereinigte Arabische Emirate
Mechatronics

Phone: +971 4 267 4311

Fax: +971 4 267 4312

E-mail: mechtron@emirates.net.ae

Nutzungsbedingungen

LINAK® legt groBen Wert auf die Richtigkeit und Aktualitat der Informationen Uber seine
Produkte. Der Anwender ist jedoch dafur verantwortlich, die Eignung der LINAK Produkte
far eine bestimmte Anwendung zu prufen.

Die Produkte von LINAK werden standig weiterentwickelt und kénnen jederzeit modi-
fiziert und gedandert werden. LINAK behalt sich das Recht vor, Anderungen, Aktualisierun-
gen und Anpassungen ohne vorherige Ankindigung durchzufUhren. Aus dem gleichen
Grund kann LINAK nicht fur die Richtigkeit und den aktuellen Stand der gedruckten
Informationen auf seinen Produkten garantieren

LINAK ist bemUht, Auftrage zu erfullen. Aus den bereits genannten Grinden kann LINAK
jedoch nicht garantieren, dass ein bestimmtes Produkt zu einem bestimmten Zeitpunkt
verfugbar ist. LINAK behalt sich das Recht vor, den Verkauf von Produkten einzustellen,
die auf der Website, in Katalogen oder in anderen schriftlichen Unterlagen, die von LINAK,
LINAK Niederlassungen oder LINAK Partnern erstellt und produziert wurden, aufgefthrt

sind.

Alle Verkaufe unterliegen den ,Allgemeinen Verkaufs- und Lieferbedingungen fur LINAK
A/S" die auf den LINAK Webseiten verfugbar sind
LINAK und das LINAK Logo sind eingetragene Warenzeichen von LINAK A/S. Alle Rechte

vorbehalten.
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