DEPRAG Feed Module (DFM) DEPRAG

machines unlimited

Kleiner, leichter, smarter

Das DEPRAG Feed Module DFM ist vielseitig einsetzbar und sowohl fir manuelle als auch stationére Schraubanwendungen
geeignet. Entlasten Sie Ihre Mitarbeiter mit dem ergonomischen Handschrauber mit automatischer Schraubenzuftihrung,
der einfaches Handling und ermudungsfreies Arbeiten ermdglicht. Der Verschraubungsprozess kann je nach Anwendung
horizontal oder vertikal erfolgen. Durch das geringe Gewicht ist das DEPRAG Feed Module zudem ideal fir Anwendungen
im stationéren Bereich geeignet, sei es als Anbau an Leichtbauroboter / Cobots oder als integrierte Zustelleinheit in automa-
tisierten Fertigungsanlagen.

ermiidungsfreies Arbeiten

konstante Andruckkraft

optimierte Taktzeit

fir stationdre und manuelle Anwendungen
geeignet fiir Leichtbauroboter

DEPRAG Zuflhrtechnik
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VORTEILE

Q Ergonomisch

Einfaches Handling und ermtdungsfreies Arbeiten durch
integrierten Klingenvorschub

© Prozesssicher

- konstante Andruckkraft durch integrierten Klingenvorschub
- automatische Prozessdatendokumentation

© wirtschaftlich

Optimierte Taktzeit
- automatisches Zuflhren des Verbindungselementes
- schnelles Ansetzen der Schraube durch integrierten Sperrhub

Keine SPS erforderlich
- integrierte Ablaufsteuerung Uber das Zuflhrsystem

© Flexibel

- kombinierbar mit elektronischem oder pneumatischem Antrieb
- alle Schraubparameter sind frei einstellbar
- fUr stationdre und manuelle Anwendungen geeignet

Q Wartungsfreundlich

Werkzeugloses Schnellwechselsystem fiir Klinge und Positionierhllse

Q Unterschiedliche Bauformen

- gerade Ausfuhrung mit Handgriff

- Ausfuihrung mit Pistolengriff

- Ausflhrung ohne Handgriff fir Roboteranwendungen

- Vakuumausfuhrung fir schwer zugéngliche Schraubstellen

e Geeignet fir Leichtbauroboter

Durch das geringe Gewicht kann das DEPRAG Feed Module ideal fur
Anwendungen in Verbindung mit Leichtbaurobotern eingesetzt werden.

0 Komplettlésung aus einer Hand

Das DEPRAG Feed Module ist mit allen DEPRAG Zuflhrsystemen und
Handhabungsgeraten kombinierbar.




Gerade Ausfiihrung mit Handgriff

Gerade Ausfiihrung

= fOr manuelle Anwendungen
— vertikale Verschraubungen

Technische Daten

Drehmomentbereich Nm 0,5 bis 18
Schraubenkopf-g max. mm 14
Schaft-g max. M8
Mutter max. M6
Schnabelhilsenlangen mm 40/ 80
Freihub bei Vakuum mm 50/100



Ausfiihrung mit Pistolengriff
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Ausfiihrung mit Pistolengriff

= fOr manuelle Anwendungen
— horizontale Verschraubungen

Technische Daten
0,5 bis 18

Drehmomentbereich

Schraubenkopf-@ max. mm 14
Schaft-g max. M8
Mutter max. M6
Schnabelhilsenlangen mm 40/ 80

Freihub bei Vakuum 50/ 100



Ausfiihrung mit zusatzlichem Z-Hub
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Ausfiihrung mit zusatzlichem Z-Hub

g

= integrierte Zustelleinheit ersetzt kundenseitige

Z-Achse oder Roboter

Technische Daten

Drehmomentbereich
Schraubenkopf-@ max.
Schaft-g max.

Mutter max.
Schnabelhilsenlangen
Freihub bei Vakuum
Zustellhub

Nm
mm

mm
mm
mm

0,5 bis 18
14

M8

M6

40/ 80
50/100
25/80




Ausfiihrung mit Roboterflansch
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Ausfiihrung ohne Handgriff

= fUr stationdre Anwendungen
zum Anbau an Roboter

Technische Daten

0,5 bis 18

Drehmomentbereich

Schraubenkopf-@ max. mm 14
Schaft-g max. M8
Mutter max. M6
Schnabelhilsenlangen mm 40/ 80

Freihub bei Vakuum 50/ 100




Ausfiihrung mit parallel montiertem Antrieb
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Ausfiihrung mit parallel
montiertem Antrieb

= bei beengten Platzverhaltnissen

= perfekt geeignet fur Leichtbauroboter

= kombinierbar mit allen DEPRAG Einbauschraubern
(elektronisch, elektrisch, pneumatisch)

Technische Daten

Drehmomentbereich Nm 1 bis 18
Schraubenkopf-g max. mm 14
Schaft-g max. M8
Mutter max. M6
Schnabelhilsenlangen mm 40/ 80
Freihub bei Vakuum mm 50/100

Bei Verwendung des Umlenkgetriebes reduziert sich das max.
Drehmoment des Schraubsystems um 5%.
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Beispiel eines Gesamtsystems — manuelle Ausfihrung
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Zusatzliches Feature zum DEPRAG Feed Module (DFM)

DEPRAG und Micropsi Industries prasentieren:
Kl-basierte Schraubmontage

Die Steuerung von Micropsi Industries verleiht
Robotern dank Kl und Kameras die menschen-
typische Auge-Hand-Koordination. Die Kl-Steu-
erung Ubernimmt die Kontrolle Uber die letzten
Zentimeter oder Millimeter der Roboterbewe-
gung, sodass dieser prazise seine Zielposition
(Schraubposition) findet.

Das intelligente Schraubsystem bietet
zahlreiche Vorteile:

e Ausgleich von Lage- und Winkeltoleranzen
e Ausgleich von Fertigungstoleranzen im Bauteil

e dynamisches Arbeiten am bewegten Band

Wenn Sie mehr Uber unsere intelligenten
Schraubsysteme und ihre Vorteile erfahren

mochten, kontaktieren Sie uns.



https://www.deprag.com/de/unternehmen/kontakt.html?mtm_campaign=pdf_dt_download&mtm_kwd=kontaktformular

DEPRAG SCHULZ GMBH u. CO. KG - Postfach 1352, D-92203 Amberg - Carl-Schulz-Platz 1, D-92224 Amberg
Tel. (09621) 371-0 - Fax (09621) 371-120 - www.deprag.com - info@deprag.de

© DEPRAG. Alle Rechte und technischen Anderungen vorbehalten — Fri | D3837 03.2025



