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Fir Maschinen, die nach dem 20. Januar 2027 in den Verkehr

ebracht werden, gelten die Anforderungen der

aschinenverordnung. Somit sind sie mit einer
Konformitatserklarung nach Maschinenverordnung zu versehen.

Die Maschinensicherheitsverordnung (MSV) regelt die

Sicherheitsanforderungen fir Maschinen, um den Schutz von
Personen zu gewdhrleisten, die mit oder in der Nahe von Maschinen
arbeiten. Sie 16st die EU-Maschinenrichtlinie (2006/42, EGL ab und
legt Vorschriften fur das Inverkehrbringen, die Inbetriebnahme und
den Betrieb von Maschinen fest.

Wichtige Regelungsbereiche:

Grundlegende Sicherheitsanforderungen: )

¢ Maschinen missen sicher konstruiert und gebaut sein.

. Risilélen missen durch geeignete Schutzmalnahmen minimiert
werden.

Konformitdtsbewertungsverfahren:

¢ Hersteller missen sicherstellen, dass ihre Maschinen die
Sicherheitsanforderungen erfillen.

e Erstellung einer EG-Konformitatserklarung oder einer
Einbauerklarung fur unvollstandige Maschinen.

* Anbringen der CE-Kennzeichnung als Nachweis der Konformitat.

Technische Dokumentation:

* Hersteller missen technische Unterlagen bereitstellen, um die
Sicherheit der Maschine nachweisen zu kdnnen.

Betriebsanleitung und Warnhinweise:

¢ Maschinen mussen mit einer verstandlichen und vollstéandigen
Betriebsanleitung geliefert werden.

* Gefahren und SchutzmaBnahmen missen klar gekennzeichnet
sein.

Wir helfen lhnen durch unsere Sicherheitsexperten die erforderlichen

Dokumente fachgerecht und Normenkonform zu erstellen. Bei Bedarf

sichten wir Ihren Produktionsanlagen der korrekten Funktion und
eben Ihnen eine erste Einschatzung zur Beurteilung der
icherheitsanforderungen.

Wir geben lhnen Hilfestellung zur Festlegung der notwendigen
MaRnahmen zur Gefahrenvermeidung oder eine fachgerechte
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Zweitmeinung z.B.: zum Thema ,relevante Anderung”.

Bei Bedarf helfen wir Ihnen bei der Auswahl der richtigen
Sicherheitsausriistung, erstellen Sicherheitskonzepte und
unterstiitzen bei der Berechnung von Sicherheitsfunktionen
(SISTEMA), sowie der Validierung / Verifizierung z.B. mittels Abschalt-
/Freigabe-/Safetymatrix.

Zum Nachweis der korrekten Funktion von Sicherheitsfunktionen
liefern wir folgende Nachweise:

¢ F-Gesamtsignaturen aller konfigurierbaren Safety relevanten
Bauteile B

e Beschreibung der Anderungen

* Nachweis uber die korrekte Hardwarekonfiguration samtlicher
Safety relevanter Hardware

¢ Nachweis Uber die Einhaltung der geforderten Reaktionszeit je
Sicherheitsfunktion Bestatigung der korrekten Funktion
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2 |Am Schaltschrank, in der Fahrerkabine sowie am MobilePanel ist ein Not-Halt angebracht
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beim absetzten der Drehbihne
Tl 1 T

Beim Absetzten der Drehbuhne auf den Durchschaltestand besteht in den Bereichen der
Wechselaufnahmen und im Bereich der Abstiitzung Quetschgefahr fiir die Hand. Nur
autorisiertes Personal darf das zubringen und absetzen der Drehbuhne durchfihren.
Es sind bei diesem Vorgang Handschuhe zu tragen
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