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Kleiner Winkelfehler führt zu großem Positionsfehler

• Schnelle, leichte, kollaborative Roboterachsen erhöhen die Anforderungen an 
Winkelgenauigkeit

• Schon 0,1° Abweichung bei 1 m Armlänge → fast 2 mm Endeffektorfehler

• Die Genauigkeit der Winkelmessung bestimmt, wie schnell, präzise und 
zuverlässig der Roboter arbeitet
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Umgebungsbedingungen: Dynamik, Kompaktheit und 
raues Umfeld

• Dynamische Achsen: Hohe Beschleunigungen und kurze Regelzyklen

• Kompakte Gelenke: Wenig Bauraum, Sensorik muss klein und flach sein 
integrierte Kabeldurchführung nötig

• Harte Umgebungen: Staub, Kühl-/Schmierstoffe, Sprühwasser, EMV
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• Latenz im Messpfad 
reduziert Regelbandbreite → 

Ruckeln/ eingeschränkte 

Taktung

• Mechanischer Verschleiß 
(Lager) → Drift, 

Referenzfahrten, Ausfälle

• Störfelder & Schmutz → 

sporadische Messfehler, 
falsche Fehlermeldungen

Fehler der Sensorik beeinflussen Regelgüte, Taktzeit 
& Wartungszyklen
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• Hohe 
Sicherheitsanforderungen

• Hohe absolute Auflösung & 
Wiederholgenauigkeit & Sehr 
geringe Latenz → 
Echtzeitfähigkeit

• Lange Lebensdauer & 
Wartungsarmut ohne 
regelmäßige Nachkalibrierung 
& Condition Monitoring

• Kompaktes und integrierbares 
Design

• Schock & Vibrationsfestigkeit & 
EMV Immunität

Technische Anforderungen an die Winkelmessung
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• Induktive Messung überträgt 
Winkel berührungslos → 
Lagerfreier Aufbau eliminiert 
Verschleiß-Pfad

• Unempfindlich gegen 
Schmutz und Flüssigkeiten

• EMV-Robustheit: Keine 
Einschränkung auch durch 
starke lokale Felder

• Flache Bauweise erlaubt 
platzsparende Integration

Induktive Encoder sind die Lösung
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Lenord+Bauer AIK10 – präzise und hochdynamisch 
positionieren  
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Singleturn Encoder Kit in gehauster und nicht gehauster Version erhältlich in jeweils drei Größen

Induktives Messprinzip

Magnetfrei

Wiederholgenauigkeit bis 5‘‘

BiSS-C/ SSI/ Mitsubishi

Latenzen <10µs

Für große Hohlwellen
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Die richtige Positionsmessung führt zu einem 
effizienten und sicheren Betrieb in der Praxis

• Pick&Place: hochgenaue & latenzarme 
Winkelmessung reduziert 
Nachregelbewegungen → höhere 
Taktzahl

• Cobots: Wegfall regelmäßiger 
Referenzfahrten → Reduzierte 
Stillstandszeiten

• Werkzeugmaschinen & Spindeln: 
Präzisere Werkzeugposition → geringere 
Ausschussrate

• Wartungsfrei, und unempfindlich, da 
berührungsloses Messprinzip 

• Sicherheit: Geschwindigkeitsüberwachung 
und Positionsgrenzen basieren auf 
zuverlässiger Winkelrückmeldung 
(PL d/e oder SIL2/3)
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