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Unterstltzung fur Digitalisierungsprojekte
all about automation
Heilbronn, 14.05.2025
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Startups und Inter -
14.0 Inspire = 14.0 Info = 14.0 AWARD- 14.0 Startups
= 14.0 Exchange (P/0) = 14.0 Check Wettbewerb * Formate fiir KMU
* 14.0 Talks - (14.0-Scouting) * Winner und Startups
- 14.0 Insights * Excellence * 4 Motoren
] 9 = 14.0 International
* 14.0 Meetups Delegationen (in/out)
= Fachmessen
= Kongresse
14.0 Sparks = 14.0 Expertisen = Studien -/Projekt -
= 14.0 Collaborations = Kurzstudien berichte, Leitlinien,
_ _ Handlungsempfehlu
= Gremien = Handreichungen ngen, Checklisten,
= Arbeitsgruppen Use Cases, Self -

= Netzwerke Checks etc. .
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Gemeinschaftsstand HMI

Baden-Wiirttemberg
THE LAND

THE LAND @HM25

Matching Minds.
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|mpUIS- und EinStiengeratung BADEN-WURTTEMBERG | 3R
Erstberatung zum Technologietransfer

Kostenfrei
Canvas-basierte Workshops

Strukturierte Begleitung bei der
Digitalisierung durch Aufdecken von Pain
Points in der Digitalisierungsstrategie
und Aufzeigen zuklinftiger Potenziale
aufzeigen

Evaluation nach 6 Monaten
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Kl-basierte Depalettierung
formindividueller Gegenstande mit
einem Industrieroboter

ALLIANZ 2
i o ndustrie 4.0
& Award 2023
BADEN-WURTTEMBERG | 9%
P
WINNER
E



Kl-basierte Depalettierung
formindividueller Gegenstande mit Boden Wit
einem Industrieroboter

i
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» Manuelle Produktaufgabe: korperlich
anstrengend, fehleranfallig, Risiko bei
kritischen oder sensiblen Rohstoffen

» Losung: Intelligentes 3D-KI
Kamerasystem erfasst Sacke, gibt
Lagedaten an Vakuumgreifer

» Nachgeschaltete Sackleerstation 6ffnet,
entleert und entsorgt
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einem Industrieroboter

KI-Kamerasystem zur Sackerkennung

Besaugung des Sackentleerers
Sackentleerer SE25Ex

Einschleusung der Sackstapel

Einfuhrschlitten fiir Sacke Steuerung mit Bedienpanel

Leersackverdichter Roboter mit Vakuumgreifer

Produkteinschleusung

AT — Unterdruckerzeuger Vakuumgreifer

F{obotersteuerung
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Vielen Dank fiir lhre Aufmerksamkeit! l::;i industrie 4.0

Allianz Industrie 4.0 BW

Miriam.koch@vdma.eu
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