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Merkmale

Modell

Tragvermbgen

Reichweite (zwischen Achse 1 und 6)
Anzahl Freiheitsgrade

Wiederholgenauigkeit — 1ISO 9283
Energieverbrauch - VDMA 24608
Gewicht

UL Zertifizierung

Montagemadglichkeiten

Performance

Achsgeschwindigkeit — Achse 1
Achsgeschwindigkeit — Achse 2
Achsgeschwindigkeit — Achse 3
Achsgeschwindigkeit — Achse 4
Achsgeschwindigkeit — Achse 5
Achsgeschwindigkeit — Achse 6

Maximale Geschwindigkeit im
Lastenschwerpunkt

Maximale Tragheit Achse 5
Maximale Tragheit Achse 6

Bremsen

Arbeitsbereich

Maximale Reichweite zwischen Achse 1
und 5 (R. M)

Minimale Reichweite zwischen Achse 1
und 5 (R.m1)

Minimale Reichweite zwischen Achse 2
und 5 (R.m2)

Reichweite zwischen Achse 3 und 5 (R.b)

Achse 1 (A)
Achse 2 (B)
Achse 3 (C)
Achse 4 (D)
Achse 5 (E)
Achse 6 (F)
(2) Software konfigurierbar bis zu + 11 250 °

Einsatzbedingungen

Arbeitstemperatur gemaB NF EN 60 204-1

Relative Luftfeuchtigkeit gemaB EN 60
204-1

Version mit vertikalem Kabelausgang
Druckbeaufschlagung

Steuerung

Reinraumklasse gemaB Norm ISO 14644-1
Schutzklasse gemaB Norm EN 60529

TX2-200 TX2-200L
170 kg 110 kg
2209 mm 2609 mm
6 6
+ 0.02 mm +0.02 mm
1.638 kW 1.305 kW
980 kg 1000 kg
Zertifizierung in Zertifizierung in
Bearbeitung Bearbeitung
) )
(1) Decke (Kontaktieren Sie uns)
160°/s 160°/s
160°/s 160°/s
165°/s 165°/s
260°/s 260°/s
360°/s 360°/s
450°/s 450°/s
12 m/s 14 m/s
50 kg.m? 40 kg.m?
25 kg.m? 15 kg.m?
Alle Achsen
2000 mm 2400 mm
365 mm 528 mm
545 mm 690mm
800 mm 1200 mm
+ 180° + 180°

+120°/-115°
+ 145°/-140°
+270°
+120°
+270°@

+5°C bis +45°C

50 % bis 90 %
kondensationsfrei

Verflgbar
Verflgbar
CS9 HP
5
IP65/IP67

+ 120°/-115°
+ 145°/-140°
+270°
+120°
+270°@

Versionen fur sensible
Umgebungen

Raue Umgebung (Automobil, Metall)
HE (Feuchte Umgebung)
Stericlean (aseptische Umgebung)

Verfugbare Optionen

Vertikaler Kabelausgang fir
bessere Abdichtung

H1 Ol und Fett

Verflugbar

Verflgbar
Verflgbar

Fur smarte Integration

Fur hygienische Anforderungen

Anwenderschnittstelle

ANSCHLUSSE IM VORDERARM

2 Leitungen von der Anschlussplatte zum Vorderarm oder 2 optionale Druckluft-

Druckluftkreislauf

Magnetventile (5/2-Wege)
5/3-Wege-Magnetventile oder 3/2-Wegeventile monostabil

1 Buchse mit 19 Kontakten

Signalleitungen SEleEl (7 verdrillte Paare, davon 2 geschirmt, 3 Adern fiir Spannungsversorgung)
Ethernet Eine Buchse mit 4 Kontakten, M12 Code D, fiir eine Cat 5e Ethernet-Verbindung
Abmessungen

Montage

Horizontaler Kabelauslass

Erforderliche Offnungen:
- Durchgang fiir Anschliisse

L2

19maxi

Erforderliche Offnungen:
- Durchgang fiir Anschliisse

(2601)

Vertikaler Kabelauslass

19 maxi .

030f8 |||

Befestigung

8 Schrauben M24*100 Klasse 8.8
Anzugsmoment = 650 Nm
Nur in Stahl

8 Unterlegscheiben der Klasse
Harteklasse 200 HV

47

A-A

Sraustr

(2601)

Fir horizontalen
und vertikalen
Kabelausgang
bei Verschrau-
bung von Oben.

Top fixations

30 max

Harteklasse 200 HV ?

8 Unterlegscheiben der Klasse A T

8 Schrauben M24*100 Klasse 8.8 7
Anzugsmoment = 650 Nm /

Fur vertikalen
Kabelausgang bei
Verschraubung
von Unten.



@ Staubli Standorte O Vertretungen / Agenten

Weltwelte Prasenz
des Staubli Konzerns

www.staubli.com

Staubli ist eine in der Schweiz und anderen Landern registrierte Marke der Staubli International AG. © Staubli 07/2025. V4. o e

Wir behalten uns das Recht vor, Produktspezifikationen ohne vorherige Ankiindigung zu &ndern. 'A UB ‘ l
robot.mkg@staubli.com| Photos : Staubli -Semaphore

D18190902



