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TaskEye Roboter: 
Automation ohne Maschinenumbau
Chemnitz - 30.09.2025

1
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Prinzip Maschinenbestückung

Schnittstelle 
Maschine – Automation 

?

 Moderne Maschinen: 
Schnittstellenoption 
verfügbar, 
steuerungsabhängig

 Alte Bestandsmaschinen/ 
Sondermaschinen: Eingri昀昀 
in Schaltschrank 
erforderlich, Einbau 
zusätzlicher Schaltelemente

 Eingri昀昀 in CE 
vermeiden!
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TaskEye Roboter – Was ist das?

TAS
K

ROBOTE
R

überwacht optisch das  

Bedienpanel

bedient die Maschine

Physische 
Verbindu

ng

TaskEye-Steuerung 
mit frei belegbaren 

Ausgängen

EYEBestückungsaufgabe

Physische 
Verbindu

ng
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TaskEye Roboter – Was ist das?

TASK ROBOTE
R

(Bestückungs-)Aufg
abe

Automation/ 
Teilehandling

automatisches Bestückungssystem
steuerungsunabhängig | einfach integrierbar | kostengünstig 

EYE
Flexible 

Schnittstelle
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System TaskEye

ROBOTER
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Optionen

TaskEye-Roboter Komponenten

6-A
chs-

Roboter

Greiftechnik

m
obile

s

Gru
ndgeste

ll

Sicherheits-
laserscanner

Teilezuführun
g + 

Teileablage

FlexiblerAufbau

 Doppelgreifer, Kollisionsschutz
 Werkzeugwechselsystem
 verschiedene Magazinvarianten
 Teilevereinzelung
 Optische Teileprüfung
 Feststehende Schutzzaunelemente
 zusätzliche Bedienelemente für 

die Maschinenschnittstelle 
(Betätiger)

kunden- und 
applikationsspezi昀椀sch erweiterbar
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TaskEye-Roboter – Bedienober昀氀äche
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TaskEye-Roboter – Bedienober昀氀äche
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TaskEye-Roboter – Bedienober昀氀äche ROBCODE
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TaskEye-Roboter – Bedienober昀氀äche ROBCODE
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TaskEye-Roboter – Bedienober昀氀äche ROBCODE
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TaskEye-Roboter – Bedienober昀氀äche
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TaskEye Komponenten 

TaskEye-
Gestell

Maschinenpan

el

TaskEye-
Kamera

TaskEye-

Steuerun

g
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Was erkennt das TaskEye?

TaskEye – 昀氀exible Schnittstelle zwischen Maschine und Automation

8 frei belegbare Signalausgänge

Buchstabenfolgen/ Text Farben

Suche in frei de昀椀nierbaren Bildbereichen

Signale: Maschine bereit, Maschine 
fertig, Teil drehen, Fehler, …

Aktionen: Prozess starten/anhalten, Teil einlegen/ 
entnehmen, Teil einspannen/lösen, Tür freigeben/ 

ö昀昀nen/ schließen

Funktionsprinzip in Automationslösung
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TaskEye – Bedienober昀氀äche
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TaskEye – Bedienoberfläche
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TaskEye – Bedienoberfläche
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TaskEye – Bedienoberfläche
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TaskEye – Bedienoberfläche
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Roboterprogramm 
einrichten

 Neues Produkt anlegen
 Roboterprogramm über TaskEye 

ROBCODE erstellen
 Relevante Positionen über 

Roboterbedienpanel anlernen

Wie lässt sich das Gesamtsystem integrieren?

Positionierung an 
der Maschine

 TaskEye-Roboter vor der 
Maschine platzieren und über 
mechanisches Posi琀椀oniersystem 

andocken
 TaskEye-Roboter an Versorgung 

anschließen

TaskEye an Bedienpanel 
einrichten

 TaskEye am Bedienpanel 
montieren

 TaskEye über Software am PC 
einrichten  De昀椀nition der 
Prozesssignale für spezi昀椀sche 
Applikation

1 2 3
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Aktueller Stand & Ausblick

• Produktvorstellung TaskEye auf dem ICM-Messestand
• erste Anfragen für TaskEye-Roboter in Bearbeitung
• stetige Erweiterung des Systembaukastens für TaskEye-Roboter
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Mail   info@icmgmbh-
chemnitz.de 
Fon    +49 (0)371 2 78 36 450
Fax     +49 (0)371 2 78 36 454

        www.icmgmbh-
chemnitz.de

Mail   info@icm-chemnitz.de 
Fon    +49 (0)371 2 78 36 101
Fax     +49 (0)371 2 78 36 104

        www.icm-chemnitz.de

ICM – Institut Chemnitzer 
Maschinen- und Anlagenbau 
e.V.
Otto-Schmerbach-Straße 19, 
09117 Chemnitz

ICM – Innovation + Cooperation
für den Maschinenbau GmbH
Otto-Schmerbach-Straße 19, 
09117 Chemnitz

Besuchen Sie uns gerne 

auf dem Messestand 1-418. 

Dipl.-Ing. (FH) Micha 
Seidel
Leiter Automation

Mail       m.seidel@icm-chemnitz.d
e

Fon        +49 371 27836-315

mailto:m.seidel@icm-chemnitz.de
mailto:m.seidel@icm-chemnitz.de
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