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MOBILE INDUSTRIAL ROBOTS

Was bringt meinem Unternehmen ein
Transportroboter?

Die MiR-Roboter sind effiziente, benutzerfreundliche, mobile
Roboter fur die Automatisierung Ihrer Logistik- und Trans-
portanwendungen. Sie optimieren Arbeitsvorgange, setzen
Personalressourcen flr wichtige Aufgaben frei und ermdég-
lichen durch die Option zur automatischen Kornmissionierung
eine Produktivitatssteigerung und Kostenreduktion.

Davon profitieren Sie

Vorteile/Handling

¢ Hohe Benutzerfreundlichkeit

e Schnelle Inbetriebnahme und Integration

e Einfache Bedienung Uber WLAN- oder 5G-Gerate,
z. B. Smartphone

o Konfigurierbares Dashboard erleichtert die Anpassung der
Benutzeroberflache

e Parametrierung Uber Webserver

e Standard oder kundenspezifi sche Aufbauten

Navigation

¢ Navigation in Kombination mit ,Instant Mapping*

¢ Weicht dynamischen Hindernissen aus und passt die Route
nach Bedarf schnell an

e Einfache Integration durch implementiertes WLAN

e Ansteuerung Uber REST API mdéglich

Betriebssicherheit

e Manovriert dank eingebauter Laserscanner, 3D-Kamera,
Ultraschall und IR-Sensoren sicher um Hindernisse herum

e Dank ,Boogie-Aufhangung” ergibt sich eine bessere
Gewichtsverteilung und ein guter Bodenkontakt

¢ Hohe Betriebssicherheit CE

Fleet Control

Software zur Kontrolle mehrerer Roboter. Mit einem Rund-um-

die-Uhr-Betrieb mobiler Roboter in lhrer ganzen Einrichtung

gehoren Engpéasse und Ausfallzeiten der Vergangenheit an

e \Weist Prioritaten zu und vergibt Auftrage an mehrere
Roboter (inkl. Lademanagement)

e Koordiniert kritische Bereiche, in denen sich die Wege
mehrerer Roboter kreuzen

Charge Station

e Einfache Einrichtung

e Bendtigt nur eine normale Steckdose

* Roboter docken sich bei Bedarf selbsttatig an



AUFBAUTEN MR
FOR MIR100 UND MIR250

MOBILE INDUSTRIAL ROBOTS

Mit dem passenden Zubehoér kénnen Sie einen 24/7-Betrieb in Inrem Unternehmen realisieren. Ladestationen, die selbststandig
angefahren werden, eine Software zur Flottensteuerung Uber eine zentrale Stelle oder individuelle WLAN-Taster, die auf Knopf-
druck einen Roboter zum Arbeitsplatz rufen sind nur einige Méglichkeiten, die Sie mit ESCAD umsetzen kénnen.

LogiCON Lift LogiCON LogiRACK LogiBOT
Hohenverstellbare Forderbandflache, mit vorab GerUst mit Ablageflachen Aufbau, um einen Leicht-
Foérderbandflache zur konfigurierbarer, fester bzw. Schubfacher, die sich bauroboter zu mobilisieren.
einfacheren Ubergabe von Hoheneinstellung. flr den Materialtransport Abholung/Ubergabe
Transportgutern. eignen. einzelner Bauteile moglich.

Weitere Lésungen
finden Sie unter

roeq.com
oder sprechen Sie
uns an!

MiR Shelf Carrier 250 TM MiRHOOK ROEQ TML200 TM

Ermdglicht den Waren- (MiR250) Flexibles Aufsatzmodul, das

transport ohne Umlaaden Modul mit Greifer fur Paletten, Kisten und Gestelle

zwischen Regalen dank Zugaufgaben. sowie Wagen anheben, trans-

Verankerungsvorrichtung. portieren und absetzen kann.

4 ESCAD



AUFBAUTEN i

Die MiR600 und MiR1350 sind sensible Kraftprotze fir schwere Lasten.

e Effizienter Transport von bis zu 1350 kg Nutzlast mit hoher Geschwindigkeit

e Sicheres und effizientes Mandvrieren um Menschen und Hindernisse, auch in hochdynamischen Umgebungen

e Extrem flexibel - kann mit individuellen Aufsatzmodulen flir verschiedene Transportaufgaben eingesetzt werden

e Benutzerfreundliche Bedienoberflache, einfache Programmierung ohne Vorkenntnisse

e Sensoren: SICK Microscan3-Sicherheitssystem flr visuellen 360°-Schutz, 3D-Kameras flir 120°- Erkennung in Fahrtrichtung,
Schutz vor Kollision mit Paletten und Hubgabeln

e ISO/EN 12895, ISO/CD 3691-4, EN 1525, ANSI B56.5, ISO 13849-1, EN61000-6-2, EN61000-6-4, EN12895

e Erflllt EMV-Anforderungen fur leichten und normalen industriellen Einsatz

MiR EU Pallet Lift MiR Shelf Lift TM/Pallet Lift MiR EU Pallet Rack MiR Pallet Rack
Gewahrleistet ein stabiles Durch Aufbau kénnen Abgabestation flr Abgabestation flir EU- oder
Handling beim Paletten- Paletten autonom vom MiR EU-Paletten (Kombination 40“x48"“-Paletten. Fur Nutz-
transport. Fur Nutzlasten bis Pallet Rock angehoben mit dem MiIR EU Pallet Lift). lasten bis zu 1.250 kg.
zu 1.250 kg. und abgesenkt werden. Fir FUr Nutzlasten bis zu

Nutzlasten bis zu 1.250 kg. 1.250 kg.

Addons fiir MiR100, MiR250, MiR600, MiR1350

|

d
MiR fleet control MiR Charge 24V / 48V
Software zur Organisa- Verschiedene Lademdglich-
tion und Kontrolle einer keiten fur die MiR-Roboter
gesamten Flotte von gewdhrleisten einen
Transportrobotern. Rund-um-die-Uhr-Betrieb.

ESCAD



Technische Daten MiR100™ MiR250™ MiR600™ MiR1350™
Lange 890 mm 800 mm 1.350 mm
Breite 580 mm 580 mm 910 mm
Hoéhe 352 mm 300 mm 322 mm
Bodenfreiheit 50 mm 25-28 mm 25-27 mm
Gewicht (ohne Ladung) 76,5 kg (79,5 kg*) 97 kg 243 kg 247 kg
Ladeflache 600 x 820 mm 800 x 580 mm 1.304 x 864 mm
Max. Héhe vom Boden 1.800 mm 2.000 mm 2.000 mm
RAL 9003 7011 oder 9005 (ESD) 7011 9005
Robotemutzlast 100 kg (max. +5%) 250 kg (max. +5%) 600 kg 1.350 kg
Anhéngelast 300 kg (MIRHOOK)
Aktive Betriebsstunden
bis 7,5 Std. bis 13 Std. bis 8,5 Std. bis 7 Std.

(bei max. Belastung)

Hochstgeschwindigkeit

1,5m/s | 5,4 km/h

2,0m/s| 7,2 km/h

2,0 m/s (7,2 km/h)

1,2 m/s (4,3 km/h)

Uberwindbare Toleranzen
(Licken und Schwellen)

20 mm

20 mm

29 mm

29 mm

Li-NMC, 24 V, 33,6 (56 A)

Li-NMC, 48V, 34,2

Li-NMC, 48V, 34,2 A

Batterie ) - ' - . -
Charging Ratio: bis 1:6 Charging Ratio: bis 1:16 Charging Ratio: bis 1:12
Umgebungstemperatur | 5°C - 40°C (RF 10-95%) 5°C - 40°C (RF 10-95%) | 5°C - 40°C (RF 10-95%) | 5°C - 40°C (RF 10-95%)
Schutzart IP 20 IP 21 IP 52 IP 52
WLAN Dualband, drahtlos, Dualband, drahtlos, Dualband, drahtlos, Dualband, drahtlos,
AC/G/N/B AC/G/N/B AC/G/N/B AC/G/N/B
4 DI/DO, 6 Safety DI/ 4 DI/DO, 6 Safety DI/ 4 DI/DO, 6 Safety DI/
1/O0s USB, Ethernet y y y
DO, 1 Ethernet DO, 1 Ethernet DO, 1 Ethernet
Integriertes LAN Ethernet Ethernet Ethernet Ethernet
SICK-Laserscanner Optischer 360°Schutz Optischer 360°Schutz Optischer 360°Schutz Optischer 360°Schutz
3D-Cam Intel RealSense™ Gegenstanderkennung Gegenstanderkennung Gegenstanderkennung Gegenstanderkennung
Erkennung transp. . . .
N&herungssensoren N&aherungssensoren N&aherungssensoren
Ultraschallscanner Gegenstande
8 Sensoren 8 Sensoren 8 Sensoren
4 Sensoren
EN61000-6-2 EN61000-6-2 EN61000-6-2
EN61000-6-2
EMC EN61000-6-4 EN61000-6-4 EN61000-6-4
EN61000-6-4
(EN12895) (EN12895) (EN12895)
ISO Class4 ISO 3691-4 ISO 3691-4
(ISO 14644-1) ISO 13849-1 ISO 13849-1

* Extended Battery Variante
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Haben wir Ihr Interesse geweckt?

Kontaktieren Sie uns:

E-Mail: info-SR@escad.de / Tel.: +49 7552 936 0

ESCAD ist Teil der ROBUR

ROBUR

IHR INDUSTRIESERVICESPEZIALIST

Als Teil der ROBUR bietet ESCAD noch mehr: Ca. 3.000 Kolleginnen und Kollegen arbeiten weltweit in den Industrieseg-
menten Wind, Wasser, Energie, Industrials und Prozessindustrie und schaffen so als kompetenter Partner unserer Kunden ganz-
heitliche L6sungen von Planung und Realisation Uber Installation, Betrieb und Instandhaltung bis zu Verlagerung und Riickbau. Sie
untersttitzen unsere Kunden so bei Herausforderungen der digitalen Transformation und des dkologischen Wandels der Industrie.

ESCAD AUTOMATION GmbH | Escad-StraBe 1 | 88630 Pfullendorf | www.escad.de
E-Mail: info@escad.de | Tel.: +49 7552 936 O

© by ESCAD AUTOMATION GmbH 2023 . Alle Rechte vorbehalten . 01-2023



