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ETHERCAT FIELDBUS I/O

Analog oder Digital – die Aufnahme und Ausgabe von Signalen in der 
Peripherie einer Anlage erfordert die Dezentralisierung der Verbindungs-
technik und ein geeignetes Medium der Signalübertragung zu zentraler 
Intelligenz. 
Das C6 I/O System basiert auf der wirtschaftlich optimalen Ethernet ba-
sierenden Hardware und bringt über den Protokollstandard EtherCAT® die 

bewährten Eigenschaften der Echtzeitkommunikation in jedes einzelne 
Element der Ein-/Ausgangsebene. Mit einer Breite von nur 25 mm erfüllt 
das steckbare System eine hohe Packungsdichte von z. B. insgesamt 32 
Digitalen Ein- und Ausgängen.

•	 C6 I/O	 •	 C6 SAFETY I/O
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SLAVE SLAVE SLAVE SLAVE SLAVE SLAVE SLAVE

C6 I/O C6 I/O C6 I/O C6 I/O C6 I/O C6 I/O C6 EXTENDER

Split
EtherCAT

EtherCAT

SLAVECOE

EtherCAT
MASTER

SLAVE SLAVE SLAVE SLAVE SLAVE

EtherCAT EtherCAT EtherCAT EtherCATEtherCAT EtherCAT

C6 I/O C6 I/O C6 I/O C6 I/O C6 I/OC6 Coupler

C6 REMOTE I/O
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EtherCAT EtherCAT EtherCAT EtherCAT EtherCATEtherCAT

SLAVE SLAVE SLAVE SLAVE SLAVE SLAVE SLAVE

C6 I/O C6 I/O C6 I/O C6 I/O C6 I/O C6 I/O C6 EXTENDER
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TECHNISCHE DATEN

SCHIRMANSCHLUSSKLEMME

HIGHLIGHTS

•	 Durchgängiges EtherCAT® I/O System in Echtzeit
•	 Kompakte Bauweise (32DI auf 25 mm)
•	 Große Modulvielfalt
•	 Steckbare Klemmen und Module

C6 I/O

Feldbus EtherCAT® 100 Mbits/s

B x H x T 25 x 120 x 90 mm

Montage 35 mm DIN Hutschiene

Controller ET 1100

Anschluss E-Bus 10-poliger Systemstecker in Seitenwand

Endmodul nicht notwendig

Spannungsversorgung 24 V DC -20 % +25 %

Potentialtrennung Module untereinander gegen den Bus

Betriebstemperatur 0 … +55 °C

Lagertemperatur -25 … +70 °C

Relative Luftfeuchte 5 … 95 %, ohne Betauung

Schutzart IP20

Störfestigkeit Zone B nach EN 61131-2
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C6 REMOTE I/O ETHERCAT BUSMODULE

E-BUS OUT

ETHERCAT OUT

STATUS LEDS

ETHERCAT IN

DC SPANNUNGS-
VERSORGUNG

BUS MODUL COUPLER

Feldbus EtherCAT® 100 Mbits/s

Spannungsversorgung 24 V DC -20 % +25 %

Potentialtrennung Module untereinander gegen den Bus

Betriebstemperatur 0 … +55 °C

Lagertemperatur -25 … +70 °C

Relative Luftfeuchte 5 … 95 %, ohne Betauung

Versorgung E-Bus max. 3 A (ca. 20 Module)
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C6 REMOTE I/O ETHERCAT DIGITALE BUSMODULE

STATUS LEDS

STATUS LEDS

ETHERCAT OUT

FELDBUS

ETHERCAT OUT

FELDBUS

BUS MODUL EXTENDER

Feldbus 2x EtherCAT® 100 Mbits/s

Spannungsversorgung über E-Bus

Potentialtrennung Module untereinander gegen den Bus

Betriebstemperatur 0 … +55 °C

Lagertemperatur -25 … +70 °C

Relative Luftfeuchte 5 … 95 %, ohne Betauung

Last E-Bus 160 mA für OUT1

210 mA für OUT1 + OUT2

BUS MODUL MULTI FELDBUS INTERFACE

Feldbusoptionen Profinet Slave

Ethernet IP Slave

EtherCAT® Slave

Powerlink Slave

Spannungsversorgung über E-Bus

Potentialtrennung Module untereinander gegen den Bus

Betriebstemperatur 0 … +55 °C

Lagertemperatur -25 … +70 °C

Relative Luftfeuchte 5 … 95 %, ohne Betauung

Last E-Bus 240 mA
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DI16 / DO16 LS

Digitale Eingänge 16

Eingangsverzögerung 1 ms

Signalpegel (EN 61131-3, Typ1)
Aus 15…30 V

Ein -3…5 V

Digitale Ausgänge 16

max. Strom 0,5 A je Ausgang

Summenstrom max. 8 A

Last E-Bus 135 mA

BUS MODUL COUPLER + DI16 / DO16

Feldbus EtherCAT® 100 Mbits/s

Spannungsversorgung 24 V DC -20 % +25 %

Potentialtrennung Module untereinander gegen den Bus

Betriebstemperatur 0 … +55 °C

Lagertemperatur -25 … +70 °C

Relative Luftfeuchte 5 … 95 %, ohne Betauung

Versorgung E-Bus max. 2 A (ca. 11 Module)

Digitale Eingänge 16

Eingangsverzögerung 3 ms

Signalpegel (EN 61131-3, Typ1)
Aus -3…5 V

Ein 15…30 V

Digitale Ausgänge 16

max. Strom 0,5 A je Ausgang

Summenstrom max. 8 A

Last E-Bus 135 mA

C6 REMOTE I/O ETHERCAT BUSMODULE +I/0
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DI16 / DO16

Digitale Eingänge 16

Eingangsverzögerung 1 ms

Signalpegel (EN 61131-3, Typ1)
Aus -3…5 V

Ein 15…30 V

Digitale Ausgänge 16

max. Strom 0,5 A je Ausgang

Summenstrom max. 8 A

Last E-Bus 135 mA

DI16/DO8 1A

Digitale Eingänge 16

Eingangsverzögerung 1 ms

Signalpegel (EN 61131-3, Typ1)
Aus -3…5 V

Ein 15…30 V

Digitale Ausgänge 8

max. Strom 1 A je Ausgang

Summenstrom max. 8 A

Last E-Bus 135 mA

C6 REMOTE I/O ETHERCAT DIGITALE EIN-/AUSGÄNGE
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DI16

Digitale Eingänge 16

Eingangsverzögerung 1 ms

Signalpegel (EN 61131-3, Typ1)
Aus -3…5 V

Ein 15…30 V

Digitale Ausgänge -

max. Strom -

Summenstrom -

Last E-Bus 100 mA

DI32

Digitale Eingänge 32

Eingangsverzögerung 1 ms

Signalpegel (EN 61131-3, Typ1)
Aus -3…5 V

Ein 15…30 V

Digitale Ausgänge -

max. Strom -

Summenstrom -

Last E-Bus 85 mA

C6 REMOTE I/O ETHERCAT DIGITALE EINGÄNGE
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DO8 1A

Digitale Eingänge -

Eingangsverzögerung -

Signalpegel (EN 61131-3, Typ1) -

Digitale Ausgänge 8

max. Strom 1 A je Ausgang

Summenstrom max. 8 A

Last E-Bus 130 mA

DO8 2A

Digitale Eingänge -

Eingangsverzögerung -

Signalpegel (EN 61131-3, Typ1) -

Digitale Ausgänge 8

max. Strom 2 A je Ausgang

Summenstrom max. 10 A

Last E-Bus 130 mA

DO16 0,5A

Digitale Eingänge -

Eingangsverzögerung -

Signalpegel (EN 61131-3, Typ1) -

Digitale Ausgänge 16

max. Strom 0,5 A je Ausgang

Summenstrom max. 8 A

Last E-Bus 130 mA

C6 REMOTE I/O ETHERCAT DIGITALE AUSGÄNGE
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C6 REMOTE I/O ETHERCAT RELAIS AUSGÄNGE

DO8 RELAIS NO 230 V

Digitale Eingänge -

Eingangsverzögerung -

Signalpegel (EN 61131-3, Typ1) -

Digitale Ausgänge 8

max. Strom 5 A (ohmsch) / 2 A (induktiv)

Schaltspannung max. 24 V DC / 230 V AC

Schaltzyklen mech. (min.) 2 x 10 7

Schaltzyklen elek. (min.) 3 x 10 5 (2 A / 30 V DC)

Last E-Bus 130 mA

DO8 RELAIS NO 24 V

Digitale Eingänge -

Eingangsverzögerung -

Signalpegel (EN 61131-3, Typ1) -

Digitale Ausgänge 8

max. Strom 5 A (ohmsch) / 2 A (induktiv)

Schaltspannung max. 24 V DC / 24 V AC

Schaltzyklen mech. (min.) 2 x 10 7

Schaltzyklen elek. (min.) 3 x 10 5 (2 A / 30 V DC)

Last E-Bus 130 mA
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C6 REMOTE I/O ETHERCAT COUNTER

DOUBLE COUNTER/POSI

Encoder 2 A, B, Ref

Encodertyp 5 V (RS422)

Zählfrequenz  max. 200 kHz

Digitale Eingänge 8

Eingangsverzögerung 1ms

Signalpegel (EN 61131-3, Typ1)
Aus -3…5 V

Ein 15…30 V

Digitale Ausgänge 2

max. Strom 2 A je Ausgang

Analoge Ausgänge 2

Auflösung 12 BIT

E-Bus-Last 300 mA

DOUBLE COUNTER

Encoder 2 A, B, Ref

Encodertyp 5 V (RS422)

Zählfrequenz max. 200 kHz

Digitale Eingänge 8

Eingangsverzögerung 1ms

Signalpegel (EN 61131-3, Typ1)
Aus -3…5 V

Ein 15…30 V

Digitale Ausgänge 2

max. Strom 2 A je Ausgang

Analoge Ausgänge -

Auflösung -

E-Bus-Last 300 mA
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C6 REMOTE I/O ETHERCAT MIX | DRIVE

MIX02

Digitale Eingänge 4 (8)

DI0..3 1ms

DI4 0,1ms

DI5..7 0,001ms

Counter (DI5) 500kHz (bis 1 MHz)

Digitale Ausgänge 24

DO0..7:  0,5A

DO8..23: 0,1A

Analoge Eingänge 12 Bit 4 x 0..10V (auch als DI nutzbar DI0..3)

Abtastrate 1ms

RS485 potentialgetrennt

Baudrate 2,4…921,6 kBit/s

E-Bus-Last 90 mA

DRIVE MODUL

Motoranschluss
2 Phasen Schrittmotor oder bürsten-
loser DC Motor

Motorspannung 12 V .. 72 VDC / cULus: 12 V .. 42 VDC

Motornennstrom  5 A

Spitzenstrom
Schrittmotor: 10 A / bürstenloser DC 
Motor: 15 A

Inkrementalgeber 5 V / 24 V (A, /A, B, /B, Z, /Z)

Hallgeber
5 V / 24 V (H1, H2, H3) oder

3 zusätzliche nullschaltende Digitalein-
gänge

digitale Eingänge
5 x 1 ms konfigurierbar, z.B. Referenz-
schalter, Endschalter, Freigabe

digitale Ausgänge
1 x 0,5 A (Bremsenausgang oder 
Standard Ausgang)

Ansteuerung CIA402

E-Bus-Last 100 mA
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C6 REMOTE I/O ETHERCAT ANALOGE EINGÄNGE

AI4/8-U (COE)

Analoge Eingänge 8 single ended bzw. 4 differentiell

Auflösung 13 Bit (1,221 µV unipolar/ 2,422 µV bipolar)

Messbereich 0…10 V, ±10 V

Wandlungszeit 464 µs (wenn alle Kanäle aktiv sind)

Ausgaberate -

E-Bus Last 190 mA

AI4-I (COE)

Analoge Eingänge 4

Auflösung 12 Bit (5,2 µA)

Messbereich 0…20 mA, 4…20 mA (Endwert 20 mA)

Wandlungszeit 235 µs (wenn alle Kanäle aktiv sind)

Ausgaberate -

E-Bus Last 190 mA
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C6 REMOTE I/O ETHERCAT ANALOGE EINGÄNGE

AI8-I (COE)

Analoge Eingänge 8

Auflösung 12 Bit (5,2 µA)

Messbereich 0…20 mA, 4…20 mA (Endwert 20 mA)

Wandlungszeit 290 µs (wenn alle Kanäle aktiv sind)

Ausgaberate -

E-Bus Last 190 mA

AI8/16-U (COE)

Analoge Eingänge 16 single ended bzw. 8 differentiell

Auflösung 13 Bit (1,221 µV unipolar/ 2,422 µV bipolar)

Messbereich 0…10 V, ±10 V

Wandlungszeit 580 µs (wenn alle Kanäle aktiv sind)

Ausgaberate -

E-Bus Last 190 mA
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C6 REMOTE I/O ETHERCAT ANALOGE AUSGÄNGE

AO4-U/I (COE)

Analoge Ausgänge 4

Auflösung 16 Bit

Messbereich 0…10 V, ±10 V, 0…20 mA,

Ausgaberate 220 ms

E-Bus Last 150 mA
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C6 REMOTE I/O ETHERCAT TEMPERATUR EINGÄNGE

AI4-PT/NI/THERMO

Analoge Eingänge 4

Auflösung 16 Bit

Wandlungszeit 50ms (einstellbar)

E-Bus-Last 170 mA

Thermoelement

Sensortypen J,K, mV (internal)

Kaltstellenkompensation. ja

Messbereich Typ K -200 °C…+1372 °C

Messbereich Typ J -50 °C…+760 °C

Messbereich mV -40 … +65 mV

Pt100 / Ni100

Messbereich Pt  -75 °C…+670 °C

Messbereich Ni -60 °C…+250 °C

Eingangswiderstand 70…320 Ω

Messstrom 1mA (typisch)

Pt1000 / Ni1000

Messbereich Pt -75 °C…+670 °C

Messbereich Ni -60 °C…+250 °C

Eingangswiderstand 700…3200 Ω

Messstrom 0,1mA (typisch)
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C6 REMOTE I/O ETHERCAT TEMPERATUR EINGÄNGE

AI8-PT/NI/THERMO

Analoge Eingänge 8

Auflösung 16 Bit

Wandlungszeit 50ms (einstellbar)

E-Bus-Last 170 mA

Thermoelement

Sensortypen J,K, mV (internal)

Kaltstellenkompensation. ja

Messbereich Typ K -200 °C…+1372 °C

Messbereich Typ J -50 °C…+760 °C

Messbereich mV -40 … +65 mV

Pt100 / Ni100

Messbereich Pt  -75 °C…+670 °C

Messbereich Ni -60 °C…+250 °C

Eingangswiderstand 70…320Ω

Messstrom 1mA (typisch)

Pt1000 / Ni1000

Messbereich Pt -75 °C…+670 °C

Messbereich Ni -60 °C…+250 °C

Eingangswiderstand 700…3200 Ω

Messstrom 0,1 mA (typisch)
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POTENZIALVERTEILER

Anschlüsse 2x 16

Das Modul hat 2 voneinander getrennte 
Potenziallinien. 

E-Bus-Last 0 mA

C6 REMOTE I/O POTENTIALVERTEILER




