
Die neue Elektronik-Baureihe der HeiTronX-Plattform 
setzt neue Maßstäbe in der Antriebstechnik. Die 
HeiTronX Superior-Line (HTS) kombiniert höchste 
Leistungsfähigkeit mit außergewöhnlicher 
Kompaktheit und bietet damit eine bis zu 100 % 
höhere Leistungsdichte. Dank des schlanken Designs 
ohne Aufbau lässt sich der Motor mühelos 
in verschiedenste Anwendungen integrieren.

Flexibilität und Präzision
Vielfältige Schnittstellen wie standardmäßig EtherCAT® sowie in Ausbaustufen PROFINET®

und CANopen® sorgen für maximale Flexibilität und einfache Systemintegration. Zudem 
verfügt der HTS Motor optional über einen integrierten hochaufl ösenden Multiturn-Encoder, 
der höchste Präzision gewährleistet.

Maximale Betriebssicherheit
Mit bis zu 13 Sicherheitsfunktionen in der fi nalen Umsetzung bietet der HeiTronX Superior Motor 
maximale Betriebssicherheit. Die optional enthaltenen Ein- und Ausgänge sind vielfältig, fl exibel und 
individuell verwendbar. Der Regler verfügt über ein ausgeklügeltes Stecksystem, bei dem Daisy 
Chain sowohl für die Bussysteme als auch für die Leistungsversorgung möglich ist. Optional kann 
hier auch auf unser standardmäßig verfügbares Y-Tec Steckersystem zurückgegriffen werden.

Individuelle Anpassung und effi  ziente Überwachung
Basierend auf der bewährten HMD Next Generation-Baureihe – vielfältig kombinierbar mit 
Getrieben und Bremse – steht der HTS Motor in den Baugrößen 60 und 80 zur Verfügung. 
Die Motoren sind betriebsbereit vorkonfi guriert und lassen sich über eine webbasierte 
Benutzeroberfl äche individuell anpassen. Die integrierte Statusanzeige (LED) ermöglicht es, sich in 
komplexen Antriebslösungen mit mehreren Komponenten jederzeit einen Überblick zu verschaffen.

Die beste Lösung für moderne Antriebstechnik
HeiTronX Superior überzeugt mit branchenführender Motion-Performance und eignet sich perfekt 
für anspruchsvolle Anwendungen, die höchste Präzision, Dynamik und Effi zienz erfordern. Die 
Kombination aus leistungsdichten Motoren, optimierten Wicklungen und kompakten Servoreglern 
macht ihn zur besten Lösung für eine zukunftsweisende Antriebstechnik.

Die neue Baureihe integrierter Servomotoren



Technische Daten

Leistungsversorgung
Nennspannung 24 - 60 VDC

Max. Nennstrom HMDi06: 15 ADC | HMDi08: 30 ADC

Schutzart IP65 (AS-Seite IP21)

Schnittstellen EtherCAT®, PROFINET®1), CANopen®2)

Eingänge 
STO, SBC 

optional: 1x digitaler Eingang, 2x analoger Eingang

Sicherheitsfunktionen
STO, SBC (SIL 3, Performance Level e, Kategorie 3)

[SBT, SS1, SS2, SLS, SLP, SP, SLT, ST]2)

Haltebremse optional

Anschlüsse M8 / M12, Y-Tec1) / I-Tec1)

Gebersystem Singleturn / Multiturn

Auflösung 10 / 12 / 14 / 18 / 222) Bit

HMDi06 HTS / HMDi08 HTS

Typ
Tu nn Mmax Imax M0 I0 Mn In Baulänge L [mm]

°C [min-1] [Nm] [ADC] [Nm] [ADC] [Nm] [ADC] ohne Bremse mit Bremse

HMD06-019-048-30 40 3.000 4,8 15 1,6 2,2 1,6 12,5 134 173

HMD08-032-048-30 40 3.000 8,0 30 2,7 4,0 2,5 19,7 136 184,5

Motortyp

2

Wellendichtring: mit (W), ohne (0)
Bitanzahl3): 10 / 124) Bit (1), 14 Bit (2), 18 Bit (3)
I/O-Eingang optional
Steckervariante: 
axialer Stecker M8 / M12 (M)5), Y-Tec (Y), I-Tec (I)
Bus:
EtherCAT® (E), PROFINET® (P) 
EtherNet/IP (N), CANopen (C)
Geber: Singleturn (S), Multiturn (M) 
Baureihe: HTS (HeiTronX Superior)
Passfeder: mit (P), ohne (0)
Bremse: mit (B), ohne (0)

Flanschmaß: 
60 mm         06 
80 mm         08

Stillstandsmoment
1,9 Nm       019
3,2 Nm       032

Zwischenkreisspannung
48 V        048

Nenndrehzahl
3.000 min-1          30

Die Angaben beziehen sich auf Motor ohne Elektronik.

         Bestellbezeichnung: HMD06-019-048-30-BPSMEYO3W

3) 22 Bit auf Anfrage
4) 10 / 12 Bit nur mit Singleturn
5) Optional mit I/O-Eingängen

1) Lieferbar ab Mitte 2025
2) Auf Anfrage

Kombinierbar mit den HMD-Getrieben siehe www.heidrive.com.



Maßzeichnung HMDi06 HTS

Maßzeichnung HMDi08 HTS

Motor lieferbar mit direkt angebautem Planetengetriebe (siehe Katalog 
„HMD Next Generation – Servomotoren mit Planetengetriebe“).

Zulässige axiale wie radiale Kräfte (siehe Katalog 
„HMD Next Generation – Servoantriebssysteme“).

Motor lieferbar mit direkt angebautem Planetengetriebe (siehe Katalog 
„HMD Next Generation – Servomotoren mit Planetengetriebe“).

Zulässige axiale wie radiale Kräfte (siehe Katalog 
„HMD Next Generation – Servoantriebssysteme“).
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Technische Änderungen vorbehalten! Stand 03/2025

Heidrive GmbH 
Starenstraße 23 
93309 Kelheim

Tel. 09441/707-0 
Fax 09441/707-259

info@heidrive.de
www.heidrive.com

Pin Funktion

FE Funktionserde

1 Vin

2 GND

3 Vin

4 GND

Pin Funktion

1 STO B (+24 V)

3 STO A (+24 V)

4 STO GND

Pin Funktion

1 AI_2_n/Clock-/B-

2 I-

3 DI_1/DO_1

4 DI_2/DO_2

5 DI_3 (Fast DI)

6 DI_COM

7 AI_1_p/Data1+/A+

8 AI_1_p/Data1+/A-

9 AI_2_p/Clock+/B+

10 GND

11 I+

12 +24V_out

Pin Funktion

1 TX+

2 RX+

3 RX-

4 TX-

M12 Power M8 STOM12 I/O M8 EtherCAT®

Mitgeltende Unterlagen/Co-applicable documents
BemerkungBenennungTeilenummer

v5.4.0-rc.1Firmwarefile Synapticon16-120-386-912-0
Parameterfile Synapticon16-120-386-902-0
SOMANET Integro Integration Manual V.1316-120-386-900-0
Assembly Instructions HMP HMD01-001-033-96-0
EC-Servomotor mit Elektronik16-120-386-002-0
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Datenblatt/Datasheet
EC-Servomotor m. Elektr.
16-120-386-003-0

Ersatz für:

Tag Name
Bearb.

Gepr.

Norm

Index Änd.-Nr. Datum Bearb.

15.01.2025 seiler

16.01.2025 schijo

KKeennnnlliinniiee
PPeerrffoorrmmaannccee ccuurrvvee

TTyyppeennsscchhiilldd
TTyyppee llaabbeell

AAllllggeemmeeiinnee tteecchhnniisscchhee MMeerrkkmmaallee
GGeenneerraall tteecchhnniiccaall cchhaarraacctteerriissttiiccss

Ambient operating temperature
Umgebungstemperaturen im Betrieb -10 bis/to +40°C
Lagertemperaturen (nicht im Betrieb)
Ambient storage temperature -25 bis/to +70°C
Isolierstoffklasse
Insulation class F (155°C)
Schutzart Motor/Flansch zu Welle
Protection class motor/flange to shaft IP65/IP21
Lagerlebensdauer im Nennpunkt
Bearing life at nominal point 20.000 h
Temperatursensor
Temperature sensor KTY84-130
Spannungssteilheit dU/dt
Voltage slew rate dU/dt 14 kV/µs
Lackierung
coating RAL 9005
Kennzeichnungen & Approbationen
Markings & approvals

HHiinnwweeiissee RReegglleerr
RReeffeerreenncceess ccoonnttrroolllleerr

Firmware:

Parameterfile:

siehe mitgeltende Unterlagen
acc. to co-applicable documents
siehe mitgeltende Unterlagen
acc. to co-applicable documents

Motortyp/motor type HMD06-019-048-30-00XXXXXX0

HMD06-019-048-30-00XXXXXX0
402150401001

Typ

n 12,5 AI
1,6 Nm

48 V

Mn

SN

M

ZKU3000 rpm
250 Hzn

IP 65/IP 21
class 155 (F)

2,2 A

f
nn

1,6 Nm
0I
0

Mass Drive m
J

[kg]Masse Antrieb

Stillstandsstrom

Stillstandsmoment

Nennstrom

nmax

max

maxI
[1/min]

[kg cm²]Massenträgheitsmoment Läufer
Moment of inertia rotor

Spitzenstrom

Spitzenmoment

Peak current

Max. speed
Max. Drehzahl

Peak torque

[ADC]
[Nm]M

Zwischenkreisspannung

Nennmoment

Nennleistung

Rated current

Stall torque

Rated torque

Rated power

Stall current

[VDC]

[ADC]
[Nm]
[ADC]

[W]

[-]

[Nm]M

M

n

n

In

0

ZK

0I

U
P

DC bus voltage

[1/min]n

EEiinnhheeiitt

p

TTeecchhnniiccaall ssppeecciiffiiccaattiioonnss ddrriivvee
TTeecchhnniisscchhee DDaatteenn AAnnttrriieebb

n
UUnniitt

Nenndrehzahl
Rated speed
Polpaarzahl
Number of pole pairs

TToolleerraannccee
TToolleerraannzz

vvaalluuee
WWeerrtt

3000-
5-
48-
510-
1,6`10 %
12,5`10 %
1,6`10 %
2,2`10 %
3,2-
30`10 %

4000-
4,89E-01-

1,4-

M12 Power
(input)

M12 Power
(output)

M12 I/O M8 STO

M8 EtherCAT
(input)

M8 EtherCAT
(output)

Typenschild

Schild Verbots- und Warnzeichen

M12 Power
Pin Funktion
FE Erdung
1 Vin
2 GND
3 Vin
4 GND

M12 I/O
Pin Funktion

1 AI_2_n/Clock-/B-
2 I-
3 DI_1/DO_1 *
4 DI_2/DO_2 *
5 DI_3 ** (Fast DI)
6 DI_COM
7 AI_1_p/Data1+/A+
8 AI_1_p/Data1-/A-
9 AI_2_p/Clock+/B+

10 GND
11 I+
12 +24V_out *

* Referenziert auf GND

** Referenziert auf DI_COM

M8 EtherCAT
Pin Funktion

1 TX+
2 RX+
3 RX-
4 TX-

M8 STO
Pin Funktion

1 STO B (+24V)
3 STO A (+24V)
4 STO GND

gleiche Belegung bei in- und output für
Leistung und EtherCAT

ENTWURF / DRAFT
technische Änderungen vorbehalten / technical data subject to change

Encoder ist im Regler integriert.

Mitgeltende Unterlagen/Co-applicable documents
BemerkungBenennungTeilenummer

v5.4.0-rc.1Firmwarefile Synapticon16-120-386-912-0
Parameterfile Synapticon16-120-386-902-0
SOMANET Integro Integration Manual V.1316-120-386-900-0
Assembly Instructions HMP HMD01-001-033-96-0
EC-Servomotor mit Elektronik16-120-386-002-0

Dieses Produkt ist ausschließßlich zum Einbau in eine Maschine oder ein anderes Gerät bestimmt. Die Inbetriebnahme ist solange untersagt, bis die Konformität des Endproduktes mit der Richtlinie 2006/42/EG festgestellt ist.Fü
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Datenblatt/Datasheet
EC-Servomotor m. Elektr.
16-120-386-003-0

Ersatz für:

Tag Name
Bearb.

Gepr.

Norm

Index Änd.-Nr. Datum Bearb.

15.01.2025 seiler

16.01.2025 schijo

KKeennnnlliinniiee
PPeerrffoorrmmaannccee ccuurrvvee

TTyyppeennsscchhiilldd
TTyyppee llaabbeell

AAllllggeemmeeiinnee tteecchhnniisscchhee MMeerrkkmmaallee
GGeenneerraall tteecchhnniiccaall cchhaarraacctteerriissttiiccss

Ambient operating temperature
Umgebungstemperaturen im Betrieb -10 bis/to +40°C
Lagertemperaturen (nicht im Betrieb)
Ambient storage temperature -25 bis/to +70°C
Isolierstoffklasse
Insulation class F (155°C)
Schutzart Motor/Flansch zu Welle
Protection class motor/flange to shaft IP65/IP21
Lagerlebensdauer im Nennpunkt
Bearing life at nominal point 20.000 h
Temperatursensor
Temperature sensor KTY84-130
Spannungssteilheit dU/dt
Voltage slew rate dU/dt 14 kV/µs
Lackierung
coating RAL 9005
Kennzeichnungen & Approbationen
Markings & approvals

HHiinnwweeiissee RReegglleerr
RReeffeerreenncceess ccoonnttrroolllleerr

Firmware:

Parameterfile:

siehe mitgeltende Unterlagen
acc. to co-applicable documents
siehe mitgeltende Unterlagen
acc. to co-applicable documents

Motortyp/motor type HMD06-019-048-30-00XXXXXX0

HMD06-019-048-30-00XXXXXX0
402150401001

Typ

n 12,5 AI
1,6 Nm

48 V

Mn

SN

M

ZKU3000 rpm
250 Hzn

IP 65/IP 21
class 155 (F)

2,2 A

f
nn

1,6 Nm
0I
0

Mass Drive m
J

[kg]Masse Antrieb

Stillstandsstrom

Stillstandsmoment

Nennstrom

nmax

max

maxI
[1/min]

[kg cm²]Massenträgheitsmoment Läufer
Moment of inertia rotor

Spitzenstrom

Spitzenmoment

Peak current

Max. speed
Max. Drehzahl

Peak torque

[ADC]
[Nm]M

Zwischenkreisspannung

Nennmoment

Nennleistung

Rated current

Stall torque

Rated torque

Rated power

Stall current

[VDC]

[ADC]
[Nm]
[ADC]

[W]

[-]

[Nm]M

M

n

n

In

0

ZK

0I

U
P

DC bus voltage

[1/min]n

EEiinnhheeiitt

p

TTeecchhnniiccaall ssppeecciiffiiccaattiioonnss ddrriivvee
TTeecchhnniisscchhee DDaatteenn AAnnttrriieebb

n
UUnniitt

Nenndrehzahl
Rated speed
Polpaarzahl
Number of pole pairs

TToolleerraannccee
TToolleerraannzz

vvaalluuee
WWeerrtt

3000-
5-
48-
510-
1,6`10 %
12,5`10 %
1,6`10 %
2,2`10 %
3,2-
30`10 %

4000-
4,89E-01-

1,4-

M12 Power
(input)

M12 Power
(output)

M12 I/O M8 STO

M8 EtherCAT
(input)

M8 EtherCAT
(output)

Typenschild

Schild Verbots- und Warnzeichen

M12 Power
Pin Funktion
FE Erdung
1 Vin
2 GND
3 Vin
4 GND

M12 I/O
Pin Funktion

1 AI_2_n/Clock-/B-
2 I-
3 DI_1/DO_1 *
4 DI_2/DO_2 *
5 DI_3 ** (Fast DI)
6 DI_COM
7 AI_1_p/Data1+/A+
8 AI_1_p/Data1-/A-
9 AI_2_p/Clock+/B+

10 GND
11 I+
12 +24V_out *

* Referenziert auf GND

** Referenziert auf DI_COM

M8 EtherCAT
Pin Funktion

1 TX+
2 RX+
3 RX-
4 TX-

M8 STO
Pin Funktion

1 STO B (+24V)
3 STO A (+24V)
4 STO GND

gleiche Belegung bei in- und output für
Leistung und EtherCAT

ENTWURF / DRAFT
technische Änderungen vorbehalten / technical data subject to change

Encoder ist im Regler integriert.

Mitgeltende Unterlagen/Co-applicable documents
BemerkungBenennungTeilenummer

v5.4.0-rc.1Firmwarefile Synapticon16-120-386-912-0
Parameterfile Synapticon16-120-386-902-0
SOMANET Integro Integration Manual V.1316-120-386-900-0
Assembly Instructions HMP HMD01-001-033-96-0
EC-Servomotor mit Elektronik16-120-386-002-0

Dieses Produkt ist ausschließßlich zum Einbau in eine Maschine oder ein anderes Gerät bestimmt. Die Inbetriebnahme ist solange untersagt, bis die Konformität des Endproduktes mit der Richtlinie 2006/42/EG festgestellt ist.Fü
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Datenblatt/Datasheet
EC-Servomotor m. Elektr.
16-120-386-003-0

Ersatz für:

Tag Name
Bearb.

Gepr.

Norm

Index Änd.-Nr. Datum Bearb.

15.01.2025 seiler

16.01.2025 schijo

KKeennnnlliinniiee
PPeerrffoorrmmaannccee ccuurrvvee

TTyyppeennsscchhiilldd
TTyyppee llaabbeell

AAllllggeemmeeiinnee tteecchhnniisscchhee MMeerrkkmmaallee
GGeenneerraall tteecchhnniiccaall cchhaarraacctteerriissttiiccss

Ambient operating temperature
Umgebungstemperaturen im Betrieb -10 bis/to +40°C
Lagertemperaturen (nicht im Betrieb)
Ambient storage temperature -25 bis/to +70°C
Isolierstoffklasse
Insulation class F (155°C)
Schutzart Motor/Flansch zu Welle
Protection class motor/flange to shaft IP65/IP21
Lagerlebensdauer im Nennpunkt
Bearing life at nominal point 20.000 h
Temperatursensor
Temperature sensor KTY84-130
Spannungssteilheit dU/dt
Voltage slew rate dU/dt 14 kV/µs
Lackierung
coating RAL 9005
Kennzeichnungen & Approbationen
Markings & approvals

HHiinnwweeiissee RReegglleerr
RReeffeerreenncceess ccoonnttrroolllleerr

Firmware:

Parameterfile:

siehe mitgeltende Unterlagen
acc. to co-applicable documents
siehe mitgeltende Unterlagen
acc. to co-applicable documents

Motortyp/motor type HMD06-019-048-30-00XXXXXX0

HMD06-019-048-30-00XXXXXX0
402150401001

Typ

n 12,5 AI
1,6 Nm

48 V

Mn

SN

M

ZKU3000 rpm
250 Hzn

IP 65/IP 21
class 155 (F)

2,2 A

f
nn

1,6 Nm
0I
0

Mass Drive m
J

[kg]Masse Antrieb

Stillstandsstrom

Stillstandsmoment

Nennstrom

nmax

max

maxI
[1/min]

[kg cm²]Massenträgheitsmoment Läufer
Moment of inertia rotor

Spitzenstrom

Spitzenmoment

Peak current

Max. speed
Max. Drehzahl

Peak torque

[ADC]
[Nm]M

Zwischenkreisspannung

Nennmoment

Nennleistung

Rated current

Stall torque

Rated torque

Rated power

Stall current

[VDC]

[ADC]
[Nm]
[ADC]

[W]

[-]

[Nm]M

M

n

n

In

0

ZK

0I

U
P

DC bus voltage

[1/min]n

EEiinnhheeiitt

p

TTeecchhnniiccaall ssppeecciiffiiccaattiioonnss ddrriivvee
TTeecchhnniisscchhee DDaatteenn AAnnttrriieebb

n
UUnniitt

Nenndrehzahl
Rated speed
Polpaarzahl
Number of pole pairs

TToolleerraannccee
TToolleerraannzz

vvaalluuee
WWeerrtt

3000-
5-
48-
510-
1,6`10 %
12,5`10 %
1,6`10 %
2,2`10 %
3,2-
30`10 %

4000-
4,89E-01-

1,4-

M12 Power
(input)

M12 Power
(output)

M12 I/O M8 STO

M8 EtherCAT
(input)

M8 EtherCAT
(output)

Typenschild

Schild Verbots- und Warnzeichen

M12 Power
Pin Funktion
FE Erdung
1 Vin
2 GND
3 Vin
4 GND

M12 I/O
Pin Funktion

1 AI_2_n/Clock-/B-
2 I-
3 DI_1/DO_1 *
4 DI_2/DO_2 *
5 DI_3 ** (Fast DI)
6 DI_COM
7 AI_1_p/Data1+/A+
8 AI_1_p/Data1-/A-
9 AI_2_p/Clock+/B+

10 GND
11 I+
12 +24V_out *

* Referenziert auf GND

** Referenziert auf DI_COM

M8 EtherCAT
Pin Funktion

1 TX+
2 RX+
3 RX-
4 TX-

M8 STO
Pin Funktion

1 STO B (+24V)
3 STO A (+24V)
4 STO GND

gleiche Belegung bei in- und output für
Leistung und EtherCAT

ENTWURF / DRAFT
technische Änderungen vorbehalten / technical data subject to change

Encoder ist im Regler integriert.

Mitgeltende Unterlagen/Co-applicable documents
BemerkungBenennungTeilenummer

v5.4.0-rc.1Firmwarefile Synapticon16-120-386-912-0
Parameterfile Synapticon16-120-386-902-0
SOMANET Integro Integration Manual V.1316-120-386-900-0
Assembly Instructions HMP HMD01-001-033-96-0
EC-Servomotor mit Elektronik16-120-386-002-0

Dieses Produkt ist ausschließßlich zum Einbau in eine Maschine oder ein anderes Gerät bestimmt. Die Inbetriebnahme ist solange untersagt, bis die Konformität des Endproduktes mit der Richtlinie 2006/42/EG festgestellt ist.Fü
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Heidrive
93309 Kelheim

Datenblatt/Datasheet
EC-Servomotor m. Elektr.
16-120-386-003-0

Ersatz für:

Tag Name
Bearb.

Gepr.

Norm

Index Änd.-Nr. Datum Bearb.

15.01.2025 seiler

16.01.2025 schijo

KKeennnnlliinniiee
PPeerrffoorrmmaannccee ccuurrvvee

TTyyppeennsscchhiilldd
TTyyppee llaabbeell

AAllllggeemmeeiinnee tteecchhnniisscchhee MMeerrkkmmaallee
GGeenneerraall tteecchhnniiccaall cchhaarraacctteerriissttiiccss

Ambient operating temperature
Umgebungstemperaturen im Betrieb -10 bis/to +40°C
Lagertemperaturen (nicht im Betrieb)
Ambient storage temperature -25 bis/to +70°C
Isolierstoffklasse
Insulation class F (155°C)
Schutzart Motor/Flansch zu Welle
Protection class motor/flange to shaft IP65/IP21
Lagerlebensdauer im Nennpunkt
Bearing life at nominal point 20.000 h
Temperatursensor
Temperature sensor KTY84-130
Spannungssteilheit dU/dt
Voltage slew rate dU/dt 14 kV/µs
Lackierung
coating RAL 9005
Kennzeichnungen & Approbationen
Markings & approvals

HHiinnwweeiissee RReegglleerr
RReeffeerreenncceess ccoonnttrroolllleerr

Firmware:

Parameterfile:

siehe mitgeltende Unterlagen
acc. to co-applicable documents
siehe mitgeltende Unterlagen
acc. to co-applicable documents

Motortyp/motor type HMD06-019-048-30-00XXXXXX0

HMD06-019-048-30-00XXXXXX0
402150401001

Typ

n 12,5 AI
1,6 Nm

48 V

Mn

SN

M

ZKU3000 rpm
250 Hzn

IP 65/IP 21
class 155 (F)

2,2 A

f
nn

1,6 Nm
0I
0

Mass Drive m
J

[kg]Masse Antrieb

Stillstandsstrom

Stillstandsmoment

Nennstrom

nmax

max

maxI
[1/min]

[kg cm²]Massenträgheitsmoment Läufer
Moment of inertia rotor

Spitzenstrom

Spitzenmoment

Peak current

Max. speed
Max. Drehzahl

Peak torque

[ADC]
[Nm]M

Zwischenkreisspannung

Nennmoment

Nennleistung

Rated current

Stall torque

Rated torque

Rated power

Stall current

[VDC]

[ADC]
[Nm]
[ADC]

[W]

[-]

[Nm]M

M

n

n

In

0

ZK

0I

U
P

DC bus voltage

[1/min]n

EEiinnhheeiitt

p

TTeecchhnniiccaall ssppeecciiffiiccaattiioonnss ddrriivvee
TTeecchhnniisscchhee DDaatteenn AAnnttrriieebb

n
UUnniitt

Nenndrehzahl
Rated speed
Polpaarzahl
Number of pole pairs

TToolleerraannccee
TToolleerraannzz

vvaalluuee
WWeerrtt

3000-
5-
48-
510-
1,6`10 %
12,5`10 %
1,6`10 %
2,2`10 %
3,2-
30`10 %

4000-
4,89E-01-

1,4-

M12 Power
(input)

M12 Power
(output)

M12 I/O M8 STO

M8 EtherCAT
(input)

M8 EtherCAT
(output)

Typenschild

Schild Verbots- und Warnzeichen

M12 Power
Pin Funktion
FE Erdung
1 Vin
2 GND
3 Vin
4 GND

M12 I/O
Pin Funktion

1 AI_2_n/Clock-/B-
2 I-
3 DI_1/DO_1 *
4 DI_2/DO_2 *
5 DI_3 ** (Fast DI)
6 DI_COM
7 AI_1_p/Data1+/A+
8 AI_1_p/Data1-/A-
9 AI_2_p/Clock+/B+

10 GND
11 I+
12 +24V_out *

* Referenziert auf GND

** Referenziert auf DI_COM

M8 EtherCAT
Pin Funktion

1 TX+
2 RX+
3 RX-
4 TX-

M8 STO
Pin Funktion

1 STO B (+24V)
3 STO A (+24V)
4 STO GND

gleiche Belegung bei in- und output für
Leistung und EtherCAT

ENTWURF / DRAFT
technische Änderungen vorbehalten / technical data subject to change

Encoder ist im Regler integriert.

Steckerbelegung


