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HMD Next Generation - Servoantriebssysteme




Einleitung

Die neue hochdynamische Baureine HMD Next Generation prasentiert sich mit um Uber
30 % reduzierten Bauldngen, im Vergleich zu den Vorgdngermotoren und stark optimierten
Tragheitsmomenten. Die beachtliche Langenreduzierung und die Vielfalt an FlanschgréoBen bietet
die optimale, hochdynamische Losung fur besonders geringen Bauraum.

Zahlreiche Spannungsvarianten und feinste Leistungsabstufungen lassen keine Winsche offen.

Die HeiMotion Dynamic NG Motoren sind in sechs verschiedenen FlanschgréBen erhaltlich:

60 mm - HMDO6
80 mm - HMDO8
100 mm - HMD10
130mm - HMD13
150 mm - HMD15
190 mm - HMD19

OoOoO0Oo0Oo0oad

Die Eigenschaften im Uberblick:

5 Pol-Paare

Konzentrierte Wicklungstechnologie mit hohem Wirkungsgrad

Spannungssteilheit dU / dt 14 kV / ps durch vergossenen Stator und spezielle Anschlusstechnik

Temperatursensor PT1000; optional KTY

StandardmaBig verkUrzte Endkappen fur verschiedene Encoder und Stecksysteme
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Ubersicht

HeiMotion Dynamic Next Generation Motoren

U I | Y] M M n J P (S1)
Typ Bezeichnung o« ° ! ° ! e ! !
Vil (A [A] (Nm] [Nm] (Nm] [min-] [kg/cm?] (w]
24 15,0 15,0 1,0 1,0 2,5 3.000 2,68E-01 315
48 8,4 8,4 1,0 1,0 2,5 3.000 2,68E-01 315
48 15,0 15,0 1,0 1,0 2,5 6.000 2,68E-01 630
HMDO06-011 320 1,2 1,2 1,0 1,0 2,5 3.000 2,68E-01 315
320 2,3 2,3 1,0 1,0 2,5 6.000 2,68E-01 630
560 0,7 0,7 1,0 1,0 2,5 3.000 2,68E-01 315
560 1,2 1,2 1,0 1,0 2,5 6.000 2,68E-01 630
48 15,0 13,7 1,9 1,7 4,8 3.000 4,89E-01 530
320 2,3 2,1 1,9 1,7 4.8 3.000 4,89E-01 530
HMDO6 HMDO06-019 320 4,1 3,3 1,9 1,45 4.8 6.000 4,89E-01 915
560 1,2 1,1 1,9 1,7 4.8 3.000 4,89E-01 530
560 2,3 1,8 1,9 1,45 4,8 6.000 4,89E-01 9156
48 19,5 19,0 2,6 2,5 6,5 3.000 7,11E-01 785
48 36,4 28,7 2,6 2,0 6,5 6.000 7,11E-01 1.250
HMDOB-026 320 3,0 3,0 2,6 2,5 6,5 3.000 7,11E-01 785
320 5,5 4,5 2,6 2,0 6,5 6.000 7,11E-01 1.260
560 1,6 1,6 2,6 2,5 6,5 3.000 7,11E-01 785
560 3,0 2,5 2,6 2,0 6,5 6.000 7,11E-01 1.260
24 45,0 44,9 2,4 2,3 6,0 3.000 8,00E-01 720
48 24,3 23,3 2,4 2,3 6,0 3.000 8,00E-01 720
48 45,0 42,0 2,4 2,1 6,0 5.500 8,00E-01 1.210
HMDO08-024 320 3,4 3,3 2,4 2,3 6,0 3.000 8,00E-01 720
320 5,6 5,4 2,4 2,1 6,0 5.500 8,00E-01 1.210
560 2,0 1,9 24 2,3 6,0 3.000 8,00E-01 720
560 3,4 3,1 2,4 2,1 6,0 5.500 8,00E-01 1.210
24 50,0 48,7 3,2 3,0 8,0 3.000 1,13E+00 940
48 26,2 25,9 3,2 3,0 8,0 3.000 1,13E+00 940
48 50,0 44,0 3,2 2,6 8,0 5.500 1,13E+00 1.500
HMDO08-032 320 4,2 4.1 3,2 3,0 8,0 3.000 1,13E+00 940
320 7,1 6,4 3,2 2,6 8,0 5.500 1,13E+00 1.500
HMDO08 560 2,2 2,1 3,2 3,0 8,0 3.000 1,13E+00 940
560 4,2 3,6 3,2 2,6 8,0 5.500 1,13E+00 1.500
24 58,4 57,6 4,2 3,9 10,5 3.000 1,46E+00 1.225
48 33,0 30,8 4,2 3,9 10,5 3.000 1,46E+00 1.225
48 60,8 52,3 4,2 3,4 10,5 5.500 1,46E+00 1.950
HMDO08-042 320 5,0 4,6 4,2 3,9 10,5 3.000 1,46E+00 1.225
320 8,5 7,4 4,2 3,4 10,5 5.500 1,46E+00 1.980
560 2,7 2,6 4,2 3,9 10,5 3.000 1,46E+00 1.225
560 4,5 4.1 4.2 3,4 10,5 5.500 1,46E+00 1.950
48 48,0 45,8 5,7 5,3 14,3 3.000 2,12E+00 1.665
320 6,6 6,3 5,7 5,3 14,3 3.000 2,12E+00 1.665
HMDO08-057 320 11,4 8,9 5,7 4.3 14,3 5.500 2,12E+00 2.480
560 3,6 3,4 5,7 5,3 14,3 3.000 2,12E+00 1.665
560 6,6 5,3 5,7 4,3 14,3 5.500 2,12E+00 2.480
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UZK Io In Mo Mn Mmax nn J Pn (51)
Typ Bezeichnung .
(Vo] (Al (Al [Nm] [(Nm] [Nm] [min7] (kgem?] (W]
48 34,6 32,9 3,9 3,6 9,8 3.000 1,94E+00 1.130
48 56,0 48,5 3,9 3,2 9,8 5.000 1,94E+00 1.675
320 5,0 4,7 3,9 3,6 9,8 3.000 1,94E+00 1.130
HMD10-039
320 8,2 7,0 3,9 3,2 9,8 5.000 1,94E+00 1.675
560 2,8 2,7 3,9 3,6 9,8 3.000 1,94E+00 1.130
560 5,0 4,3 3,9 3,2 9,8 5.000 1,94E+00 1.675
48 47,1 444 5,7 5,2 14,3 3.000 2,75E+00 1.635
48 70,6 53,3 5,7 4,0 14,3 5.000 2,75E+00 2.095
320 6,5 6,1 5,7 5,2 14,3 3.000 2,75E+00 1.635
HMD10-057
320 10,2 7,6 5,7 4,0 14,3 5.000 2,75E+00 2.095
560 3,6 3,4 5,7 5,2 14,3 3.000 2,75E+00 1.635
HMD10 560 6,5 4,8 5,7 4,0 14,3 5.000 2,75E+00 2.095
48 57,7 50,3 7,6 6,5 19,0 3.000 3,57E+00 2.000
320 9,1 8,0 7,6 6,5 19,0 3.000 3,57E+00 2.000
HMD10-076 320 13,5 9,4 7,6 4,8 19,0 5.000 3,57E+00 2.500
560 4,9 4,3 7,6 6,5 19,0 3.000 3,57E+00 2.000
560 9,1 6,3 7,6 4,8 19,0 5.000 3,57E+00 2.500
48 82,3 70,6 10,5 8,6 26,3 3.000 5,21E+00 2.700
320 11,0 9,6 10,5 8,6 26,3 3.000 5,21E+00 2.700
HMD10-105 320 18,0 10,6 10,5 5,5 26,3 5.000 5,21E+00 2.900
560 6,4 5,5 10,5 8,6 26,3 3.000 5,21E+00 2.700
560 11,0 6,5 10,5 5,5 26,3 5.000 5,21E+00 2.900
560 5,5 4,8 13,3 11,5 33,3 2.000 8,21E+00 2.400
HMD13-133
560 9,3 6,3 13,3 9,0 33,3 3.600 8,21E+00 3.400
560 7,5 6,3 19,0 16,0 47,5 2.000 1,20E+01 3.360
HMD13 HMD13-190
560 13,7 8,2 19,0 11,2 47,5 3.600 1,20E+01 4.200
560 9,7 8,2 24,5 20,5 61,3 2.000 1,58E+01 4.300
HMD13-245
560 17,1 9,6 24,5 13,3 61,3 3.600 1,58E+01 5.000
560 15,1 1,7 36,0 28,0 72,0 2.000 3,87E+01 5.850
HMD15-036
560 22,6 13,2 36,0 21,0 72,0 3.000 3,87E+01 6.600
560 18,0 13,8 42,5 32,5 85,0 2.000 4,82E+01 6.800
HMD15 HMD15-043
560 26,0 15,3 42,5 25,0 85,0 3.000 4,82E+01 7.850
560 20,4 15,5 49,0 37,0 98,0 2.000 5,76E+01 7.750
HMD156-049
560 30,0 17,8 49,0 29,0 98,0 3.000 5,76E+01 9.110
560 24,5 16,6 51,0 35,56 102,0 2.000 7,42E+01 7.435
HMD19-051
560 35,9 17,6 51,0 25,5 102,0 3.000 7,42E+01 8.000
HMD19 HVD19-078 560 38,0 244 78,0 51,5 156,0 2.000 1,10E+02 10.780
560 56,6 24,1 78,0 34,0 166,0 3.000 1,10E+02 10.680
HMD19-105 560 52,5 32,5 105,0 66,5 210,0 2.000 1,45E+02 13.920
Standardausfiihrung
Bei Stillstands-/Nennstrom gréBer 30 A Anschlu swah! (Seite 78) beachten!




Ubersicht

Zuordnung Motoren und Servoregler

n U, I HCB HCB HCL HCL
Motor Bezeichn. ,
[min?) [Vod [A] 1% 230 Vpc 3% 400 Ve 24 - 48 V¢ 24 - 48V,
3000 24 15 HCL 60 C HCL 120C/E
3000 438 8,4 HCL 60 C HCL 120C/E
6000 438 15 HCL 60 C HCL 120C/E
HMDO06-011 3000 320 1,2 HCB 2/6-1 HCB 4/12-3
6000 320 2,3 HCB 4/12-1 HCB 4/12-3
3000 560 0,7 HCB 4/12-3
6000 560 1,2 HCB 4/12-3
3000 48 15 HCL 60 C HCL 120C/E
3000 320 2,3 HCB 4/12-1 HCB 4/12-3
HMDOS HMDO06-019 6000 320 4,1 HCB 8/24-1 HCB 8/24-3
3000 560 1,2 HCB 4/12-3
6000 560 2,3 HCB 4/12-3
3000 48 19,56 HCL 225 CS/C/E
6000 48 36,4 HCL 225 CS/C/E
3000 320 3 HCB 4/12-1 HCB 4/12-3
HMDOE-026 6000 320 55 HCB 8/24-1 HCB 8/24-3
3000 560 1,6 HCB 4/12-3
6000 560 3,0 HCB 4/12-3
3000 24 45 HCL 225 CS/C/E
3000 48 24,3 HCL 225 CS/C/E
5500 48 45 HCL 225 CS/C/E
HMDO08-024 3000 320 3,4 HCB 4/12-1 HCB 4/12-3
5500 320 5,6 HCB 8/24-1 HCB 8/24-3
3000 560 2,0 HCB 4/12-3
5500 560 3,4 HCB 4/12-3
3000 24 50
3000 48 26,2 HCL 225 CS/C/E
5500 48 50
HMDO08-032 3000 320 4,2 HCB 4/12-1 HCB 8/24-3
5500 320 7,1 HCB 8/24-1 HCB 8/24-3
3000 560 2,2 HCB 4/12-3
5500 560 4,2 HCB 8/24-3
HMDo8 3000 24 58,4
3000 48 33 HCL 225 CS/C/E
5500 48 58,4
HMDO08-042 3000 320 5 HCB 8/24-1 HCB 8/24-3
5500 320 8,56 HCB 12/30-3
3000 560 2,7 HCB 4/12-3
5500 560 5 HCB 8/24-3
3000 24 76,6
3000 48 48
5500 48 76,6
HMDO8-057 3000 320 6,6 HCB 8/24-1 HCB 8/24-3
5500 320 1,4 HCB 12/30-3
3000 560 3,6 HCB 4/12-3
5500 560 6,6 HCB 8/24-3
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n u,, I, HCB HCB HCL HCL
Motor Bezeichn. ;
[min7] [Vod [A] 1% 230 Vac 3% 400 Vac 24 - 48 Ve 24 - 48V
3000 48 34,6 HCL 225 C/CS/E
5000 48 56
MD10.059 3000 320 5 HCB 8/24-1 HCB 8/24-3
i 5000 320 8,2 HCB 12/30-3
3000 560 28 HCB 4/12-3
5000 560 5 HCB 8/24-3
3000 48 47 1
5000 48 70,6
3000 320 6,5 HCB 8/24-1 HCB 8/24-3
AMBT0-057 009 320 10,2 HCB 12/30-3
HMD10 3000 560 3,6 HCB 4/12-3
5000 560 6,5 HCB 8/24-3
3000 48 577
3000 320 9,1 HCB 12/30-3
HVD10-076 5000 320 13,5 HCB 20/50-3
3000 560 4,9 HCB 8/24-3
5000 560 9,1 HCB 12/30-3
3000 48 823
3000 320 11 HCB 12/30-3
HVD10-105 5000 320 18 HCB 20/50-3
3000 560 6,4 HCB 8/24-3
5000 560 11 HCB 12/30-3
2000 560 55 HCB 8/24-3
HMDT3133 5600 560 9,3 HCB 12/30-3
2000 560 75 HCB 8/24-3
HMD13 HMD1S-190 o5 560 13,7 HCB 20/50-3
2000 560 9,7 HCB 12/30-3
HMDT3-248 2500 560 17,1 HCB 20/50-3
2000 560 15,1 HCB 20/50-3
HMD15-036 50 560 22,6 HCB 40/100-3
2000 560 18 HCB 20/50-3
HMDTS  HMD15-043 0, 560 26 HCB 40/100-3
2000 560 20,4 HCB 40/100-3
AMDT5-049 5000 560 30 HCB 40/100-3
2000 560 24,5 HCB 40/100-3
AMDTO-05T 2009 560 359 HCB 40/100-3
HMD19 2000 560 38 HCB 40/100-3
AMPIS-078 5000 560 56,6
HMD19-105 2000 560 52,5
HCB HCL
Seite 104 Seite 110




Betriebsarten

Begriffserklarung

Graph

S1

S3

Dauerbetrieb bei konstanter Belastung

Periodischer Aussetzbetrieb ohne
Einfluss des Anlaufvorgangs auf die
Motorerwarmung
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® Angewandte harmonisierte Normen

Norm

Erkl3rung

ENISO 12100:2010

EN 60034-1:2010 + Cor..2010

EN 60204-1:2018

EN 60529:1991 + A1:2000 + A2:2013

EN IEC 60664-1:2020

Sicherheit von Maschinen
Allgemeine Gestaltungsleitsétze
Risikobeurteilung und Risikominderung

Drehende elektrische Maschinen
Teil 1. Bemessung und Betriebsverhalten

Sicherheit von Maschinen
Elektrische Ausrlstung von Maschinen
Tell 1: Allgemeine Anforderungen

Schutzarten durch Gehéuse (IP-Code)

Isolationskoordination fur Betriebsmittel in
Niederspannungs-Stromversorgungssystemen
Teil 1: Grundsétze, Anforderungen und Prifungen




Allgemeine Daten

Umgebungsbedingungen und technische Merkmale

Motortyp Permanentmagneterregter Drehstrom-Synchron-Servomotor
Umgebungstemperaturen (im Betrieb) - 10 °C bis + 40 °C
Lagertemperaturen (nicht im Betrieb) -25°Chis + 70 °C
Luftfeuchte < 90 % relative Luftfeuchte (ohne Auskondensation)
Isolationsklasse = bis 155°0)
AT=115K
Verschmutzungsgrad 2
Sl IP65 im Standard (auBer AS-Seite, hier IP21; AS-Seite mit
Radialwellendichtring IP65)
KUhlung Konvektiv (SelbstkUhlung)

. , I bis max. 4000 Meter Uber NN:; Il bis max. 3000 Meter Uber
Uberspannungskategorie

NN
Lagerlebensdauer 20.000 h bei Bemessungsbedingungen (M,)
Temperatursensor PT1000; optional KTY
Spannungssteilheit dU/dt 14 KV / s

4,000 Meter Uber NN; ab 1.000 Metern ist ein Derating um

Max. Aufstellhdhe ‘ :
1% je 100 m in Kauf zu nehmen.

Rundlaufgenauigkeit, Koaxialitat

und Planlauf nach DIN 42955 N (normal)
Schwingstarke nach ISO 2373 Stufe N
HMDOG6 < 2,0 % bezogen auf das Stillstandsmoment (M)
- . HVIDOS8 < 1,6 % bezogen auf das Stillstandsmoment (M)
SIS VIR HVD10 < 1,2 % bezogen auf das Stillstandsmoment (M)
HMD13 - 19 < 1,0 % bezogen auf das Stillstandsmoment (M)
Lackierung Decklack schwarz, RAL 9005
Magnetmaterial Neodym Eisen Bor (NdFeB)
Wellenende Zylindrisches Wellenende mit / ohne Passfedernut
Wuchtgute Q25

Resolver, HIPERFACE®, HIPERFACE DSL®, Inkrementalgeber,

e
Gepersysteme SSI/BISS, ENDAT® 2.2

Approbationen CE, ¢S us - Abnahme (siehe E341694)
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AbkUrzungen und Definitionen

Kiirzel Einheit Toleranz Erlduterung
f [Hz] - Nennfrequenz
I8 A +10 % Stillstandsstrom je Phase (Motorstrom beim Stillstandsdrehmoment M,)
I A + 10 % Nennstrom (Nennstrom je Phase)
| o A - Spitzenstrom (Maximal zulassiger Strom je Phase)
J [kgem?] - Massentragheitsmoment Rotor (Bezieht sich auf einen Motor ohne Bremse)
” N ki B Spanhungskonstante | | | N |

° ms (Induzierte Spannung zwischen zwei Phasen bei 1000 min'") Effektivwert
kt, INm /A, +6 % Drehmomentkonstante (Effektivwert bei 20 °C im Nennpunki)

o [mH] - Wicklungsinduktivitat (2 Phasen) bei Nennstrom |,
m kal - Masse (Motormasse ohne Bremse)
M, [Nm] +10% Stillstandsmoment (Stillstandsdrehmoment bei S1)
M, [Nm] +10 % Nennmoment (Dauerdrehmoment bei S1)
Mo [Nm] - Spitzendrehmoment (Maximal kurzzeitig zulassiges Moment)
n, [min] - Nenndrehzahl
N [min"] - Maximale Drehzahl
P, W] - Nennleistung (Mechanische Bemessungsleistung an der Welle)

+59% Wicklungswiderstand (2 Phasen, bei einer Wicklungstemperatur von 20 °C),
Rep <2 L109% =5 %bei320/560 VDG, = 10 % bei 24/48 VDC Motoren
M oM Morax
C, (%] - Lokales Rastmoment C;W” x 100 % =
5

M. [Nm] - Lokales Maximum des Rastmomentes &%
M. [Nm] - Lokales Minimum des Rastmomentes o° 360°
T [ms] - Elektrische Zeitkonstante
T [min] - Thermische Zeitkonstante
U V] _ Nenngpamnung Motor (Spannung zwischen 2 Phasen im Nennpunk),

Mo me Effektivwert

UL Vodl - Zwischenkreisspannung

n



Lebensdauer

Zulassige Krafte

Die Lebensdauer der Motoren betragt mindestens 20.000 Stunden unter Nennbedingungen. Die als Lagerbelastung
zuldssigen Radialkkréfte sind der untenstehenden Tabelle zu entnehmen. Der Kraftangriffspunkt liegt in der
Wellenmitte (s. Grafik).

3 1/2 @

Maximale Radialkraft F,, [N]

1.000 2.000 3.000 4.000 5.000 6.000 7.000 8.000 9.000 10.000

[min-T] (min"T] (min”] [min”] [min?] [minT] [min"T] [min-T] [min-T] [minT]
HMDOB-011 355 280 245 220 205 195 185 175 170 160
HMDOB-019 390 310 270 240 230 210 200 190 185 180
HMDOB-026 400 320 280 260 240 220 210 200 1956 190
HMDO08-024 430 340 300 270 250 240 225 215
HMDO8-032 460 370 320 290 270 250 240 230
HMDO08-042 480 380 330 300 280 265 250 240
HMDO8-057 510 410 350 320 300 280 270 260
HMD10-039 800 640 560 510 470 440 420
HMD10-057 850 670 590 535 500 470 445
HMD10-076 885 705 615 560 520 490 465
HMD10-105 940 740 650 615 570 540 510 = =
HMD13-133 1.260 1.000 880 790 740 - - - - -
HMD13-190 1.340 1.070 930 840 780 - - - - -
HMD13-245 1.400 1.110 970 880 820 - - - - -
HMD156-036 1.640 1.300 1.140 1.030 = - - - - -
HMD15-043 1.690 1.340 1.170 1.070
HMD156-049 1.730 1.370 1.200 1.090 - - - - - -
HMD19-051 2.390 1.900 1.660 1.510
HMD19-078 2.530 2.010 1.750 1.690 =
HMD19-105 2.620 2080 1.810 1.650

Maximale Axialkraft: F, = 0,2 X F;

Im Stillstand ist fur die Motormontage eine einmalige Axialkraft von 40 % der Radialkraft zuldssig.
Maximal zul&ssige Axial- und Radialkréfte sind nicht zusammen zuldssig.
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B Bestellschlussel

HM 024-320-30-BPH2MW23W

FlanschmaB Opti
60mm — 06 piionen Seite
80 mm — 08 ohne Bremse 0
100 mm — 10 mit Bremse B 90
130 mm — 13 ohne Passfeder 0
150 mm — 15 mit Passfeder P
190 mm — 19 Resolver R1P 80
Resolver sicher angebaut RAP
HES 1 (1,0 Vss) } M2 S 88
Stillstandsmoment ———— HEM 1 (1,0 Vss ohne Batterie) X XM1 M 88
1,1 Nm — 011 HEM 1 (1,0 Vss mit Batterie) M2M 88
19Nm — 019 HES 3 M3 | 88
2’4ANm — 024 HS16 SHES 81
2.6Nm — 026 HM16 B1M 81
3,2Nm — 032 ECI 1118 E1S 82
39Nm — 039 EQI 1131 E1M 82
42Nm — 042 ECI 1319 &S 82
5,7 Nm — 057 EQI 1331 E3M 82
7,6 Nm — 076 SEK 37 H1S 84
10,5 Nm — 105 SEL 37 H1M 84
13,3Nm — 133 SKS 36 H2 S 84
19,0Nm — 190 SKS 368 sicher angebaut HBS 84
245Nm — 245 SKM 36 H2M 84
36,0 Nm — 036 SKM 36S sicher angebaut HBM 84
42,5 Nm — 043 SRS 50 H3S 84
49,0 Nm — 049 SRM 50 H3M 84
51,0 Nm — 051 EES 37 D1S 86
78,0 Nm — 078 EES 37-2 sicher angebaut DAS 86
105,0 Nm — 105 EEM 37 D1M 86
EEM 37-2 sicher angebaut DAM 86
i . EKS 36 D2S 86
Zwischenkreisspannung ———— EKS 36-2 sicher angebaut DBS 86
24\ —s 024 EKM36 D2M 86
48V _, 048 EKM 36-2 sicher angebaut DBM 86
320V —, 320 EDS 35 D3S 86
560V — 560 EDM 35 D3M 86
M23 gewinkelt w23 94
Mgg gewinllzelt w40 96
gewinkelt Einkabellésung 123 102
Nenndrehzahl M40 gewinkelt Einkabellésung 140 103
2.000 min" — 20 Y-Tec Y17 92
3.000 min" — 30 I-Tec 117 100
3.600 min" — 36 Kabelabgang 1,5 m" K15
5.000 min" — 50 Kabelabgang 5 m" K50
5.500 min”" — 55 Klemmkasten"? KBO 98
6.000 min”" — 60 Klemmkasten"? KB2 98
Klemmkasten:i; KAO 98
Klemmkasten
ohne RWDR KA2 0 8
mit RWDR W

nd Kabelverschraubung siehe Seite 98/99

Beispiel: HMD08-024-320-30-BPH2MW23W

Optionen:

Mit Bremse
FIgnschmaB 80 mm Mit Passfeder
Stll!standsm(?ment 2,4 Nm SKM 36 Geber
Zwischenkreisspannung 320V ——— Eevilelier EE Seaar
Nenndrehzahl 3.000 min-

Mit Radialwellendichtring

13



HMDo6-om
24 [ 48V

Technische Daten Motor HMDOB-011
Nenndrehzahl [min-] n, 3.000 3.000 6.000
Polpaarzahl 5 5 5
Schaltung der Motorwicklung Y Y Y
Zwischenkreisspannung [Vpg] U, 24 48 48
Nennspannung Motor [V, .| U o 14,4 26,0 27,2
Nennleistung [W] " ” 315 315 630
Nennmoment [Nm] M. 1,0 1,0 1,0
Nennstrom je Phase [A,,J] I 15,0 8,4 15,0
Stillstandsmoment [Nm] M, 1,0 1,0 1,0
Stillstandsstrom je Phase [A.J] l; 15,0 8,4 15,0
Spitzendrehmoment [Nm] M. .. 25 2.5 2.5
Spitzenstrom A ] . 37,5 21,0 37,5
Max. Drehzahl [min] Mo 3.620 4.060 7.410
Spannungskonstante bei 1.000 min™" [V, K, 4,2 7.7 4,2
Drehmomentkonstante [Nm / A,] K, 0,07 0,12 0,07
Wicklungswiderstand (2 Phasen) bei 20 °C Q] ch 0,126 0,410 0,126
Wicklungsinduktivitat (2 Phasen) [mH] Ly 0,138 0,445 0,138
Elektrische Zeitkonstante [ms] T, 1,1 1,7 1,1
Thermische Zeitkonstante [min] T, 25 25 25
Massentragheitsmoment Rotor [kgem?] J 2,68E-01 2,68E-01 2,68E-01
Gewicht Motor [kg] m 1,2 1,2 1,2

Bel Stillstands-/Nennstrom gréBer 30 A Anschlusstechnik (Se
Kennlinien B Ale Ne
HMDo6-011-024-30-* HMDo6-011-048-30-*
3,0 3,0
2.390; 2,5 2.780; 2,5
e 0;2,5 i 0;[2,5 \
2,0 2,0
é 1,5 \ g 1,5 \
= 0; 1,00 \3.128; 1 2 0; 1,00 \3.548; 1
1,0 1,0
3.000; 1,00\ 3.000; 1,00 \
0,5 0,5
00 \3.620; 0 00 \Loso; 0
0 1.000 2.000 3.000 4.000 1.000 2.000 3.000 4.000 5.000
n/rpm n/rpm
== M max
—o—M (S1)
Fur die UL-Zulassung gilt eine um ca. 15 % abweichende S1-Kennlinie. Die Angaben auf den Typenschildermn entsprechen den UL-Werten.
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C Heidrive

A Company of Zflied Motion

Ma[3zeichnungen

HMDO06
15,4 40,2
26,5
e i Leistung ¢
§ 301 N - \
Q <
[l
£
8
=
g
Q
e
2,7+02 21
L+2

Passfeder (optional)

&b

e
- k 7 3041

v /
= (8| e
Zentrierbohrung f*

00

mit axialem Gewinde
nach DIN332 - DS M5 9+03 39 ﬁ_,¢ i
(M5 x 12,5) 22%0,
L [mm]
M otortyp ohne Bremse mit Bremse
HMDOB-011 1710 mm 149 mm

HMDo6-011-048-60-*

3,0

25 5,720;2,5

2,0

E \
§ 15
01,00 \6.734; 1
1,0
6.000; 1,00 \
0,5 \
00 71410,

0 1.000 2.000 3.000 4.000 5.000 6.000 7.000 8.000
n/rpm
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HMDo6-om

320/ 560V

Technische Daten Motor HMDO6-011
Nenndrehzahl [min-] n, 3.000 6.000 3.000 6.000
Polpaarzahl 5 5 5 5
Schaltung der Motorwicklung Y Y Y Y
Zwischenkreisspannung [Vpc) U, 320 320 560 560
Nennspannung Motor [V, U o 188 185 301 351
Nennleistung [W] P 315 630 315 630
Nennmoment [Nm] M. 1,0 1,0 1,0 1,0
Nennstrom je Phase [A,,J] I 1,2 2,3 0,7 1,2
Stillstandsmoment [Nm] M, 1,0 1,0 1,0 1,0
Stillstandsstrom je Phase [A,,.J l; 1,2 2,3 0,7 1,2
Spitzendrenmoment [Nm] M. .. 25 2.5 2,5 25
Spitzenstrom A ] . 3,0 5,8 1,9 3,0
Max. Drehzahl [min] N 3.890 7.520 4.320 7.160
Spannungskonstante bei 1.000 min™" [V, . K, 54,2 28,0 85,4 54,2
Drehmomentkonstante [Nm / A, K, 0,83 0,44 1,35 0,83
Wicklungswiderstand (2 Phasen) bei 20 °C Q] R;,D 23,8 6,6 61,4 23,8
Wicklungsinduktivitat (2 Phasen) [mH] Ly 25,5 7,0 65,2 25,2
Elektrische Zeitkonstante [ms] T, 1,1 1,1 1,7 1,7
Thermische Zeitkonstante [min] T, 25 25 25 25
Massentragheitsmoment Rotor [kgecm?] J 2,68E-01 @ 2,68E-01 | 2,68E-01 | 2,68E-01
Gewicht Motor [kg] m 1,2 1,2 1,2 1,2
Bei Stillstands-/Nennstrom gréBer 30 A Anschiusstechnik (Se
Kennlinien
HMDo6-011-320-30-* HMDo6-011-320-60-*
3,0 3,0
25 2420, 2,5 25 5.460;2/5

0;12,5 0;2,5

2,0 2,0 \
\ £ \
15 15
0;11,00 \ ) 0;1,00 \ )
10 3302; 1 0 6.696; 1
3.000; 1,00\ 6.000; 1,00 \
05 05 \
00 3.890;\ 00 7.520;0

0 1.000 2.000 3.000 4.000 5.000 0 1.000 2.000 3.000 4.000 5.000 6.000 7.000 8.000
n/rpm n/rpm

M/Nm
M/N

==o=M max

—o—M (S51)




C Heidrive

A Company of Zflied Motion

Ma[3zeichnungen
T <F 2
@ =

Zentrierbohrung
mit axialem Gewinde

nach DIN332 - DS M5

(M5 x 12,5)

L [mm] m. Geber Kategorie 1*

ohne Bremse

Motortyp

mit Bremse

HMDO06

Passfeder (optional)

@14 16

3021

L [mm] m. Geber Kategorie 2*

ohne Bremse

mit Bremse

HMDOG-011 92 mm

1317 mm

710 mm

149 mm

* Geber Kategorie 1: Resolver, ECI1118, SEK/SEL37, HESX/HEMYx, HS/M16; ausschlieBlich bei Varianten mit U, = 320/660 V.

Geber Kategorie 2: Restliche Geber

HMDo6-011-560-30-*

3,0
25 2.780; 2,5
0;2,5
2,0
g \
§ 1,5 \
0;1,00
| 3,704; 1
1,0
3.000; 1,00 \
0,5
\ 4.320; 0
0,0
0 1.000 2.000 3.000 4.000

5.000

3,0

2,5

2,0

1,0

05

0,0

HMDo6-o011-560-60- *

5.210;2,5
0,25 \
0;1,00 \6.380; 1
aooo;l,oo\
\7.160;0
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000  8.000
n/rpm
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HMDo6-019
48 \V/

Technische Daten Motor HMDOG-019
Nenndrehzahl [min-] n, 3.000
Polpaarzahl 5
Schaltung der Motorwicklung Y
Zwischenkreisspannung [Vqg) U, 48
Nennspannung Motor [V, U o 25,4
Nennleistung [W] " P 530
Nennmoment [Nm] M. 1,7
Nennstrom je Phase [A,,J] I 13,7
Stillstandsmoment [Nm] M, 1,9
Stillstandsstrom je Phase [A . l; 15,0
Spitzendrehmoment [Nm] M. .. 4.8
Spitzenstrom A ] . 37,5
Max. Drehzahl [min] N 4.000
Spannungskonstante bei 1.000 min™" [V, . K, 7,8
Drenmomentkonstante [Nm / A,(] K, 0,12
Wicklungswiderstand (2 Phasen) bei 20 °C (] R;,D 0,160
Wicklungsinduktivitat (2 Phasen) [mH] Loy 0,22
Elektrische Zeitkonstante [ms] T, 1,4
Thermische Zeitkonstante [min] T, 25
Massentragheitsmoment Rotor [kgem?] J 4,89E-01
Gewicht Motor [kg] m 1,6

Bel Stillstands-/Nennstrom gréBer 30 A Anschlusstechnik (Se
Kennlinien
HMDo6-019-048-30-*
>0 4 3.050;4,8
45 0;4,8 \
4,0
35 A
€ 3,0 \
Z25 \
2,0 (%190 13669, 1,66
1,5 - —\
1o 3.000; 1,70 \
0,5 \
00 \4.000; 0
0 1.000 2.000 3.000 4.000 5.000
n/rpm
== M max
—o—M (S1)
Fur die UL-Zulassung gilt eine um ca. 15 % abweichende S1-Kennlinie. Die Angaben auf den Typenschildern entsprechen den UL-Werten.

18



C Heidrive

A Company of Zflied Motion

Ma[3zeichnungen

HMDO06

32

-

15,4 40,2

26,5

Leistung ~N
30+1 -

214 h6

o

™

ca. 57,4
ca. 73,4

@80 h7

2,7+0,2 21

Passfeder (optional)

L
90

40y
2

1
Fr \ J 30+
/ || - o)
Zentrierbohrung F—

300
L

mit axialem Gewinde f i}
nach DIN332 - DS M5 J} 9+03 39 ;?_7* »
(M5 x 12,5) — 2070,
L [mm]
Motortyp ohne Bremse ~ mit Bremse
HMDO6-019 135 mm 174 mm
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HMDo6-019
320/ 560V

Technische Daten Motor HMDOG-019
Nenndrehzahl [min-] n, 3.000 6.000 3.000 6.000
Polpaarzahl 5 5 5 5
Schaltung der Motorwicklung Y Y Y Y
Zwischenkreisspannung [Vpc) U, 320 320 560 560
Nennspannung Motor [V, U o 173 178 331 329
Nennleistung [W] P 530 915 530 915
Nennmoment [Nm] M. 1,7 1,45 1,7 1,45
Nennstrom je Phase [A,,J] I 2,7 3,3 1,1 1,8
Stillstandsmoment [Nm] M, 1,9 1,9 1,9 1,9
Stillstandsstrom je Phase [A,,.J l; 2.3 4.1 1,2 2.3
Spitzendrenmoment [Nm] M. .. 4.8 4.8 4.8 4.8
Spitzenstrom A ] . 5,8 10,3 2,9 58
Max. Drehzahl [min] N 3.970 7.390 3.610 6.940
Spannungskonstante bei 1.000 min™" [V, . K, 53,1 28,5 102,0 53,1
Drehmomentkonstante [Nm / A,(] K, 0,81 0,44 1,55 0,83
Wicklungswiderstand (2 Phasen) bei 20 °C Q] ch 7,46 2,18 27,40 7,46
Wicklungsinduktivitat (2 Phasen) [mH] Ly 10,15 2,96 87,88 10,15
Elektrische Zeitkonstante [ms] T, 1,4 1,4 1,4 1,4
Thermische Zeitkonstante [min] T, 25 25 25 25
Massentragheitsmoment Rotor [kgecm?] J 4,89E-01 | 4,89E-01 | 4,89E-01 | 4,89E-01
Gewicht Motor [kg] m 1,6 1,6 1,6 1,6

Bel Stillstands-/Nennstrom gréBer 30 A Anschlusstechnik (Se
Kennlinien
HMDo6-019-320-30-* HMDo6-019-320-60-*
50 2.980; 4,8 50 6,100; 4,8
45 G548 \ 45 o438 ‘\
40 40
3,5 \ 35 \
3,0 \ 3,0 \
£ \ £ \
S [o,100 \ 2,, Lot \ 7017137
20 ﬁ\3.624; 1,66 1'5
1/2 3000870 |\ 1:0 6.000,1,45 |\
0/5 \ 0,5
0’0 \3370; 0 0,0 7.390; 0\
) 0 1000 2,000 oo 3.000 4.000 5.000 0 1.000 2.000 3.000 :/9331 5.000 6.000 7.000 8.000

==o=M max

—o—M (S1)
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C Heidrive

A Company of Zflied Motion

Ma[3zeichnungen
T <F 2
@ =

Zentrierbohrung
mit axialem Gewinde

nach DIN332 - DS M5

(M5 x 12,5)

L [mm] m. Geber Kategorie 1*

ohne Bremse mit Bremse

Motortyp

L [mm] m. Geber Kategorie 2*

ohne Bremse mit Bremse

HMDO6-019 117 mm 156 mm

135 mm 174 mm

Passfeder (optional)

3021

@14 16

HMDO06

* Geber Kategorie 1: Resolver, ECI1118, SEK/SEL37, HESX/HEMYx, HS/M16; ausschlieBlich bei Varianten mit U, = 320/660 V.

Geber Kategorie 2: Restliche Geber

HMDo6-019-560-30-*

HMDo6-019-560-60-*

>0 5,0
< 2.710; 4,8 4 /5630, 4,8
45 5,48 \ 45 (573 \
4,0 \ .o \
> \ 3,5 \
g g 30
= \ £ \
£25 £.s
20 (01,90 2 lois0 \
, \ 3292, 1,68 ’ .
- 3.000; 1 7?\ = 15 \6.558;1,41
v T \ 1,0 6.000; 1,45
o Q-GlO; ’ o \6 940;/0
0,0 00 yon
0 1.000 2.000 3.000 4.000 0 1000 2.000 3.000 4000 5000 6000 7.000  8.000
n/rem n/rpm

21



HMDo06-026
48 \V/

Technische Daten Motor

HMDO6-026

Nenndrehzahl [min-] n,
Polpaarzahl

Schaltung der Motorwicklung

Zwischenkreisspannung [Vpc) U,
Nennspannung Motor [V, U o
Nennleistung [W] " P
Nennmoment [Nm] M.
Nennstrom je Phase [A,,J] I
Stillstandsmoment [Nm] M,
Stillstandsstrom je Phase [A,,J] l;
Spitzendrehmoment [Nm] M ..
Spitzenstrom A ] .
Max. Drehzahl [min] M
Spannungskonstante bei 1.000 min™" [V, K,
Drehmomentkonstante [Nm /A ] K,
Wicklungswiderstand (2 Phasen) bei 20 °C [Q] R,
Wicklungsinduktivitat (2 Phasen) [mH] Ly
Elektrische Zeitkonstante [ms] T,
Thermische Zeitkonstante [min] T,
Massentragheitsmoment Rotor [kgem?] J
Gewicht Motor [kg] m

Bel Stillstands-/Nennstrom groBer

30 A Anschlusstechnik (S

3.000

48
26,7
785
2,5
19,0
2,6
195
6,5
48,8
3.760
8,3
0,13
0,12
0,18
15
05

7,11E-01

2,0

6.000

48
27,4
1.250
2,0
28,7
2,6
36,4
6,5
91,0
6.990
4.5
0,07
0,033
0,05
1,5
25
7 11E-01

2,0

8.000

Kennlinien o
HMDo6-026-048-30-* HMDo06-026-048-60-*
7,0 7,0
2.920; 6,5 5.860; 6,5
60 | 065 \ 60 | 065 \
5,0 \ 5,0 \
£ 40 £ 4,0
g = \
s 0; 2,60 s 0; 2,60
30 \ 3.439;2,49 30 \
3.000; 2,50 |\ 6.654;11,93
20 20 6.000; 2,00
1,0 1,0
\3.760; 0 \6.990; 0
0,0 0,0
0 1.000 2.000 3.000 4.000 0 1.000  2.000 3.000 4,000 5000 6000  7.000
n/rpm n/rpm
==o==M max
—e—M (S1)
Fur die UL-Zulassung gilt eine um ca. 15 % abweichende S1-Kennlinie. Die Angaben auf den Typenschildern entsprechen den UL-Werten.
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C Heidrive

A Company of Zflied Motion

Ma[3zeichnungen

HMDO06

26,5

@14 h6
@
S
+

@50h7

2,7+02 21

&

30#1

[ :

[ | o
/ [ | | E S
Zentrierbohrung

\

mit axialem Gewinde
nach DIN332 - DS M5 9+0,3 39
(M5 x 12,5)
L [mm]
Motortyp ohne Bremse ~ mit Bremse
HMDO06-026 165 mm 204 mm
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HMDo06-026

320/ 560V

Technische Daten Motor HMD06-026
Nenndrehzahl [min-] n, 3.000 6.000 3.000 6.000
Polpaarzahl 5 5 5 5
Schaltung der Motorwicklung Y Y Y Y
Zwischenkreisspannung [Vpc) U, 320 320 560 560
Nennspannung Motor [V, U o 173 181 333 330
Nennleistung [W] f 785 1.250 785 1.250
Nennmoment [Nm] M. 2,5 2,0 2,5 2,0
Nennstrom je Phase [A,,J] I 3,0 4,5 1,6 2,5
Stillstandsmoment [Nm] M, 2,6 2,6 2,6 2,6
Stillstandsstrom je Phase [A ] l; 3,0 55 1,6 3,0
Spitzendrehmoment [Nm] M. .. 6,5 6,5 6,5 6,5
Spitzenstrom A ] . 7.5 13,8 4,0 7.5
Meax. Drehzahl [min] N 3.9830 7.210 3.570 6.880
Spannungskonstante bei 1.000 min™" [V, . K, 53,6 29,2 103,3 53,6
Drehmomentkonstante [Nm / A, K, 0,83 0,44 1,61 0,80
Wicklungswiderstand (2 Phasen) bei 20 °C Q] RDD 4,80 1,45 18,0 4,8
Wicklungsinduktivitat (2 Phasen) [mH] Ly 7,28 2,2 27,1 7,28
Elektrische Zeitkonstante [ms] T, 1,6 1,6 1,6 1,5
Thermische Zeitkonstante [min] T, 25 25 25 25
Massentragheitsmoment Rotor [kgem?] J 7,11E-01 711801 0 7,11E-01 0 7,11E-01
Gewicht Motor [kg] m 2,0 2,0 2,0 2,0

Bei Stillstands-/Nennstrom gréBer 30 A Anschiusstechnik (Se
Kennlinien
HMDo6-026-320-30-* HMDo6-026-320-60-*
\\ \\
£ 40 E40
§ 30 [0:2.60 \me; S S 30 002560 \\6866. "
20 3.000;2,50 |\ 20 = “’ﬁ i1
Nl | s
" 1,000 2000 2000 4,000 so0 O 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000 8000

==o=M max

—o—M (S1)
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C Heidrive

A Company of Zflied Motion

Maf3zeichnungen
129 s 405 HMDO06
e :

27+02 19,5

Passfeder (optional)

o o4 )
kel
¥
S 3021
Zentrierbohrung
mit axialem Gewinde ||
nach DIN332 - DS M5 -
(M5 x 12,5) rem
J '
2
0| 3
22

L [mm] m. Geber Kategorie 1* | L [mm] m. Geber Kategorie 2*
Motortyp ohne Bremse  mitBremse | ohneBremse  mit Bremse

HMDO6-026 147 mm 186 mm 165 mm 204 mm

* Geber Kategorie 1: Resolver, ECI1118, SEK/SEL37, HESX/HEMYx, HS/M16; ausschlieBlich bei Varianten mit U, = 320/660 V.
Geber Kategorie 2: Restliche Geber

HMDo6-026-560-30-* HMDo6-026-560-60-*

2.720; 6,5 5.760; 6,5

60 |06 ; \

50 \\ 5,0 \
4,0 E 40

s < \

s 012,60 =30 [0:2:60

30 \3.244;2,49 \
3.000; 2,50 |\ 20 6.545;/1,95

’ 6.000; 2,00 ‘
1,0 1,0

\34570; 0 \6.880; Q
0,0 0,0

0 1.000 2.000 3.000 4.000 0 1.000 2.000 3.000 4.000 5.000 6.000 7.000 8.000
n/rpm n/rpm
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HMDo8-024
24 [ 48V

Technische Daten Motor HMD08-024
Nenndrehzahl [min-] n, 3.000 3.000 5.500
Polpaarzahl 5 5 5
Schaltung der Motorwicklung Y Y Y
Zwischenkreisspannung [Vpg] U, 24 48 48
Nennspannung Motor [V, ] U o 12,0 23,0 20,8
Nennleistung [W] " P 720 720 1.210
Nennmoment [Nm] M. 2,3 2,3 2,1
Nennstrom je Phase [A,,J] I 44,9 23,3 42,0
Stillstandsmoment [Nm] M, 2,4 2,4 2,4
Stillstandsstrom je Phase [A.J] l; 45,0 24,3 45,0
Spitzendrehmoment [Nm] M. .. 6,0 6,0 6,0
Spitzenstrom A ] . 1125 60,8 112,5
Max. Drehzahl [min] Mo 4.480 4.800 9.170
Spannungskonstante bei 1.000 min™" [V, K, 3,4 6,5 3,4
Drehmomentkonstante [Nm / A,] K, 0,05 0,1 0,056
Wicklungswiderstand (2 Phasen) bei 20 °C Q] ch 0,034 0,12 0,034
Wicklungsinduktivitat (2 Phasen) [mH] Ly 0,077 0,284 0,077
Elektrische Zeitkonstante [ms] T, 2,3 2,4 2,4
Thermische Zeitkonstante [min] T, 30 30 30
Massentragheitsmoment Rotor [kgem?] J 8,00E-01 8,00E-01 8,00E-01
Gewicht Motor [kg] m 2,5 2,5 2,5

Bei Stilstands-/Nennstrom gréBer 80 A Anschiusstechnik (Se 1
Kennlinien e Nornwrta it Fsohe
HMDo8-024-024-30-* HMDo8-024-048-30-*
70 7,0
2.480; 6,0 6o 2630;6,0

60 75,60 \ /
5,0 \ 5,0 \
4,0

€40 y
£ £
S350 330
~ [T0j2,40 N\ 3721;2,28 © 0,240 \3.980; 2,27
20 N\ N

’ 3.000; 2,30 \\ 2,0 3.000; 2,30 \
1,0 1,0
\\4.480; 0 \4800; 0

0,0 0,0
0 1.000 2.000 3.000 4.000 5.000 0 1.000 2.000 3.000 4.000 5.000 6.000
n/rpm n/rpm
==o==M max
—o—M (S1)
Fur die UL-Zulassung gilt eine um ca. 15 % abweichende S1-Kennlinie. Die Angaben auf den Typenschildern entsprechen den UL-Werten
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C Heidrive

A Company of Zflied Motion

Ma[3zeichnungen

ca.132,3
80
10505
a5 : HMDO08
: =
@
@
/ @ @
Q o
©
3
~
<
o
=
Q
302 1
44 e
080
L2
Leistung Passfeder (optional)
}l © 1
) 2| &
() te) —| o
Zentrierbohrung 354
mit axialem Gewinde B
nach DIN332 - DS M6 =
(M6 x 16) Signal
10403 i
L [mm]
Motortyp ohne Bremse ~ mit Bremse
HMDO8-024 130 mm 178,5 mm

HMDo08-024-048-55-*

5.570;6,0
60 1560 \
5,0 \
£ 40
2 \
s

0; 2,40
.0 TITT 7,992;/1,96
! 5,500; 2,10 N\
1,0

&170;0

0 1.000 2.000 3.000 4.000 5/.000 6.000 7.000 8.000 9.000 10.000
n/rpm
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HMDo8-024
320/ 560V

Technische Daten Motor HMD08-024
Nenndrehzahl [min-] n, 3.000 5.500 3.000 5.500
Polpaarzahl 5 5 5 5
Schaltung der Motorwicklung Y Y Y Y
Zwischenkreisspannung [Vpc) U, 320 320 560 560
Nennspannung Motor [V, U o 165 167 291 285
Nennleistung [W] P 720 1.210 720 1.210
Nennmoment [Nm] M. 2,3 2,1 2,3 2,1
Nennstrom je Phase [A,,J] I 3.3 5,4 1,9 3,1
Stillstandsmoment [Nm] M, 2,4 2,4 2,4 2,4
Stillstandsstrom je Phase [A ] l; 3,4 5,6 2,0 3,4
Spitzendrehmoment [Nm] M. .. 6,0 6,0 6,0 6,0
Spitzenstrom A ] . 8,5 14,0 4,9 8,5
Max. Drehzahl [min] N 4.560 7.800 4.500 7.980
Spannungskonstante bei 1.000 min™" [V, . K, 46,2 27,0 82,0 46,2
Drehmomentkonstante [Nm / A, K, 0,7 0,39 1,24 0,68
Wicklungswiderstand (2 Phasen) bei 20 °C Q] R;,D 6,3 2,2 19,8 6,3
Wicklungsinduktivitat (2 Phasen) [mH] Ly 14,4 5,0 45,7 14,4
Elektrische Zeitkonstante [ms] T, 2,3 2,3 2,3 2,3
Thermische Zeitkonstante [min] T, 30 30 30 30
Massentragheitsmoment Rotor [kgecm?] J 8,00E-01 | 8,00E-01 | 8,00E-01 | 8,00E-O1
Gewicht Motor [kg] m 2,5 2,5 2,5 2,5

Bei Stillstands-/Nennstrom gréBer 30 A Anschiusstechnik (Se
Kennlinien
HMDo8-024-320-30-* HMDo08-024-320-55-*

S ) \ 60 %560 \
5,0 \ 5,0 \
£ 40 g€ 40
2 2
S50 \ S 30 \
0 70,240 N 3.764;2,27 10240 \e 722/2,03
X —— 20 .722;2,
3.000; 2,30 \ 5.500; 2,10 \
1,0 1,0
Nseo;o &soo,- 0
0,0 0,0

0 1.000 2.000 3.000 4.000 5.000 0 1.000 2.000 3.000 4.000 5.000 6.000 7.000 8.000 9.000
n/rpm n/rpm

==o=M max

—o—M (S1)

28



C Heidrive

A Company of Zflied Motion

Ma[3zeichnungen
12,9 45
351
s va ol @ HMDO8
s
|
30,2 18,5
22
L2
&
Passfeder (optional)
Leistung —
”7;| o § 351

Zentrierbohrung

mit axialem Gewinde - =

nach DIN332 - DS M6 || - Signal

(M6 x 16) T e

10+0,3
200° 50+
42 -02
L [mm] m. Geber Kategorie 1* | L [mm] m. Geber Kategorie 2*

N\otortyp ohne Bremse mit Bremse ohne Bremse mit Bremse
HMDO8-024 108 mm 156,5 mm 130 mm 178,5 mm

* Geber Kategorie 1: Resolver, ECI1118, SEK/SEL37, HESX/HEMYx, HS/M16; ausschlieBlich bei Varianten mit U, = 320/660 V.
Geber Kategorie 2: Restliche Geber

HMDo8-024-560-30-* HMDo8-024-560-55-*

7,0 7,0
2.380; 6,0 60 4.670; 6,0
60 1560 \ " 10,6,0 \
5,0 \ 5,0 \
4,0 4,0
£ £
s 30
2 3,0 X
"~ 102,40 . 0;2,40
; N\, 3/696; 2,28 \6.862; 2/03
2,0 - N 2,0
3.000; 2,30 \ 5.500; 2,10 \
1,0 1,0
\500;0 &980;0
0,0 0,0
0 1.000 2.000 3.000 4.000 5.000 0 1000 2.000 3.000 4.000 5000 6000 7.000 8000 9.000
n/rpm n/rpm
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HMDo8-032
24 [ 48V

Technische Daten Motor HMDO8-032
Nenndrehzahl [min-] n, 3.000 3.000 5.500
Polpaarzahl 5 5 5
Schaltung der Motorwicklung Y Y Y
Zwischenkreisspannung [Vpg] U, 24 48 48
Nennspannung Motor [V, U o 13,8 26,0 24,2
Nennleistung [W] " P 940 940 1.500
Nennmoment [Nm] M. 3,0 3,0 2,6
Nennstrom je Phase [A,,J] I 48,7 25,9 44,0
Stillstandsmoment [Nm] M, 3,2 3,2 3,2
Stillstandsstrom je Phase [A.J] l; 50,0 26,2 50,0
Spitzendrehmoment [Nm] M. .. 8,0 8,0 8,0
Spitzenstrom A ] . 125,0 65,5 125,0
Max. Drehzahl [min] Mo 3.720 4,000 7.610
Spannungskonstante bei 1.000 min™" [V, K, 4,1 7,8 4,1
Drehmomentkonstante [Nm / A,] K, 0,06 0,12 0,06
Wicklungswiderstand (2 Phasen) bei 20 °C Q] ch 0,024 0,087 0,024
Wicklungsinduktivitat (2 Phasen) [mH] Ly 0,068 0,245 0,068
Elektrische Zeitkonstante [ms] T, 2,8 2,8 2,8
Thermische Zeitkonstante [min] T, 30 30 30
Massentragheitsmoment Rotor [kgem?] J 1,13E+00 1,13E+00 1,13E+00
Gewicht Motor [kg] m 2,9 2,9 2,9

Bei Stillstands-/Nennstrom gréBer 30 A Anschlusstechnik (Seite 78) und Geberauswahl (Seite 76) beachten!

[ Andere Spannungsvarianten auf Anfrage moglich.
Ke ﬂ ﬂ |.| ﬂ | e ﬂ Alle Nennwerte mit Resolver
HMDo08-032-024-30-* HMDo08-032-048-30-*
9,0 9,0
a0 2.350; 8,0 eo 2.570;8,0
10,80 ~ 10;8,0
\\ N
6,0 \ 6,0 \
E50 £50 \
S 40 \ § 4,0
0; 3,20 \3‘209; 2,99 ! 0;3,20 \3.469; 2,97
3,0 ¢ 3,0
3.000;/3,00 \ 3.000;3,00 | \
2,0 \ 2,0 \
10 .720;0 10 4/000; 0
0,0 ‘ 0,0 \
0 1.000 2.000 3.000 4.000 0 1.000 2.000 3.000 4.000 5.000
n/rpm n/rpm

==o=M max

—o—M (S1)

Fur die UL-Zulassung gilt eine um ca. 15 % abweichende S1-Kennlinie. Die Angaben auf den Typenschildem entsprechen den UL-Werten.

30



C Heidrive

A Company of Zflied Motion

Ma[3zeichnungen

ca.132,3
80
105205
HMDO08
35#1
e
@
— R (&)
° 8 5
/ 2 o]
Q o
©
8
> i
2 =
Q 4
]
302 1
44 e
080
L+2
Leistung Passfeder (optional)
- 9
<
o w0
Zentrierbohrung N S5¢
mit axialem Gewinde
nach DIN332 - DS M6 =)
(M6 x 16) Signal
%Fj -
10+03 L,*
e
220
L [mm]
Motortyp ohne Bremse ~ mit Bremse
HMDO08-032 145 mm 193,5 mm

HMDo08-032-048-55-*

9,0

a0 5.200; 8,0
v, 0;8,0 N

6,0 N\
E 50 N
<, N
S0

0;3,20
\ 6,872, 2,45
3,0 \¢

2,0 5.500; 2,60 \

\
1,0 610:
oo Ksm 0

0 1.000 2.000 3.000 4.000 5.000 6.000 7.000 8.000
n/rpm
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HMDo8-032
320/ 560V

Technische Daten Motor HMDO8-032
Nenndrehzahl [min-] n, 3.000 5.500 3.000 5.500
Polpaarzahl 5 5 5 5
Schaltung der Motorwicklung Y Y Y Y
Zwischenkreisspannung [Vpc) U, 320 320 560 560
Nennspannung Motor [V, U o 166 167 305 294
Nennleistung [W] P 940 1.500 940 1.500
Nennmoment [Nm] M. 3,0 2,6 3,0 2,6
Nennstrom je Phase [A,,J] I 4,1 6,4 2,1 3,6
Stillstandsmoment [Nm] M, 82 38¥2 82 82
Stillstandsstrom je Phase [A,,.J l; 4,2 71 2,2 4,2
Spitzendrehmoment [Nm] M. .. 8,0 8,0 8,0 8,0
Spitzenstrom A ] . 10,4 17,8 55 9,5
Max. Drehzahl [min] N 4.250 7.440 4.010 7.430
Spannungskonstante bei 1.000 min™" [V, . K, 49,6 28,3 91,9 49,6
Drehmomentkonstante [Nm / A, K, 0,73 0,41 1,43 0,73
Wicklungswiderstand (2 Phasen) bei 20 °C Q] RDD 3,50 1,15 12,0 3,50
Wicklungsinduktivitat (2 Phasen) [mH] Ly 10,0 8,3 34,4 10,0
Elektrische Zeitkonstante [ms] T, 2,9 2,9 2,8 2,9
Thermische Zeitkonstante [min] T, 30 30 30 30
Massentragheitsmoment Rotor [kgem?] J 1,18E+00 = 1,13E+00 | 1,13E+00 | 1,13E+00
Gewicht Motor [kg] m 2,9 2,9 2,9 2,9
Bei Stillstands-/Nennstrom gréBer 30 A Anschiusstechnik (Se
Kennlinien Ao o
HMDo8-032-320-30-* HMDo08-032-320-55-*
> T i o
o N ‘o N
N Xl
z:z o309 1 I\ z:z 5.500;'2,60 ﬁ\
o v f it
0 1.000 200 - 3000 4.000 5.000 O 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000 8000

==o=M max

—o—M (S1)
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C Heidrive

A Company of Zflied Motion

Ma[3zeichnungen
12,9 45
351
: ;S
sl | g
S %'/ 5| @ HMDO08
NS
©
o | ®
- 8
=
S
]
|
3:02 /85 |
22
L2
&
Passfeder (optional)
Leistung —
)
)
[[e} %
— & 2
] Q 35%1
Zentrierbohrung
mit axialem Gewinde - =
nach DIN332 - DS M6 || I Signal
(M6 x 16) !
10+0,3
%
200°

226,

L [mm] m. Geber Kategorie 1* | L [mm] m. Geber Kategorie 2*
Motortyp ohne Bremse  mitBremse | ohneBremse  mit Bremse

HMDO8-032 123 mm 171,565 mm 145 mm 193,5 mm

* Geber Kategorie 1: Resolver, ECI1118, SEK/SEL37, HESx/HEMx, HS/M16; ausschlieBlich bei Varianten mit U, = 320/560 V,,
Geber Kategorie 2: Restliche Geber

C

HMDo8-032-560-30-* HMDo8-032-560-55-*

9,0 9,0
2.580; 8,0 5.270; 8}/
8,0 0; 8,0

Jo 0; 8,0 \ j:z 0; 8,0 \

6,0 \ 6,0 \
Eso \ Es0 \\
S0

g
S 40 .
0;3,20 N\3479{2.97 0;3,20 \6 765; 2,46
3,0 3,0 ¢ 1163, 2,
’ 3.000; 3,00 ’ N
20 \ 20 5.500; 260 T %
10 o100 L0 Nt
0,0 00
0 1.000 2.000 3.000 4.000 5.000 0 1000 2000 3.000 4000 5000 6000 7.000  8.000
n/rpm n/rpm
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HMDo8-042
24 [ 48V

Technische Daten Motor HMD08-042
Nenndrehzahl [min-] n, 3.000 3.000 5.500
Polpaarzahl 5 5 5
Schaltung der Motorwicklung Y Y Y
Zwischenkreisspannung [Vpg] U, 24 48 48
Nennspannung Motor [V, U o 14,6 27,1 25,8
Nennleistung [W] " P 1.225 1.225 1.950
Nennmoment [Nm] M. 3,9 3,9 3,4
Nennstrom je Phase [A,,J] I 57,6 30,8 52,3
Stillstandsmoment [Nm] M, 4,2 42 42
Stillstandsstrom je Phase [A.J] l; 60,8 33,0 60,8
Spitzendrehmoment [Nm] M. .. 10,5 10,5 10,5
Spitzenstrom A ] . 148,0 82,5 152,0
Max. Drehzahl [min] Mo 3.550 3.850 7.250
Spannungskonstante bei 1.000 min™" [V, K, 4.3 8,7 4,3
Drehmomentkonstante [Nm / A,] K, 0,07 0,13 0,07
Wicklungswiderstand (2 Phasen) bei 20 °C Q] ch 0,018 0,064 0,018
Wicklungsinduktivitat (2 Phasen) [mH] Ly 0,06 0,204 0,06
Elektrische Zeitkonstante [ms] T, 3,3 3,2 3,3
Thermische Zeitkonstante [min] T, 30 30 30
Massentragheitsmoment Rotor [kgem?] J 1,46E+00 1,46E+00 1,46E+00
Gewicht Motor [kg] m 3,3 3.3 3,3
Bei Stilstands-/Nennstrom gréBer 80 A Anschiusstechnik (Se 1
Kennlinien e Nornwrta it Fsohe
HMDo8-042-024-30-* HMDo8-042-048-30-*
10 2.310; 10,5 e 2.490; 10,5

N\

N\
100 5105 \ 100 5055 \
8,0 \ 8,0 \
6,0 6,0
0;4,20 \34090; 3,89 0; 4,20 \3.349; 3,87
4,0 4,0
3.000; 13,90 \ 3.000; 3,90 N\

2,0 2,0

\550;0 \3,850;0
0,0 0,0

M/Nm
M/Nm

0 1.000 2,000 3.000 4.000 0 1.000 2.000 3.000 4.000 5.000
n/rpm n/rpm
==o==M max
—o—M (S1)
FUr die UL-Zulassung gilt eine um ca. 15 % e S1-Kennlinie. Die Angaben auf den Typenschildern entsprechen den UL-Werten.
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C Heidrive

A Company of Zflied Motion

Ma[3zeichnungen

ca.132,3
80
105405
‘ HMDO08
3521 :
: =
@
™
o] s il 3
[ ol 3
(@) o
©
g
/]
= /
R 1
Q \
3102 1
44 e
080
L+2
Leistung Passfeder (optional)
e, H
- ©
& ey
Zentrierbohrung 3541
mit axialem Gewinde %)
nach DIN332 - DS M6
(M6 x 16) Signal
2
10403 «
3
220,
L [mm]
Motortyp ohne Bremse ~ mit Bremse
HMDO08-042 160 mm 208,5 mm

HMDo08-042-048-55-*

12,0

4.930; 10,5
10,0 n {

0;/10,5 \
8,0 \
6,0
0; 4,20 \
6.532;3,25
4,0 \

5.500; 3,40 N\
2,0

\7.250; 0
0,0

0 1.000 2.000 3.000 4.000 5.000 6.000 7.000 8.000
n/rpm

M/Nm
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HMDo8-042
320/ 560V

Technische Daten Motor HMD08-042
Nenndrehzahl [min-] n, 3.000 5.500 3.000 5.500
Polpaarzahl 5 5 5 5
Schaltung der Motorwicklung Y Y Y Y
Zwischenkreisspannung [Vpc) U, 320 320 560 560
Nennspannung Motor [V, U o 181 181 330 320
Nennleistung [W] P 1.225 1.950 1,225 1.950
Nennmoment [Nm] M. 3,9 3,4 3,9 3,4
Nennstrom je Phase [A,,J] I 4,6 7,4 2,6 4,1
Stillstandsmoment [Nm] M, 4,2 4,2 42 4.2
Stillstandsstrom je Phase [A ] 5 5,0 8,5 2,7 4,5
Spitzendrehmoment [Nm| M. .. 10,5 10,5 10,5 10,5
Spitzenstrom A ] . 12,5 21,3 6,8 11,3
Meax. Drehzahl [min] N 3.690 6.770 3.660 6.460
Spannungskonstante bei 1.000 min™" [V, . K, 57,1 31,1 100,8 57,1
Drehmomentkonstante [Nm / A,(] K, 0,85 0,46 1,6 0,83
Wicklungswiderstand (2 Phasen) bei 20 °C Q] RDD 3,0 0,94 9,6 3,0
Wicklungsinduktivitat (2 Phasen) [mH] Ly 9,0 2,8 29,2 9,0
Elektrische Zeitkonstante [ms] T, 3,0 3,0 3,0 3,0
Thermische Zeitkonstante [min] T, 30 30 30 30
Massentragheitsmoment Rotor [kgecm?] J 1,46E+00 = 1,46E+00 | 1,46E+00 | 1,46E+00
Gewicht Motor [kg] m 3.3 33 3,3 3.3

Bei Stilstands-/Nennstrom gréBer 80 A Anschiusstechnik (Se

Kennlinien e Ne

HMDo8-042-320-30-* HMDo8-042-320-55-*
10 2.420;10,5 e 4.790; 10,5

N
100 0;/10,5 \ 100 5;10,5 \
8,0 \ 8,0 \

£ £
Z 60 Z 60
2 0; 4,20 3.221;3,88 = 0; 4,20
a0 a0 6.147; 3,31
: / N
3.000; 3,90 \
3, 5.500; 3,40 \
2,0 2,0
\690; 0 &.770; 0
0,0 0,0
0 1.000 2.000 3.000 4.000 0 1000 2000 3.000 4000 5000 6000 7.000  8.000
n/rpm n/rpm

==o=M max

—o—M (S1)
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C Heidrive

A Company of Zflied Motion

Ma[3zeichnungen
12,9 45
351
s va ol @ HMDO8
s
|
30,2 18,5
22
L2
&
Passfeder (optional)
Leistung —
”7;| o § 351

Zentrierbohrung

mit axialem Gewinde - =

nach DIN332 - DS M6 || - Signal

(M6 x 16) T e

10+0,3
200° 50+
42 -02
L [mm] m. Geber Kategorie 1* | L [mm] m. Geber Kategorie 2*

N\otortyp ohne Bremse mit Bremse ohne Bremse mit Bremse
HMDO8-042 138 mm 186,5 mm 160 mm 208,5 mm

* Geber Kategorie 1: Resolver, ECI1118, SEK/SEL37, HESX/HEMYx, HS/M16; ausschlieBlich bei Varianten mit U, = 320/660 V.
Geber Kategorie 2: Restliche Geber

HMDo8-042-560-30-* HMDo8-042-560-55-*

12,0 12,0
2.410;10,5 4.710;105
™ N\
10,0 0;10,5 \ 100 0; 10,5 \
8,0 8,0
£ \ £ \
§ o0 3198;3,88 E o0
0; 4,20 \ 13, 0;4,20 5.903; 3,34
4,0 4,0 N
3.000; 3,90
5.500;3,40 | \
2,0 2,0
&.eso; J Y%o, 0
0,0 0,0
0 1.000 2,000 3.000 4.000 0 1.000 2.000 3.000 4.000 5.000 6.000 7.000
n/rpm n/rpm
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HMDo8-o057
48 \V/

Technische Daten Motor HMD08-057
Nenndrehzahl [min-] n, 3.000
Polpaarzahl 5
Schaltung der Motorwicklung Y
Zwischenkreisspannung [Vqe) U, 48
Nennspannung Motor [V, ] U o 24,7
Nennleistung [W] " ” 1.665
Nennmoment [Nm] M. 53
Nennstrom je Phase [A,,J] I 45,8
Stillstandsmoment [Nm] M, B
Stillstandsstrom je Phase [A,.J] 5 48,0
Spitzendrenmoment [Nm] M. .. 14,3
Spitzenstrom A ] . 120,0
Max. Drehzahl [min] N 4,100
Spannungskonstante bei 1.000 min™" [V, . K, 7,6
Drenmomentkonstante [Nm / A,(] K, 0,12
Wicklungswiderstand (2 Phasen) bei 20 °C (] ch 0,034
Wicklungsinduktivitat (2 Phasen) [mH] Ly 0,11
Elektrische Zeitkonstante [ms] T, 3,2
Thermische Zeitkonstante [min] T, 30
Massentragheitsmoment Rotor [kgem?] J 2,12E+00
Gewicht Motor [kg] m 4,4

Bei Stillstands-/Nennstrom gréBer 30 A Anschlusstechnik (Seite 78) und Get
[ Andere Spannur
Kennllnlen ! o Alle Nennwerte mit Re
HMDo8-057-048-30-*
16,0
2.930; 14,3

14,0

120 0;14,3 \\

10,0
£ o \
2 0;5,70 \

60 %3672;5,21

40 3.000; 5,30 I\l

2,0 \

¥.100;0
0,0
0 1.000 2.000 3.000 4.000 5.000
n/rpm
== M max
—o—M (S1)
Fur die UL-Zulassung gilt eine um ca. 15 % abweichende S1-Kennlinie. Die Angaben auf den Typenschildern entsprechen den UL-Werten
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C Heidrive

A Company of Zflied Motion

Ma[3zeichnungen

ca.132,3
80
105408
3541 HMDO08
©
2
@
™
S @/ il g
@ I
o o
©
g
~
ey
2
Q
340 1
44 =
080
L2
Leistung Passfeder (optional)
. ] 5 -
o) I
) 0 - «
& = b
35¢1
Zentrierbohrung
mit axialem Gewinde
nach DIN332 - DS M6 =
(M6 x 16) Signal
Cﬁ% L
2
1003 i
e
2210
L [mm]
Motortyp ohne Bremse ~ mit Bremse
HMDO8-057 190 mm 238,5 mm
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HMDo8-o57
320/ 560V

Technische Daten Motor HMD08-067

Nenndrehzahl [min-] n, 3.000 5.500 3.000 5.500
Polpaarzahl 5 5 5 5
Schaltung der Motorwicklung Y Y Y Y
Zwischenkreisspannung [Vpc) U, 320 320 560 560
Nennspannung Motor [V, U o 179 185 334 317
Nennleistung [W] P 1.665 2.480 1.665 2.480
Nennmoment [Nm] M. 5,8 4.3 X6 4,3
Nennstrom je Phase [A,,J] I 6,3 8,9 3.4 53
Stillstandsmoment [Nm] M, 5,7 5,7 B 57
Stillstandsstrom je Phase [A ] 5 6,6 11,4 3,6 6,6
Spitzendrehmoment [Nm| M. .. 14,3 14,3 14,3 14,3
Spitzenstrom [A,.J] e 16,5 28,5 9,0 16,5
Meax. Drehzahl [min] N 3.810 6.360 3.580 6.670
Spannungskonstante bei 1.000 min™" [V, . K, 55,3 33,1 108,0 55,3
Drehmomentkonstante [Nm / A, K, 0,84 0,48 1,56 0,81
Wicklungswiderstand (2 Phasen) bei 20 °C Q] RDD 1,8 0,6 6,2 1,8
Wicklungsinduktivitat (2 Phasen) [mH] Ly 6,0 2,0 20,7 6,0
Elektrische Zeitkonstante [ms] T, 3,3 3,3 3,2 3,3
Thermische Zeitkonstante [min] T, 30 30 30 30
Massentragheitsmoment Rotor [kgem?] J 2,12E+00 | 2,12E+00 | 2,12E+00 | 2,12E+00
Gewicht Motor [kg] m 4.4 4.4 4.4 4.4

Bei Stilstands-/Nennstrom gréBer 80 A Anschiusstechnik (Se

. o
Kennlinien Ale Ne
HMDo8-057-320-30-* HMDo8-057-320-55-*
16,0 16,0
2.670; 14,3 ' 4.730; 14,3
14,0 14,0
0;14,3 \ 0;14,3 \
12,0 \ 12,0
10,0 10,0 \
E \ £ \
Z 380 Z 380
= o 0570 \ 3.390;/5,25 = o 0570
X N ! 5.879;4,2
3.000;5,30 |\ \ 11
40 \ 40 5,500; 4,30 \
2,0 2,0
\€.810; 0 &360; 0
0,0 0,0
0 1.000 2.000 3.000 4.000 5.000 0 1.000 2000 3.000 4.000 5.000 6.000 7.000
n/rpm n/rpm
== M max
—o—M (S1)
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C Heidrive

A Company of Zflied Motion

Ma[3zeichnungen
12,9 45
351
s va ol @ HMDO8
s
|
30,2 ‘18_’1.
22
L2
&
Passfeder (optional)
Leistung —
”7;| o § 351
Zentrierbohrung

mit axialem Gewinde - =
nach DIN332 - DS M6 || - Signal
(M6 x 16) T e

10+0,3
200° 50+
£ 200
L [mm] m. Geber Kategorie 1* | L [mm] m. Geber Kategorie 2*

N\otortyp ohne Bremse mit Bremse ohne Bremse mit Bremse
HMDO8-057 168 mm 216,5 mm 190 mm 238,5 mm

* Geber Kategorie 1: Resolver, ECI1118, SEK/SEL37, HESX/HEMYx, HS/M16; ausschlieBlich bei Varianten mit U, = 320/660 V.
Geber Kategorie 2: Restliche Geber

HMDo8-057-560-30-* HMDo8-057-560-55-*

16,0 16,0
2.480; 14,3 4.890;14,3

14,0 14,0
0;14,3 \ 0; 14,3 \
12,0 \ 12,0 \

10,0 10,0
; N\ ; N\
2 380 2 80
= 6o 570 \3.173;5,28 2 6o L0570
: \ 0 gt 6.154,4/13
40 30000; 5,30 N\ 40 \
\ 5.500;/4,30 \
2,0 2,0
&.580; 0 V,em; 0
0,0 0,0
0 1.000 2,000 3.000 4.000 0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7.000  8.000
n/rpm n/rpm

a1



HMD10-039
48 \V/

Technische Daten Motor HMD10-039
Nenndrehzahl [min-] n, 3.000 5.000
Polpaarzahl 5 5
Schaltung der Motorwicklung Y Y
Zwischenkreisspannung [Vqe) U, 48 48
Nennspannung Motor [V, U o 23,5 23,4
Nennleistung [W] " P 1.130 1.675
Nennmoment [Nm] M. 3,6 3,2
Nennstrom je Phase [A,,J] I 32,9 48,5
Stillstandsmoment [Nm] M, 3,9 3,9
Stillstandsstrom je Phase [A,.J] 5 34,6 56,0
Spitzendrehmoment [Nm] M. .. 9,8 9,8
Spitzenstrom A ] . 86,5 140,0
Max. Drehzahl [min] Moo 4.390 7.090
Spannungskonstante bei 1.000 min™" [V, . K, 7,1 4,4
Drehmomentkonstante [Nm / A,(] K, 0,11 0,07
Wicklungswiderstand (2 Phasen) bei 20 °C (] RDD 0,056 0,021
Wicklungsinduktivitat (2 Phasen) [mH] Ly 0,16 0,062
Elektrische Zeitkonstante [ms] T, 2,9 3,0
Thermische Zeitkonstante [min] T, 30 30
Massentragheitsmoment Rotor [kgem?] J 1,94E+00 1,94E+00
Gewicht Motor [kg] m 4,5 4.5

Alle Nennwerte mit Resolver.
Kennlinien
HMD10-039-048-30-* HMD10-039-048-50-*
12,0 12,0
100 2.950;9,8 10,0 4,950;9,8

0;9,8 \ 0;9,8 \
8,0 \ 8,0
0 N
0;[3,90 \ 387,351 013,90 \ e bidel

M/Nm
M/Nm

4,0 N 4,0

3.000; 3,60 \ 5.000; 3,20 \\
20 2,0
\.390; 0 &.090,- 0

0,0 0,0
0 1.000 2.000 3.000 4.000 5.000 0 1.000  2.000 3.000 4,000 5000  6.000 7.000  8.000
n/rpm n/rpm
==o==M max
—o—M (S1)
Fur die UL-Zulassung gilt eine um ca. 15 % abweichende S1-Kennlinie. Die Angaben auf den Typenschildern entsprechen den UL-Werten.
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©
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Zentrierbohrung ©
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(M6 x 16) T T
@
© 4
3202
L [mm]
Mo tortyp ohne Bremse mit Bremse
HMD10-039 145 mm 192 mm
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HMD10-039
320/ 560V

Technische Daten Motor HMD10-039

Nenndrehzahl [min-] n, 3.000 5.000 3.000 5.000
Polpaarzahl 5 5 5 5
Schaltung der Motorwicklung Y Y Y Y
Zwischenkreisspannung [Vpc) U, 320 320 560 560
Nennspannung Motor [V, U o 163 162 289 263
Nennleistung [W] f 1.130 1.675 1.130 1.675
Nennmoment [Nm] M. 3,6 3,2 3,6 3.2
Nennstrom je Phase [A,,J] I 4.7 7,0 2,7 4,3
Stillstandsmoment [Nm] M, 3,9 3,9 3,9 3,9
Stillstandsstrom je Phase [A ] l; 50 8,2 2,8 50
Spitzendrehmoment [Nm] M. .. 9,8 9,8 9,8 9,8
Spitzenstrom A ] . 12,5 20,5 7,0 12,5
Max. Drehzahl [min] N 4.280 6.860 4,190 7.490
Spannungskonstante bei 1.000 min™" [V, . K, 49,2 30,7 88,0 49,2
Drehmomentkonstante [Nm / A, K, O,77 0,46 1,33 0,74
Wicklungswiderstand (2 Phasen) bei 20 °C Q] R;,D 2,6 1,02 8,4 2,6
Wicklungsinduktivitat (2 Phasen) [mH] Ly 7,8 2,9 24,4 7,8
Elektrische Zeitkonstante [ms] T, 3,0 2,9 2,9 3,0
Thermische Zeitkonstante [min] T, 30 30 30 30
Massentragheitsmoment Rotor [kgecm?] J 1,94E+00 | 1,94E+00 | 1,94E+00 | 1,94E+00
Gewicht Motor [kg] m 4.5 4.5 4,5 4.5

Alle Nennwerte mit Resolver.

Kennlinien

HMD10-039-320-30-*

12,0

10,0 2.860;9,8

0;9,8 \
8,0

o N

M/Nm

0; 3,90 3.770; 3,52
4,0 \

3.000; 3,60

2,0 \
\,280,- 0
00

0 1.000 2.000 3.000 4.000
n/rpm

==o=M max

—o—M (S1)
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5.000

M/Nm

HMD10-039-320-50-*

12,0

100 4820,9,8
09,8 \
8,0 \
6,0
o 3% \ 6.230,3/03
’ N
5.000; 320 N\
2,0
&.sse;o
0,0
0 1000  2.000  3.000 5000 6000  7.000

4.000
n/rpm

8.000
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A Company of Zflied Motion
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Passfeder (optional)
Leistung
/ 1
o
S A
7 —- S 2
Zentrierbohrung
mit axialem Gewinde
nach DIN332 - DS M6
(M6 x 16) =] / Signal
1203
%
o 4
200° L
32 1¢

L [mm] m. Geber Kategorie 1* | L [mm] m. Geber Kategorie 2*
Motortyp ohne Bremse  mitBremse | ohneBremse  mit Bremse

HMD10-039 124 mm 1717 mm 145 mm 192 mm

* Geber Kategorie 1: Resolver, ECI1118, SEK/SEL37, HESX/HEMYx, HS/M16; ausschlieBlich bei Varianten mit U, = 320/660 V.
Geber Kategorie 2: Restliche Geber

HMD10-039-560-30-* HMD10-039-560-50-*
12,0 12,0

2.810;9,8 5.250;9,8
10,0 10,0

0;9,8 \ 0;9,8 \
8,0 \ 8,0 \
6,0

E £
0;/3,90 \3-693; 3,53 0;3,90 \6 8171 2,95
4,0 — 4,0 \ 12,
3.000; 3/60 \
P3| 5.000; 3,20 N
2,0 2,0
\4190; 0 NAQO; 0
0,0 0,0
0 1.000 2.000 3.000 4.000 5.000 0 1000 2000 3000 4000 5000 6000  7.000 8000
n/rpm
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HMD1o-057
48 \V/

Technische Daten Motor HMD10-067
Nenndrehzahl [min-] n, 3.000 5.000
Polpaarzahl 5 5
Schaltung der Motorwicklung Y Y
Zwischenkreisspannung [Vqe) U, 48 48
Nennspannung Motor [V, U o 24,9 26,5
Nennleistung [W] " P 1.635 2.095
Nennmoment [Nm] M. 52 4.0
Nennstrom je Phase [A,,J] I 44,4 53,3
Stillstandsmoment [Nm] M, B 57
Stillstandsstrom je Phase [A,,.J) l; 471 70,6
Spitzendrehmoment [Nm] M. .. 14,3 14,3
Spitzenstrom A ] . 17,8 176,5
Max. Drehzahl [min] Moo 4,100 6.110
Spannungskonstante bei 1.000 min™" [V, . K, 7,6 5,1
Drehmomentkonstante [Nm / A,(] K, 0,12 0,08
Wicklungswiderstand (2 Phasen) bei 20 °C (] ch 0,04 0,017
Wicklungsinduktivitat (2 Phasen) [mH] Ly 0,12 0,054
Elektrische Zeitkonstante [ms] T, 3,0 3,2
Thermische Zeitkonstante [min] T, 30 30
Massentragheitsmoment Rotor [kgem?] J 2,75E+00 2,75E+00
Gewicht Motor [kg] m 5,0 5,0

Alle Nennwerte mit Resolver.
Kennlinien
HMD10-057-048-30-* HMD10-057-048-50-*
16,0 16,0

2.810;14,3 4.360; 14,3

14,0 14,0
0;14,3 \ 0;14,3 \
12,0 \ 12,0
100 \ 100 \\
, 8,0
0; 5,70 \ :
6,0 \3.639; 5,09 60 ¢
o = \ \ 5.646; 3,78

\ 40 5.000; 400 |\
2,0 2,0
V,IOO; 0 &.110; 0

0,0

M/Nm
o
o
M/Nm
=g
o
~
o

0 1.000 2.000 3.000 4.000 5.000 0 1.000 2.000 3.000 4.000 5.000 6.000 7.000
n/rpm n/rpm
==o==M max
—o—M (S1)
FUr die UL-Zulassung gilt eine um ca. 15 % e S1-Kennlinie. Die Angaben auf den Typenschildern entsprechen den UL-Werten.
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HMD1o-057
320/ 560V

Technische Daten Motor HMD10-057
Nenndrehzahl [min-] n, 3.000 5.000 3.000 5.000
Polpaarzahl 5 5 5 5
Schaltung der Motorwicklung Y Y Y Y
Zwischenkreisspannung [Vpc) U, 320 320 560 560
Nennspannung Motor [V, U o 177 182 323 284
Nennleistung [W] P 1.635 2.095 1.635 2.095
Nennmoment [Nm] M. 52 4.0 52 4,0
Nennstrom je Phase [A,,J] I 6, 7,6 3.4 4,8
Stillstandsmoment [Nm] M, 5,7 5,7 B 57
Stillstandsstrom je Phase [A ] l; 6,5 10,2 3,6 6,5
Spitzendrehmoment [Nm| M. .. 14,3 14,3 14,3 14,3
Spitzenstrom A ] . 16,3 25,5 9,0 16,3
Mex. Drehzahl [min™] N e 3.790 6.020 3.650 6.630
Spannungskonstante bei 1.000 min™" [V, . K, 55,6 35,0 101,1 55,6
Drehmomentkonstante [Nm / A,(] K, 0,85 0,63 1,83 0,83
Wicklungswiderstand (2 Phasen) bei 20 °C Q] ch 1,72 0,70 5,6 1,72
Wicklungsinduktivitat (2 Phasen) [mH] Ly 5,6 2,2 18,2 5,6
Elektrische Zeitkonstante [ms] T, 3,2 3,1 3,3 3,2
Thermische Zeitkonstante [min] T, 30 30 30 30
Massentragheitsmoment Rotor [kgem?] J 2,76E+00 | 2,76E+00 | 2,75E+00 | 2,75E+00
Gewicht Motor [kg] m 50 50 50 50
Alle Nennwerte mit Resolver.
Kennlinien
HMD1o0-057-320-30-* HMD1o-057-320-50-*
16,0 16,0
2.770; 14,3 4.580; 14,3
14,0 14,0
126 0; 14,3 \\ 126 0;14,3 \\
10,0 10,0
£ o \ £ oo \
= 0;5,70 \3.423; 5,13 = 0;5,70 \
60 AN 60 ‘\ \54638; 3,78
40 3.000;520 | |\ 40
’ \ ’ 5.000; 4,oﬁ
2,0 2,0
00 3.790; 0\ 00 6.020; O\
0 1.000 5/933‘ 3.000 4.000 0 1.000 2.000 3.000n/rpm4.000 5.000 6.000 7.000

==o=M max

—o—M (S1)
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Passfeder (optional)
Leistung
/ 1
o
S A
7 —- S 2
Zentrierbohrung
mit axialem Gewinde
nach DIN332 - DS M6
(M6 x 16) =] / Signal
1203
%
o 4
200° L
32 1¢

L [mm] m. Geber Kategorie 1* | L [mm] m. Geber Kategorie 2*
Motortyp ohne Bremse  mitBremse | ohneBremse  mit Bremse

HMD10-057 139 mm 186 mm 160 mm 207 mm

* Geber Kategorie 1: Resolver, ECI1118, SEK/SEL37, HESX/HEMYx, HS/M16; ausschlieBlich bei Varianten mit U, = 320/660 V.
Geber Kategorie 2: Restliche Geber

HMD10-057-560-30-* HMD10-057-560-50-*

16,0
2.650; 14,3 160 5.070; 14,3

14,0 14,0
0; 14,3 \ 0;/14,3 \
12,0 \ 12,0 \
10,0

10,0
E \ £ \
2 80 2 30
2 0;/5,70 \ 3.288; 5,15 = 0; 5,70 \
6,0 N 6,0 ‘\ &23{-35}3
40 3.000; 5,20 | \ 40

\ 5.000; 400 ‘\
2,0 2,0
3.650; c\ 6.630; 0\

0,0
0 1.000 2.000 3.000 4.000 0 1.000 2.000 3.000 4.000 5.000 6.000 7.000
n/rpm n/rpm
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HMD1o-076
48 \V/

Technische Daten Motor HMD10-076
Nenndrehzahl [min-] n, 3.000
Polpaarzahl 5
Schaltung der Motorwicklung Y
Zwischenkreisspannung [Vqg) U, 48
Nennspannung Motor [V, U o 26,6
Nennleistung [W]" ” 2.000
Nennmoment [Nm] M. 6,5
Nennstrom je Phase [A,,J] I 50,3
Stillstandsmoment [Nm] M, 7,6
Stillstandsstrom je Phase [A,.J l; 57,7
Spitzendrehmoment [Nm] M. .. 19,0
Spitzenstrom [A,.J] L 144,3
Max. Drehzahl [min] N 3.710
Spannungskonstante bei 1.000 min™" [V, . K, 8,4
Drenmomentkonstante [Nm / A,(] K, 0,13
Wicklungswiderstand (2 Phasen) bei 20 °C (] RDD 0,025
Wicklungsinduktivitat (2 Phasen) [mH] Loy 0,098
Elektrische Zeitkonstante [ms] T, 3,8
Thermische Zeitkonstante [min] T, 36
Massentragheitstoment Rotor [kgem?] J 3,67E+00
Gewicht Motor [kg] m 5,0

Alle Nennwerte mit Resolver.
Kennlinien
HMD10-076-048-30-*
N
14,0
€ 120 \\
£ 100
T g, L0780 \Jssrsrase
! 3.710; 0
"o 1000 jrom 3000 ; 4000
—o—M max
—e—M(s1)
Fur die UL-Zulassung gt eine um ca. 15 % abweichende S1-Kenniinie. Die Angaben auf den Typenschildem entsprechen den UL-Werten.
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Motortyp ohne Bremse ~ mit Bremse
HMD10-076 175 mm 222 mm
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HMD1o-076
320/ 560V

Technische Daten Motor HMD10-076
Nenndrehzahl [min-] n, 3.000 5.000 3.000 5.000
Polpaarzahl 5 5 5 5
Schaltung der Motorwicklung Y Y Y Y
Zwischenkreisspannung [Vpc) U, 320 320 560 560
Nennspannung Motor [V, U o 166 176 316 268
Nennleistung [W] f 2.000 2.500 2.000 2.500
Nennmoment [Nm] M. 6,5 48 6,5 4.8
Nennstrom je Phase [A,,J] I 8,0 9,4 4,3 6,3
Stillstandsmoment [Nm] M, 7,6 7,6 7,6 7,6
Stillstandsstrom je Phase [A ] l; 9,1 13,6 4,9 9,1
Spitzendrehmoment [Nm| M. .. 19,0 19,0 19,0 19,0
Spitzenstrom [A ) . 22,8 33,8 12,3 22,8
Max. Drehzahl [min] N 3.950 6.020 3.720 6.920
Spannungskonstante bei 1.000 min™" [V, . K, 53,3 35,0 99,0 53,3
Drehmomentkonstante [Nm / A,(] K, 0,81 0,51 1,61 0,76
Wicklungswiderstand (2 Phasen) bei 20 °C Q] RDD 1,08 0,44 3,4 1,08
Wicklungsinduktivitat (2 Phasen) [mH] Ly 3,64 1,6 13,0 3,64
Elektrische Zeitkonstante [ms] T, 3,6 3,6 3,8 3,6
Thermische Zeitkonstante [min] T, 3B 3B 315 36
Massentragheitsmoment Rotor [kgem?] J 3,67E+00 | 3,57E+00 | 3,567E+00 | 3,57E+00
Gewicht Motor [kg] m 8,0 6,8 6,8 8,0
Alle Nennwerte mit Resolver
Kennlinien
HMD10-076-320-30-* HMD10-076-320-50-*
20,0 - 20,0
180 fiog 2 \2.970, 19,0 180 190 A \44680; 19,0
16,0 16,0
14,0 \ 14,0 \
12,0 \ € 12,0 \
Z 10,0 \ Z 10,0 \
S 07,60 S 0:7,60 \
8,0 8,0
\3.627;6,27
60 3.000; 6,50 ﬁ\ 60 5.709; 4,4
40 \ 40 5.000; 4,80
(ZJ:g 3.9500 1\ ;:g 6l02070] \
0 1.000 2.000 3.000 4.000 5.000 0 1.000 2.000 3.000 4.000 5.000 6.000 7.000
n/rpm n/rpm
==o==M max
—o—M (S1)
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Ma[3zeichnungen
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S
Leistung
/
Zentrierbohrung — S
mit axialem Gewinde
nach DIN332 - DS M6
(M6 x 16) =] / Signal
12+0,3
200°
L [mm] m. Geber Kategorie 1* | L [mm] m. Geber Kategorie 2*
N\otortyp ohne Bremse mit Bremse ohne Bremse mit Bremse
HMD10-076 154 mm 2017 mm 175 mm 222 mm

* Geber Kategorie 1: Resolver, ECI1118, SEK/SEL37, HESx/HEMx, HS/M16; ausschlieBlich bei Varianten mit U, = 320/560 V,,

Geber Kategorie 2: Restliche Geber

HMD10

Passfeder (optional)

2,5

@ 19h6

40+1

C

HMD10-076-560-30-*

200 2.770; 19,0 200
4.2.770; 19,
180 [5190 \ 18,0
16,0 \ 16,0
14,0 N 14,0
e 12,0 \ € 12,0
2 100 Z 100
S 0;7,60 80
8,0 \3402; 6/35 ‘
6,0 — 6,0
3.000; 6,50 \
4,0 \ 4,0
2,0 \ 2,0
00 3.720; 0 00
0 1.000 2,000 3.000 4.000
n/rpm

HMD10-076-560-50-*

smms \\5.400; 19,0
\
J\\
\
0}7,60 \
\ \
e[| [\'s608;39
5.000;/4,80 j
6.920; 0\
0 1.000 2000 3.000 4000 5000 6000 7.000  8.000
n/rpm
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HMD1o-105
48 \V/

Technische Daten Motor HMD10-105
Nenndrehzahl [min-] n, 3.000
Polpaarzahl 5
Schaltung der Motorwicklung Y
Zwischenkreisspannung [Vqg) U, 48
Nennspannung Motor [V, U o 25
Nennleistung [W] " P 2.700
Nennmoment [Nm] M. 8,6
Nennstrom je Phase [A,,J] I 70,6
Stillstandsmoment [Nm] M, 10,5
Stillstandsstrom je Phase [A .. l; 82,3
Spitzendrehmoment [Nm] M. .. 26,3
Spitzenstrom A ] . 205,8
Max. Drehzahl [min] N 3.850
Spannungskonstante bei 1.000 min™" [V, . K, 8,1
Drenmomentkonstante [Nm / A,(] K, 0,12
Wicklungswiderstand (2 Phasen) bei 20 °C (] RDD 0,014
Wicklungsinduktivitat (2 Phasen) [mH] Loy 0,057
Elektrische Zeitkonstante [ms] T, 4,07
Thermische Zeitkonstante [min] T, 36
Massentragheitstoment Rotor [kgem?] J 5,21E+00
Gewicht Motor [kg] m 6,5

Alle Nennwerte mit Resolver.
Kennlinien
HMD10-105-048-30-*
30,0
1 3.000; 26,3
25,0 0; 26,3 \
20,0
1o \
2 0; 10,50
100 \ 3/583;8,23
50 3.000; 8,60
00 3.850;(&
0 1.000 2.000 3.000 4.000 5.000
n/rpm
== M max
—o—M (S1)
Fur die UL-Zulassung gilt eine um ca. weichende S1-Kennlinie. Die Angaben auf den Typenschildern entsprechen den UL-Werten.
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3202
L [mm]
Motortyp ohne Bremse ~ mit Bremse
HMD10-105 205 mm 252 mm
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HMD1o-105
320/ 560V

Technische Daten Motor HMD10-105
Nenndrehzahl [min-] n, 3.000 5.000 3.000 5.000
Polpaarzahl 5 5 5 5
Schaltung der Motorwicklung Y Y Y Y
Zwischenkreisspannung [Vpc) U, 320 320 560 560
Nennspannung Motor [V, .| U o 186 184 321 299
Nennleistung [W] f 2.700 2.900 2.700 2.900
Nennmoment [Nm] M. 8,6 55 8,6 55
Nennstrom je Phase [A,,J] I 9,5 10,6 55 6,5
Stillstandsmoment [Nm] M, 10,5 10,5 10,5 10,5
Stillstandsstrom je Phase [A,,.J l; 11,0 18,0 6,4 11,0
Spitzendrehmoment [Nm| M. .. 26,3 26,3 26,3 26,3
Spitzenstrom [A,.J] e 27,5 45,0 16,0 27,5
Max. Drehzahl [min] N 3.480 5.660 3.520 6.090
Spannungskonstante bei 1.000 min™" [V, . K, 60,5 37,2 104.,8 60,5
Drehmomentkonstante [Nm / A,(] K, 0,91 0,62 1,56 0,85
Wicklungswiderstand (2 Phasen) bei 20 °C Q] ch 0,77 0,29 2,3 0,77
Wicklungsinduktivitat (2 Phasen) [mH] Ly 3,2 1,2 9,4 3,2
Elektrische Zeitkonstante [ms] T, 4,2 4,1 4,7 4,2
Thermische Zeitkonstante [min] T, 3B 3B 315 36
Massentragheitsmoment Rotor [kgem?] J 521E+00 | 521E+00 | 5,21E+00 | 5,21E+00
Gewicht Motor [kg] m 6,5 6,5 6,5 6,5
Alle Nennwerte mit Resolver.
Kennlinien
HMD10-105-320-30-* HMD10-105-320-50-*
30,0 30,0
2.690; 26,3 4.520; 26,3
20 0;26,3 20 0;26,3
20,0 \ 20,0 \
g 15,0 \ é 15,0 \
= 0;10,50 \ = 0;110,50 \
100 % 3.2258,46 10,0
3.000; 8,60 \ 5.440; 5,06
50 50 5.000; 5,50
0,0 3.480;& 0,0 5.660;&
0 1.000 2.000 3.000 4.000 0 1.000 2.000 3.000 4.000 5.000 6.000

n/rpm

==o=M max

—o—M (S1)
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(M6 x 16) - / = Signal
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%
© 4
200° L
32 1¢

L [mm] m. Geber Kategorie 1* | L [mm] m. Geber Kategorie 2*
Motortyp ohne Bremse  mitBremse | ohneBremse  mit Bremse

HMD10-105 184 mm 231 mm 205 mm 252 mm

* Geber Kategorie 1: Resolver, ECI1118, SEK/SEL37, HESX/HEMYx, HS/M16; ausschlieBlich bei Varianten mit U, = 320/660 V.
Geber Kategorie 2: Restliche Geber

HMD10-105-560-30-* HMD10-105-560-50- *
30,0 30,0
2.730; 26,3 4.870; 26,3

250 |
0;26,3 \ B0 5% \

20,0 20,0

£ \ £ \

2 150

s

2 150

0;/10,50 = 0;10,50 \
100 3.266; 8,43 00

N )
3.000;860 |\ \k \5.875; 4,62
50 50
\ 5.000; 5,50
00 3.520;0 00 6.090;0 \

0 1.000 2.000 3.000 4.000 0 1.000 2.000 3.000 4.000 5.000 6.000 7.000
n/rpm n/rpm
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HMD13-133

Technische Daten Motor HMD13-133
Nenndrehzahl [min-] n, 2.000 3.600
Polpaarzahl 5 5
Schaltung der Motorwicklung Y Y
Zwischenkreisspannung [Va] U, 560 560
Nennspannung Motor [V, U o 326 331
Nennleistung [W] P 2.400 3.400
Nennmoment [Nm] M. 11,6 9,0
Nennstrom je Phase [A,,J] I 4,8 6,3
Stillstandsmoment [Nm] M, 13,3 13,3
Stillstandsstrom je Phase [A .. l; 55 9,3
Spitzendrehmoment [Nm] M. .. 33,3 33,3
Spitzenstrom A ] . 13,8 23,1
Max. Drehzahl [min] N 2.340 4.040
Spannungskonstante bei 1.000 min™" [V, . K, 167,7 91,2
Drehmomentkonstante [Nm / A,(] K, 2,42 1,43
Wicklungswiderstand (2 Phasen) bei 20 °C Q] ch 2,67 0,812
Wicklungsinduktivitat (2 Phasen) [mH] Ly 25,04 6,96
Elektrische Zeitkonstante [ms] T, 9,4 8,6
Thermische Zeitkonstante [min] T, 42 42
Massentragheitsmoment Rotor [kgem?] J 8,21E+00 8,21E+00
Gewicht Motor [kg] m 8,4 8,4

Alle Nennwerte mit Resolver.
Kennlinien
HMD13-133-560-20- * HMD13-133-560-36-*
- 0333 T zzz 0:333 AV e

30,0 \ X \
25,0 \ 25,0 \
£ 20,0
2

£ 20,0
£ N\ £ \
s 15,0 0; 13,30 2 150 913,80
\2.072; 11,44 B e S N \ 3.778;8,79
10,0 2.000; 11,50 100 INE
1000; 11, \ 3.600; 9,00
5o 50
- 2340;& 00 4.040; (x
0 1.000 2.000 3.000 0 1.000 2000 prpm 3% oo o0

n/rpm

==o=M max

—o—M (S1)
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C Heidrive

A Company of Zflied Motion

Ma[3zeichnungen
15,4 40,2
oAl _
e =
S ) e 5
5 T A
-
X ﬁ o s
=
o
S
- = HMD13
8= 0,2 ‘2_7.
L+2
%Oo
5 =
L
E | ( Passfeder (optional)
Zentrierbohrung ?j \ /- - Q’)é -
mit axialem Gewinde ™ 4o _
nach DIN332 - DS M3 - LVA n
(M8 x 19) - ©
14+03 53 §
8 55 +1
[®)]
L [mm] © 5
ohne Bremse  mit Bremse 4025,
185 mm 223 mm
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HMD13-190

Technische Daten Motor HMD13-190
Nenndrehzahl [min-] n, 2.000 3.600
Polpaarzahl 5 5
Schaltung der Motorwicklung Y Y
Zwischenkreisspannung [Va] U, 560 560
Nennspannung Motor [V, U o 330 316
Nennleistung [W] P 3.350 4,200
Nennmoment [Nm] M. 16,0 11,2
Nennstrom je Phase [A,,] I 6,3 8,2
Stillstandsmoment [Nm] M, 19,0 19,0
Stillstandsstrom je Phase [A,,.J) l; 7,5 13,7
Spitzendrehmoment [Nm] M. .. 47,5 47,5
Spitzenstrom A ] . 18,8 34,3
Max. Drehzahl [min] N 2.280 4.210
Spannungskonstante bei 1.000 min™" [V, . K, 161,9 87,5
Drehmomentkonstante [Nm / A,(] K, 2,54 1,37
Wicklungswiderstand (2 Phasen) bei 20 °C Q] ch 1,50 0,440
Wicklungsinduktivitat (2 Phasen) [mH] Ly 15,25 4,5
Elektrische Zeitkonstante [ms] T, 10,3 10,2
Thermische Zeitkonstante [min] T, 49 49
Massentragheitsmoment Rotor [kgem?] J 1,20E+01 1,20E+01
Gewicht Motor [kg] m 11,0 11,0

Alle Nennwerte mit Resolver.
Kennlinien
HMD13-190-560-20-* HMD13-190-560-36-*
%00 | 1.680;47,5 200 4 31200; 47,5
45,0 5:27;5 450 Foa7s
40,0 40,0
35,0 \ 35,0 \
€ 30,0 \ € 30,0 \\
$2° b0 \\ § 250 o 9,00 \
% 200 £ \2.079; 15,88 200 \
150 2.000; 16,00 | | \ 150 3.990; 10,36
10,0 \ 10,0 3.600; 11,20 \
5,0
Z:z 2280,0\ 00 431070\
0 1.000 2.000 3.000 0 1.000 2.000 3.000 4,000 5.000
n/rpm n/rpm

==o=M max

—o—M (S1)

60



C Heidrive

A Company of Zflied Motion

Ma[3zeichnungen
15,4 40,2
oAl _
e =
S ) e 5
5 T A
-
X ﬁ o s
=
o
S
- = HMD13
8= 0,2 ‘2_7.
L+2
%Oo
5 =
L
E | ( Passfeder (optional)
Zentrierbohrung ?j \ /- - Q’)é -
mit axialem Gewinde ™ 4o _
nach DIN332 - DS M3 - LVA n
(M8 x 19) - ©
14+03 53 §
8 55 +1
[®)]
L [mm] © 5
ohne Bremse  mit Bremse 4025,
215 mm 253 mm
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HMD13-245

Technische Daten Motor HMD13-245
Nenndrehzahl [min-] n, 2.000 3.600
Polpaarzahl 5 5
Schaltung der Motorwicklung Y Y
Zwischenkreisspannung [Va] U, 560 560
Nennspannung Motor [V, U o 327 322
Nennleistung [W] f 4.300 5.000
Nennmoment [Nm] M. 20,5 13,3
Nennstrom je Phase [A,,] I 8,2 9,6
Stillstandsmoment [Nm] M, 24,5 24,5
Stillstandsstrom je Phase [A,,.J) l; 9,7 17,1
Spitzendrehmoment [Nm] M. .. 61,3 61,3
Spitzenstrom A ] . 24,3 42,8
Max. Drehzahl [min] N 2.320 4.120
Spannungskonstante bei 1.000 min™" [V, . K, 168,7 89,5
Drehmomentkonstante [Nm / A,(] K, 2,50 1,39
Wicklungswiderstand (2 Phasen) bei 20 °C Q] R;,D 1,08 0,340
Wicklungsinduktivitat (2 Phasen) [mH] Ly 10,59 8,38
Elektrische Zeitkonstante [ms] T, 9,8 9,7
Thermische Zeitkonstante [min] T, 49 49
Massentragheitsmoment Rotor [kgem?] J 1,68E+01 1,68E+01
Gewicht Motor [kg] m 13,5 13,5

Alle Nennwerte mit Resolver.
Kennlinien
HMD13-245-560-20-* HMD13-245-560-36-*
70,0 70,0
1.780; 61,3 3.250; 61,3
60,0 60,0
; 61, 0;61,3
50,0 >4 \ 50,0 \
g 40,0 \\ 240,0 \\
=300 (goas0 \ 2300 o580 \
2.142; 20,22 —_— |
200 2.000; 20,50 200 A
00 ; 20, \ 00 m 3.946;12,22
00 2/320; o\ 00 4.120; 0\
0 1.000 2.000 0 1.000 2.000 3.000 4.000 5.000
n/rpm n/rpm

==o=M max

—o—M (S1)
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C Heidrive

A Company of Zflied Motion

Ma[3zeichnungen
15,4 40,2
oAl _
e =
S ) e 5
5 T A
-
X ﬁ o s
=
o
S
- = HMD13
8= 0,2 ‘2_7.
L+2
%Oo
5 =
L
E | ( Passfeder (optional)
Zentrierbohrung ?j \ /- - Q’)é -
mit axialem Gewinde ™ 4o _
nach DIN332 - DS M3 - LVA n
(M8 x 19) - ©
14+03 53 §
8 55 +1
[®)]
L [mm] © 5
ohne Bremse  mit Bremse 4025,
245 mm 306 mm
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HMD15-036

Technische Daten Motor HMD15-036
Nenndrehzahl [min-] n, 2.000 3.000
Polpaarzahl 5 5
Schaltung der Motorwicklung Y Y
Zwischenkreisspannung [Va] U, 560 560
Nennspannung Motor [V, U o 314 307
Nennleistung [W] P 5.850 6.600
Nennmoment [Nm] M. 28,0 21,0
Nennstrom je Phase [A,,] I 1,7 13,2
Stillstandsmoment [Nm] M, 36,0 36,0
Stillstandsstrom je Phase [A,,.J) l; 15,1 22,6
Spitzendrehmoment [Nm] M. .. 72,0 72,0
Spitzenstrom [A.J] e 30,2 45,2
Max. Drehzahl [min] N 2.430 3.640
Spannungskonstante bei 1.000 min™" [V, . K, 162,0 101,4
Drehmomentkonstante [Nm / A,(] K, 2,39 1,69
Wicklungswiderstand (2 Phasen) bei 20 °C (] ch 0,560 0,250
Wicklungsinduktivitat (2 Phasen) [mH] Ly 8,9 3,94
Elektrische Zeitkonstante [ms] T, 15,9 15,8
Thermische Zeitkonstante [min] T, 45 45
Massentragheitsmoment Rotor [kgem?] J 3,87E+01 3,87E+01
Gewicht Motor [kg] m 19,0 19,00

Alle Nennwerte mit Resolver.
Kennlinien
HMD15-036-560-20-* HMD15-036-560-30-*
80,0 1.830; 72,0 800 2.790; 72,0
\ 70,0 1

70,0 ,
0; 72,0 \ 0;72,0 \
60,0 \ 60,0 \
50,0 50,0
3
0; 36,00 \ 0;136,00 \
\ g 40,0 \
2.203;27,19 30,0 T

2.000; 28,00
20,0 \ 00 T 30002800
10,0

10,0 \
. 3.640; 0
2.430; o\ 00

0,0
0 1.000 2.000 3.000 0 1.000 2,000 3.000 4.000
n/rpm n/rpm

£
Z 40,0

30,0

==o=M max

—o—M (S1)




C Heidrive

A Company of Zflied Motion

Ma[3zeichnungen

154 40,2

@ 24 h6
ca. 102,9
ca. 118,9

@130 h7

HMD15

Passfeder (optional)

Zentrierbohrung - ; . .
mit axialem Gewinde i $
nach DIN332 - DSM8 ||| St oof
(M8 x 19) — 5 N
160 5 B
50 =
O;,
?n_ 1 Il
& B
L [mm
[ ] SRS 3619
M otortyp ohne Bremse mit Bremse
HMD15-036 260 mm 311 mm
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HMD15-043

Technische Daten Motor HMD15-043
Nenndrehzahl [min-] n, 2.000 3.000
Polpaarzahl 5 5
Schaltung der Motorwicklung Y Y
Zwischenkreisspannung [Va] U, 560 560
Nennspannung Motor [V, U o 307 313
Nennleistung [W] f 6.800 7.850
Nennmoment [Nm] M. 32,5 25,0
Nennstrom je Phase [A,,] I 13,8 15,3
Stillstandsmoment [Nm] M, 42,5 425
Stillstandsstrom je Phase [A,.J] l; 18,0 26,0
Spitzendrehmoment [Nm] M. .. 85,0 85,0
Spitzenstrom A ] . 36,0 52,0
Max. Drehzahl [min] N 2.460 3.560
Spannungskonstante bei 1.000 min™" [V, . K, 149,8 103,7
Drehmomentkonstante [Nm / A,(] K, 2,36 1,63
Wicklungswiderstand (2 Phasen) bei 20 °C (] ch 0,41 0,2
Wicklungsinduktivitat (2 Phasen) [mH] Ly 6,8 8,3
Elektrische Zeitkonstante [ms] T, 16,6 16,5
Thermische Zeitkonstante [min] T, 50 50
Massentragheitsmoment Rotor [kgem?] J 4,82E+01 4,82E+01
Gewicht Motor [kg] m 23,0 23,0

Alle Nennwerte mit Resolver.
Kennlinien
HMD15-043-560-20-* HMD15-043-560-30-*
200 4 1.920;85,0 200 2.790;85,0
800 (850 \ 800 5850 \\
70,0 \ 70,0
60,0 \ 60,0 \\
é 50,0 0; 42,50 \ £ 500 0;42,50 \
00 == 2.262;31,19 2 400 \ \
300 2.000; 32,50 \ 300 N3.352; 22,95
20,0 20,0 3.000; 25,00
10,0 \ 10,0 \
0.0 2.460; 0\ 0.0 3.560; 0\
’ 0 1.000 / 2.000 3.000 ' 0 1.000 2/.030 3.000 4.000
n/rpm n/rpm

==o=M max

—o—M (S1)
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C Heidrive

A Company of Zflied Motion

Ma[3zeichnungen

154 40,2

@ 24 h6
ca. 102,9
ca. 118,9

@130 h7

HMD15

Passfeder (optional)

Zentrierbohrung - ; . .
mit axialem Gewinde i $
nach DIN332 - DSM8 ||| St oof
(M8 x 19) — 5 N
160 5 B
50 =
O;,
?n_ 1 Il
& B
L [mm
[ ] SRS 3619
M otortyp ohne Bremse mit Bremse
HMD15-043 290 mm 341 mm

67



HMD15-049

Technische Daten Motor HMD15-049
Nenndrehzahl [min-] n, 2.000 3.000
Polpaarzahl 5 5
Schaltung der Motorwicklung Y Y
Zwischenkreisspannung [Va] U, 560 560
Nennspannung Motor [V, U o 311 313
Nennleistung [W] P 7.750 9.110
Nennmoment [Nm] M. 37,0 29,0
Nennstrom je Phase [A,,] I 15,5 17,8
Stillstandsmoment [Nm] M, 49,0 49,0
Stillstandsstrom je Phase [A,.J] l; 20,4 30,0
Spitzendrehmoment [Nm] M. .. 98,0 98,0
Spitzenstrom A ] . 40,8 60,0
Max. Drehzahl [min] N 2.430 3.560
Spannungskonstante bei 1.000 min™" [V, . K, 162,0 103,7
Drehmomentkonstante [Nm / A,(] K, 2,39 1,63
Wicklungswiderstand (2 Phasen) bei 20 °C (] R;,D 0,348 0,160
Wicklungsinduktivitat (2 Phasen) [mH] Ly 5,93 2,75
Elektrische Zeitkonstante [ms] T, 17,0 17,2
Thermische Zeitkonstante [min] T, 606 55
Massentragheitsmoment Rotor [kgem?] J 5,76E+01 5,76E+01
Gewicht Motor [kg] m 26,0 26,0

Alle Nennwerte mit Resolver.
Kennlinien
HMD15-049-560-20-* HMD15-049-560-30-*
120,0 120,0
1000 1910; 98,0 1000 2.830; 98,0

0;98,0 \ 0;98,0 \
80,0 \ 80,0 \
60,0 60,0

£ £
£ £
S 0; 49,00 \ S 049,00 \
—_— 2.241; 35,55 e O L
400 X 400 3362, 26,59
2.000; 37,00
200 \\ 200 3.000; 29,00
00 2.430;0 00 3.560; 0
0 1.000 2.000 3.000 0 1.000 2.000 3.000 4.000
n/rpm n/rpm

==o=M max

—o—M (S51)
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C Heidrive

A Company of Zflied Motion

Ma[3zeichnungen

154 40,2

@ 24 h6
ca. 102,9
ca. 118,9

@130 h7

HMD15

Passfeder (optional)

Zentrierbohrung - ; . .
mit axialem Gewinde i $
nach DIN332 - DSM8 ||| St oof
(M8 x 19) — 5 N
160 5 B
50 =
O;,
?n_ 1 Il
& B
L [mm
[ ] SRS 3619
M otortyp ohne Bremse mit Bremse
HMD15-049 320 mm 384 mm
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HMD1g-051

Technische Daten Motor HMD19-051
Nenndrehzahl [min-] n, 2.000 3.000
Polpaarzahl 5 5
Schaltung der Motorwicklung Y Y
Zwischenkreisspannung [Va] U, 560 560
Nennspannung Motor [V, U o 284 283
Nennleistung [W] P 7.435 8.000
Nennmoment [Nm] M. 36,5 25,5
Nennstrom je Phase [A,,] I 16,6 17,6
Stillstandsmoment [Nm] M, 51,0 51,0
Stillstandsstrom je Phase [A,.J] 5 24,5 35,9
Spitzendrehmoment [Nm] M. .. 102,0 102,0
Spitzenstrom A ] . 49,0 71,8
Max. Drehzahl [min] N 2.600 3.980
Spannungskonstante bei 1.000 min™" [V, K, 141,8 92,7
Drehmomentkonstante [Nm / A,(] K, 2,14 1,45
Wicklungswiderstand (2 Phasen) bei 20 °C (] ch 0,175 0,081
Wicklungsinduktivitat (2 Phasen) [mH] Ly 6,88 3,28
Elektrische Zeitkonstante [ms] T, 78,2 40,5
Thermische Zeitkonstante [min] T, 60 60
Massentragheitsmoment Rotor [kgem?] J 7,42E+01 7,42E+01
Gewicht Motor [kg] m 35,0 35,0

Alle Nennwerte mit Resolver.
Kennlinien
HMD19-051-560-20-* HMD19-051-560-30-*
120,0 120,0
1740; 102,0 2580, 102,0

100,0
0;102,0 \ 1000 5 0.0 \
80,0 \ 80,0
60,0 \

£ £
S 0% [os100 S %00 [o5100
T e e N 2.322;33,01 \
40,0 40,0
m;ﬁ N3.713; 19,44
20,0 \ 200 3.000; 25,50
2.600; 0 31980; 0
0,0 0,0
0 1.000 2.000 3.000 0 1.000 2.000 3.000 4.000 5.000
n/rpm n/rpm
==o=M max
—e—M (51)
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Ma[3zeichnungen

C Heidrive

A Company of Zflied Motion

20 A
15,4
~
= 58+ 1
3 3
— QJQ
)
'/ ol 2 2 8
1 oo | —
2 YIB gl 8| B %
e N ~— N N o
% [ 8f 8
5+02 34,3
L2
S
®_
—
Zentrierbohrung ! _ 1%
mit axialem Gewinde
nach DIN332 - DS M12
(M12 x 28) ||
18+0,3 60,8
L [mm]
N\otortyp ohne Bremse mit Bremse
HMD19-051 283 mm 336 mm

26,5

/—Signal

Passfeder (optional)

232 h6

of

10 h9

=}

HMD19

Al



HMD1g-078

Technische Daten Motor HMD19-078
Nenndrehzahl [min] n, 2.000 3.000
Polpaarzahl 5 5
Schaltung der Motorwicklung Y Y
Zwischenkreisspannung [Vpc) U, 560 560
Nennspannung Motor [V, U 280 273
Nennleistung [W] P 10.780 10.680
Nennmoment [Nm] M. 51,5 34,0
Nennstrom je Phase (A, I 24,4 241
Stillstandsmoment [Nm] M, 78,0 78,0
Stillstandsstrom je Phase [A,.J] l; 38,0 56,6
Spitzendrehmoment [Nm] AV 156,0 156,0
Spitzenstrom A ] o 76,0 113,2
Mex. Drehzahl [min™] N e 2.630 4.030
Spannungskonstante bei 1.000 min™ [V, K, 140,71 91,4
Drenmomentkonstante [Nm / A,.] K, 2,11 1,41
Wicklungswiderstand (2 Phasen) bei 20 °C [(] R, 0,104 0,046
Wicklungsinduktivitat (2 Phasen) [mH] Ly 4,50 2,08
Elektrische Zeitkonstante [ms] T, 42,5 45,2
Thermische Zeitkonstante [min] T, 70 70
Massentragheitsmoment Rotor [kgecm?] J 1,10E+02 1,10E+02
Gewicht Motor [kg] m 44,0 44,0

Alle Nennwerte mit Resolver
Kennlinien
HMD19-078-560-20-* HMD19-078-560-30-*
180,0 180,0
160,0 1(0; 156,0 160,0 2?0; 156,0
140.0 0; 156,0 1400 0; 156,0
’ N\ ' N\
120,0 120,0
€ 100,0 \ € 100,0 \
g 0; 78,00 \ 3 0; 78,00 X
S 80,0 e \ S 80,0 ¢ \
o o\ Tl ] N\
40,0 - 40,0
200 N 200 3.000; 34,00 T\ 3/830; 21,83
0'0 26300 \_ o,o 40300 \_
' 0 1.000 nfrpm 2.000 3.000 ' 0 1.000 2.000 n/rpm 3.000 4.000 5.000
=== M max
—e—M (S1)
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Ma[3zeichnungen

C Heidrive

A Company of Zflied Motion

20 A
15,4
~
< 58+ 1
3 3
Q
'/ ol 2| @ 8
| | of ~| —
o YIB | 8 5| 5
= d — . | ©
% g| 8| 8
5+02 34,3
L+2
S
®_
—
Zentrierbohrung ! _ 1%
mit axialem Gewinde
nach DIN332 - DS M12
(M12 x 28) ||
18+0,3 60,8
L [mm]
Motortyp ohne Bremse ~ mit Bremse
HMD19-078 343 mm 406 mm

26,5

/—Signal

Passfeder (optional)

232 h6

of

10 h9

T A}

HMD19
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HMD1g-105

Technische Daten Motor HMD19-105
Nenndrehzahl [min-] n, 2.000
Polpaarzahl 5
Schaltung der Motorwicklung Y
Zwischenkreisspannung [Vpc) U, 560
Nennspannung Motor [V, .| U o 271
Nennleistung [W] P 13.920
Nennmoment [Nm] M. 66,5
Nennstrom je Phase [A,,] I 32,5
Stillstandsmoment [Nm] M, 105,0
Stillstandsstrom je Phase [A ] l; 52,5
Spitzendrehmoment [Nm] M. .. 210,0
Spitzenstrom A ] . 105,0
Max. Drehzahl [min] N 2.720
Spannungskonstante bei 1.000 min™" [V, . K, 135,5
Drenmomentkonstante [Nm /A, ] K, 2,05
Wicklungswiderstand (2 Phasen) bei 20 °C (] R;,D 0,071
Wicklungsinduktivitat (2 Phasen) [mH] Loy 3,20
Elektrische Zeitkonstante [ms] T, 44.8
Thermische Zeitkonstante [min] T, 80
Massentragheitsmoment Rotor [kgem?] J 1,45E+02
Gewicht Motor [kg] m 53,0

Alle Nennwerte mit Resolver.

Kennlinien

HMD19-105-560-20-*

250,0
1.790; 210,0

200,0 —
0;210,0 \
150,0
0; 105,00 \
100,0 H
- 2.465; 57,55
50,0 2.000; 66,50
2.720; &
0,0

0 1.000 2.000 3.000
n/rpm

M/Nm

==o=M max

—o—M (S1)
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Ma[3zeichnungen

C Heidrive

A Company of Zflied Motion

20 A
15,4
~
< 58+ 1
3 3
Q
'/ ol 2| @ 8
| | of ~| —
o YIB | 8 5| 5
= d — . | ©
% g| 8| 8
5+02 34,3
L+2
S
®_
—
Zentrierbohrung ! _ 1%
mit axialem Gewinde
nach DIN332 - DS M12
(M12 x 28) ||
18+0,3 60,8
L [mm]
Motortyp ohne Bremse ~ mit Bremse
HMD19-105 403 mm 466 mm

26,5

/—Signal

Passfeder (optional)

232 h6

of

10 h9

T A}

HMD19

75



VariantenUbersicht

Geber

(Schnittstellen siehe Seite 80 - 89)

Alle HeiMotion Dynamic Next Generation Motoren sind im Standard mit einem Resolver ausgestattet. Optional kdnnen
an die Baureihe diverse Geber mit unterschiedlichen Schnittstellen angebaut werden.

HES HEM1 HEM1

1,0V pp 1,0V pp
Motortyp Resolver*  (,oVpp) o Batterie) m. Batterie) HS/M16  HES3 EChn8 EQIn31  ECli319
HMDOG-XXX-024-*
HMDOG-XXX-048-*
HMDOG-XXX-320-*
HMDOB-XXX-560-*
HMDO8-XXX-024-*
HMDO8-XXX-048-*
HMDO8-XXX-320-*
HMDO8-XXX-560-*
HMD10-XXX-048-*
HMD10-XXX-320-*
HMD10-XXX-560-*
HMD13-XXX-560-*
HMD15-XXX-560-*
HMD19-XXX-560-*

>
>
>
>

X X X X X X X X X X X X X

X X X X X X X X X X X X X

X X X X X X X X X X X X X

X X X X X X X X X X X X X

X X X X X X X X X X X X X X

X X X X X X X X X X X X X X
X X X X X X X X X X X X

>

Motortyp EQI 1331 SEK 37 SEL37  SKS36* SKM36* SRSs50  SRMso  EES37*

HMDOB-XXX-024-* o
HMDOB-XXX-048-*
HMDOB-XXX-320-*
HMDOG-XXX-560-*
HMDO8-XXX-024-*
HMDO8-XXX-048-*
HMDO8-XXX-320-*
HMDO8-XXX-560-*
HMD10-XXX-048-*
HMD10-XXX-320-*
HMD10-XXX-560-*
HMD13-XXX-560-"
HMD16-XXX-560-* X
HMD19-XXX-560-" X

*k

>

X X
X X
X X X
X X X

*k *k

X X X X X X X X X X X X X
X X X X X X X X X X X X X X
>
>
> X
>
>

X X X X X
X X X X X
X X X X X
X X X X X
X X X X X

Motortyp EEM 37* EKS36* EKM36*  EDS35 EDM 35

HMDOB-XXX-024-*
HMDOB-XXX-048-*
HMDOB-XXX-320-* X X X X X
HMDOB-XXX-560-* X X X X X
HMDO8-XXX-024-*
HMDO8-XXX-048-*
HMDO8-XXX-320-* X X X X X

HMDO8-XXX-560-* X X
HMD10-XXX-048-*

HMD10-XXX-320-* X X X X X
HMD10-XXX-560-* X X X X X
HMD13-XXX-560-* X X X X X
HMD15-XXX-560-* X X X X X
HMD19-XXX-560-* X X X X X
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Feedbacksystem Ubersicht

Feedbacksystem HCB HCL

Resolver
HIPERFACE® Geber
HIPERFACE DSL®-Geber
Inkrementalgeber
SSI/BISS-C
EnDAT® Geber X

Seite 104 Seite 110

X*

X X X X X

* HOL 225 G/E nur inkrementell; siehe Ubersicht Seite 118.

Anschlusstechnik

Die verschiedenen Varianten der Anschlusstechnik befinden sich auf den nachfolgenden Seiten (S. 78 und S. 79).

Effektivstrom Berechnung fir die Steckerauslegung

\

__l _________ XT _______________ / ______ = | = Motoreffektivstrom im Betrieb
/ \ / = = = |kum = maximale Dauerbelastung des Steckers
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VariantenUbersicht

Anschlusstechnik
Ma23 Mgo+M23 Y-Tec |-Tec Kabel- Kabel- Klemm- kurze lange M23 Mgo
Motortyp abgang abgang kasten “Aus— “Aus— H-Tec e
1,5m 5m fihrung?  fihrung?
HMDO06-011-024-30 . °
HMDO06-011-048-30 [ °
HMDO06-011-048-60 . °
HMDO06-011-320-30 o . . o o .
HMD06-011-320-60 o . . o o .
HMDO06-011-560-30 o . . ) o .
HMDO06-011-560-60 o . . ) o .
HMDO06-019-048-30 . .
HMD06-019-320-30 J . . ] o .
HMDO06-019-320-60 o . . ) o .
HMDO06-019-560-30 ] . . ) o .
HMDO06-019-560-60 o . . o o .
HMD06-026-048-30 J .
HMDO06-026-048-60 ol °
HMDO06-026-320-30 o . . ) o .
HMDO06-026-320-60 . . . o o .
HMD06-026-5660-30 J . . ] o .
HMDO06-026-560-60 . . . o o °
HMD08-024-024-30 ol ) .
HMDO08-024-048-30 . o .
HMD08-024-048-55 ol ) .
HMDO08-024-320-30 o . . ) o .
HMDO08-024-320-55 o . . ) o .
HMDO08-024-560-30 o . . o o .
HMDO08-024-560-55 J . . ] o .
HMDO08-032-024-30 o’ ) .
HMDO08-032-048-30 [ ) °
HMDO08-032-048-55 o) ) .
HMD08-032-320-30 J . . ] o .
HMDO08-032-320-55 . . . ) o .
HMDO08-032-560-30 o . . ) o .
HMDO08-032-560-55 o . . o o .
HMD08-042-024-30 ) .
HMDO08-042-048-30 ol ) .
HMDO08-042-048-55 ) °
HMDO08-042-320-30 o . . ) o .
HMDO08-042-320-55 J . . ] o .
HMDO08-042-560-30 . . . o o .
HMDO08-042-560-55 o . . ) o .
HMDO08-057-048-30 ) °
HMD08-057-320-30 J . . ] o .
HMDO08-057-320-55 o . . o o .
HMDO08-057-560-30 o . . ) o .
HMD08-057-560-55 o . . o o .
auf auf auf

Nennstrom (Arms) 30,0 72,0 14,0 14,0
Anfrage  Anfrage  Anfrage
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M23 Mgo+M23 Y-Tec I-Tec Kabel- Kabel- Klemm- kurze lange M23 Mgo
Motortyp abgang  abgang kasten Aus- Aus- H-Tec H-Tec
1,5m 5m fohrung?  fihrung?
HMD10-039-048-30 ol o °
HMD10-039-048-50 ) .
HMD10-039-320-30 o . . (-] ] °
HMD10-039-320-50 ° ° . (-] (-] °
HMD10-039-560-30 ° ° . (-] ] °
HMD10-039-560-50 o ° ° o o .
HMD10-057-048-30 ) °
HMD10-057-048-50 ] °
HMD10-057-320-30 ° ° . (-] ] °
HMD10-057-320-50 o ° ° o o .
HMD10-057-560-30 ° . . (-] ] °
HMD10-057-560-50 ° ° . (-] (-] °
HMD10-076-048-30 ) .
HMD10-076-320-30 o . ° o o .
HMD10-076-320-50 o . . (-] ] °
HMD10-076-560-30 ° ° . (-] (-] °
HMD10-076-560-50 ° . . -] ] °
HMD10-105-048-30 ) °
HMD10-105-320-30 o . . (-] ] °
HMD10-105-320-50 ° (-] -] °
HMD10-105-5660-30 ° ° . (-] ] °
HMD10-105-560-50 ° ° . (-] (-] °
HMD13-133-5660-20 ° ° . (-] ]
HMD13-133-560-36 ° ° . -] (-]
HMD13-190-5660-20 ° ° . ) o
HMD13-190-560-36 ° ° . (-] ]
HMD13-245-560-20 ° ° . ] (-]
HMD13-245-560-36 ° ° . (-] ]
HMD15-036-560-20 o °
HMD15-036-560-30 ° °
HMD15-043-560-20 ° °
HMD15-043-560-30 ° °
HMD15-049-560-20 ° °
HMD15-049-560-30 ° °
HMD19-051-560-20 ° °
HMD19-051-560-30 . °
HMD19-078-560-20 ° °
HMD19-078-560-30 . °
HMD19-105-560-20 . °
auf auf auf
Nennstrom (Arms) 30,0 72,0 14,0 14,0 30 70

Anfrage  Anfrage  Anfrage

e |Im Standard verfUgbar

er als Nennstrom der Anschlusstechnik. Bei Verwendung dieser Anschlusstechnik ist ein Derating des Motors in

lver, ECI1118, SEK/SEL37, HESX/HEMX, HS/M16
2: Restliche Geber
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Standard Resolver
Bestellschlussel: RiP

Technische Daten RE-15
Polpaarzahl 1
Eingangsfrequenz 10 kHz
Eingangsspannung 7 Vs
Eingangsstrom max. 50 mA
Transformationsverhaltnis 0,56+10%
Phasenvgrschiebung 5o 4 30
(Informationswert)
Ohmscher Widerstand
Statorwicklung (bei 20 °C) 67 +10 %
Rotorwicklung (bei 20 °C) 29 + 10 %
Impedanzen
Zro (Rotorleerlaufimpedanz) typ. 95 140
7s0 (Statorleerlaufimpedanz) typ. 130 250 Bestandi gkeiten
Zss (Statorkurzschlussimpedanz) | typ. 115215
Arbeitsumgebung = Sﬁ EN 60721-3-3
Restspannung max. 30 mV nac -
Genauigkeit +10' Arbeitstemperaturen -65°C-155°C
Masse 869 Schwingungsfestigkeit nach EN | 100 my/s?
Schutzart Resolver P20 60068-2-6 im Bereich von 10- 150 Hz
Isclationsklasse F StoBfestigkeit 400 m/s?
Isolationstest Gehause / Windung 500V, /50Hz/1s bei 6 ms
Rotortragheitsmoment 156 gem? Arbeitsdrehzahl max. 20.000 min’’
BestellschiUssel XXRTPXXXX
Mafzeichnungen Sicherheitstechnische Kenngrof3en
o . , , » SIL 2 (EN 61800-5-2 /
B t Sekundéarseite _
rimarseite . Sicherheits-Integritatslevel EN 62061)
Stator Rot Stator Kategorie 3 (EN SO 13849-1)
38 ] ‘ T 1 [s1 Performance Level PLd (EN ISO 13849-1)
- 6 & <
—_—
D ﬂ 7 N SILPL
g; Capability
S4 82

Alle angegebenen Motomennwerte ermittelt mit Resolver.

8o

TOVRheinland

WWW.lUV.EOm
1D DE00000000
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®m Absolutwertgeber HS/M 16
Bestellschlissel $1S / BiM

Merkmale:

Integrierter, kompakter dual Encoder im Standard HeiMotion Baukasten
Singleturn mit SSI und Sin/Cos

Multiturn mit BISS-C? und Sin/Cos

Drehzahlen bis zu 12.000 min’'

Temperaturauswertung Uber BISS-C mdglich

Elektronisches Typenschild auf Anfrage mdglich

Technische Daten HS 16 (Singleturn) HM 16 (Multiturn)
\ersorgungsspannung 5,0V, +10/-5% 5,0V, +10/-5%
Typischer Ausgangsstrom (ohne Last) 120 mA 120 mA
Leistungsverbrauch 0,6 W 0,6 W

Max. Aufldsung Singleturn 16 Bit V 16BIt"

Max. Anzahl der absolut erfassten Umdrehungen

Datenschnittstelle

SSl gray (RS422) +

12 Bit (mechanisch)
BISS-C (RS422) 2 +

SinGos 1V SinCos 1V,
Sin/Cos Spuren differenziell differenziell
Anzahl Sin/Cos-Perioden pro Umdrehung 256 (8 Bit) 256 (8 Bit)
Max. Winkelbeschleunigung 100.000 rad/sec? 100.000 rad/sec? Geber

Widerstandsfahigkeit gegentiber Schocks
(DIN EN 60068-2-27)

Widerstandsfahigkeit gegentber Vibration

3.000 m/s? (6 ms)

3.000 m/s? (6 ms)

(DIN EN 60068-2-6) 300 m/s? 300 m/s?
Betriebstemperatur -40°C / +120°C -40°C / +120°C
Lagertemperatur -30°C / +80°C -30°C / +80°C
BestellschlUssel XXSTEXXKX XXBTMXXXX
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Optionen ENDAT® 2.2

Induktive Systeme EnDAT® 2.2

ECIm8 Technische Daten:
: - Induktives Gebersystem ohne Eigenlagerung

Singleturngeber)
(Singleturng - Rein serielle ENDAT® 2.2 - Schnittstelle

Bestellschldssel: E15 f ) - FUr Maschinen mit hohen Anforderungen an Dynamik und Robustheit
- Hohe Systemgenauigkeit
Sl } - Digitale Datentibertragung

- Elektronisches Typenschild

—
EnDat 2.2
<

EQl131 Technische Daten:
— - Induktives Gebersystem ohne Eigenlagerung

(Multiturngeber) ) L. )
- Multiturnfunktion Uber Getriebe

Bestellschliussel: E1M ¥

- Rein serielle ENDAT® 2.2 - Schnittstelle
@ - FUr Maschinen mit hohen Anforderungen an Dynamik und Robustheit
\ - Hohe Systemgenauigkeit
V - Digitale Datenubertragung )
- Elektronisches Typenschild EnDat 2.2
~
ECh319 / EQh331 Technische Daten:

- Induktives Gebersystem ohne Eigenlagerung

- Multiturnfunktion Uber Getriebe

- Rein serielle ENDAT® 2.2 - Schnittstelle

- FUr Maschinen mit hohen Anforderungen an Dynamik und Robustheit

(Single-/ Multiturngeber)
Bestellschlissel: E3S / E3M

- Hohe Systemgenauigkeit
——f - Digitale Datentbertragung »
- Elektronisches Typenschild EnDat 2.2
—
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Technische Daten EChm8 EQIn31 EChi319 EQI1331
Geberart induktiv induktiv induktiv induktiv
B 262.144 524.288 524.288 524.288
Positionswerte pro Umdrehung . . . ‘
18 Bit 19 Bit 19 Bit 19 Bit
4.096 4.096
Umdrehungen
12 Bit 12 Bit
Rechenzeit <06 us <bus <bus <bus
Taktfrequenz < 8 MHz <16 MHz < 16 MHz <16 MHz
Systemgenauigkeit + 120" + 120" + 65" + 65"
Max. Arbeitstemperatur FIee 11070 11570 F115°0
' 0 -20°C -40°C -40°C -40°C
Zulassige Drehzanl 15.000 min-t 12.000 min-t 15.000 min-t 12.000 min-1
Spannungsversorgung 3,6 - 14 Vo 3,6 - 14 Vo 3,6 - 14 Ve 3,6 - 14 Ve
Max. Leistungsaufnahme 520 - 600 mW 700 - 850 mW 650 - 700 mW 750 - 850 mW
Stromaufnahme bei 5 V (typisch) 80 mA 115 mA 95 mA 115 mA
Multiturn Getriebe Getriebe
Vibration 55 Hz bis 2.000 Hz < 300 m/s? < 400 m/s?
Schock 6 ms < 1.000 m/s? < 2.000 m/s?
Digitale Schnittstelle EnDAT® 2.2 EnDAT® 2.2 EnDAT® 2.2 EnDAT® 2.2
BestellschlUssel E1S ETM E3S E3M

Geber




Optionen HIPERFACE®

Kapazitive Systeme - HIPERFACE®

SEK / SEL37
"'-q._._.

(Single- / Multiturngeber) .

Bestellschlissel: H1S/H1IM 0
§. q.

Optische Systeme - HIPERFACE®

Technische Daten:
- 16 Sinus- / Cosinusperioden je Umdrehung

- Absolute Position mit einer Aufldsung von 512 Schritten
je Umdrehung

- 4,096 Umdrehungen messbar (Multiturn)
- Programmierung des Positionswertes

- HIPERFACE®-Schnittstelle Y — o
- Elektronisches Typenschild HIPERFACE

by SICK

SKS / SKM36

(Single- / Multiturngeber)
Bestellschlissel: H2S/Hz2M

f N SiuPL
g Capability

TOVAhsintand

ATIFIED wwwhy.com
i e 0 0600800500

SRS / SRM50

(Single- / Multiturngeber)
Bestellschliissel: H3S/H3M

84

Technische Daten:
- 128 Sinus- / Cosinusperioden je Umdrehung

- Absolute Position mit einer Auflosung von 4.096 Schritten
je Umdrehung

- 4,096 Umdrehungen messbar (Multiturn)
- Programmierung des Positionswertes

- HIPERFACE®-Schnittstelle - .
- Elektronisches Typenschild Z;”sﬁKERFACE

Technische Daten:
- 1.024 Sinus- / Cosinusperioden je Umdrehung

- Absolute Position mit einer Auflésung von 32.768 Schritten
je Umdrehung

- 4,096 Umdrehungen messbar (Multiturn)
- Programmierung des Positionswertes

- HIPERFACE®-Scnnitistelle o
- Elektronisches Typenschild [!;//SiKERF ACE
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Technische Daten SEK/SEL37 SKS/SKM36 SRS/SRMso
Anzahl Sin/Cos-Perioden pro Umdrehung 16 128 1.024
Single SEK 1 Single SKS 1 Single SRS 1

Anzahl der absolut erfassbaren Umdrehungen

Codeart fUr den Absolutwert
Codeverlauf!

Messschritt bel Interpolation der
Sinus- / Cosinussignale mit z. B. 12 Bit

Fehlergrenzen bei Auswertung der Sinus- /
Cosinussignale, integrale Nichtlinearitat

Nichtlinearitat einer Sinus- / Cosinusperiode
differentielle Nichtlinearitat

Ausgabefrequenz fUr Sinus- / Cosinussignale

Widerstandsfahigkeit gegentber Schocks

Widerstandsfahigkeit gegentiber Vibration

Betriebsspannungsbereich
Empfohlene Versorgungsspannung

Max. Betriebsstrom ohne Last

VerflUgbarer Speicherbereich im EEPROM 2048 9

Schnittstellensignale
Prozessdatenkabel = SIN,
REFSIN, COS, REFCOS
Parameterkanal = RS 485

Max. Arbeitstemperatur

BestellschlUssel

Sicherheitstechnische Kenngréf3en

Multi SEL 4.096
pinar
steigend

20 Winkelsek.

+ 288 Winkelsek.

+ 144 Winkelsek. 2

100g/10ms

50g/
10...2.000 Hz

7..12V
8V

<50 mA

1.792 Byte

analog,
differentiell
digital

XXH1SX
SOHIMX

Multi SKM 4.096
binar
steigend

2,5 Winkelsek.

+ 80 Winkelsek.

+ 40 Winkelsek. 2

0..65kHz
100g/6 ms

509/
10...2.000 Hz

7..12V
8V
60 MA

1.792 Byte

analog,
differentiell
digital

+115°C
-40°C

XXH2SXXXX
XOH2MX

SKS/SKM36S

Multi SRM 4.096
binar
steigend

0,3 Winkelsek.

+ 45 Winkelsek.

+ 7 Winkelsek. ?

0 ... 200 kHz
100g/10ms

509/
10...2.000 Hz

7..12V
8V
80 mA
1.792 Byte

analog,
differentiell
digital

XXH3S
XAHBMX

Sicherheit-Integritatslevel ¥

Kategorie ¥

Performance Level ¥

lle im Uhrzeigersinn mit Blick in Richtur

19 A

SIL2 (EN 61800-5-2 /
EN 62061)

3 (ENISO 13849-1)

PL d (EN ISO 13849-1)

st das Patent EP 428

Geber
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Optionen HIPERFACE DSL®

Kapazitive Systeme - HIPERFACE DSL®

EES / EEM37

(Single- / Multiturngeber)

Technische Daten:

- Absolute Position mit einer Auflosung von 17 Bit
- 4,096 Umdrehungen messbar (Multiturn)

- Programmierung des Positionswertes

- HIPERFACE DSL®-Schnittstelle

- Elektronisches Typenschild

Bestellschlissel: D1S/Divi

f N SiLPL
..A: Capability

TOVAhainiand

) i HIPERFACE.
—osL”>
Optische Systeme - HIPERFACE DSL®
EKS / EKM36 Technische Daten:
(Single- / Multiturngeber) - Absolute Position mit einer Auflosung von 18 Bit
. - 4,096 Umdrehungen messbar (Multiturn)
Bestellschlissel: D2S/D2M . N
- Programmierung des Positionswertes
- S - HIPERFACE DSL®-Schnittstelle
A e - Elektronisches Typenschild
Wi | — HIPERFACE-.
—ost”
EDS / EDM35 Technische Daten:
(Single- / Multiturngeber) - Optisches Motor-Feedback-System
. - 4,096 Umdrehungen messbar (Multiturn)
Bestellschliissel: D3S/D3M ‘ »
- Programmierung des Positionswertes
_ Enee HIPERFACE DSL®-Schnittstelle
A e Elektronisches Typenschild
i — HIPERFACE-.
—ost”>
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Technische Daten

EES/EEM37

EKS/EKM36

EDS/EDM 35

Anzahl der absolut erfassbaren Umdrehungen

Codeart flr den Absolutwert
Codeverlauf"
Systemgenauigkeit

Widerstandsfahigkeit gegentiber Schocks

Widerstandsfahigkeit gegentber Vibration

Betriebsspannungsbereich

Empfohlene Versorgungsspannung

Max. Betriebsstrom ohne Last

Verflgbarer Speicherbereich im EEPROM 2048 2

Auflésung

Max. Arbeitstemperatur

Bestellschllissel

Single EES 1
Multi EEM 4.096

bin&r
steigend
+ 160 Winkelsek.

100g/6ms

50g/
10...2.000 Hz

7.2V

150 mA
8.192 Byte
17 Bit

+ 115 °C
-40°C

XXD1TSXHXAKXK
XXD MK

Single EKS 1
Multi EKM 4.096

binar
steigend
+ 120 Winkelsek.

100g/6ms

509/
10...2.000 Hz

7..12V
8V
150 mA

8.192 Byte
18 Bit

+ 1156 °C
-20°C

XXD2S)0
XXD2MX

Single EDS 1
Multi EDM 4.096

binar
steigend
+ 25 Winkelsek.
100g/6ms
509/
10...2.000 Hz

(nach EN 60068-2-6)

7.2V

150 mA
8.192 Byte
24 Bit

+ 1156 °C
-40°C

XHXD3SX
XXD3MX

Sicherheitstechnische Kenngréen EES/EEM37 EKS/EKM36-2 EDS/EDM35
, ‘ » SIL2 (EN 61800-5-2 / SIL2 (EN 61800-5-2 /
Sicherheit-Integritatslevel @ -
EN 62061) EN 62061)
Kategorie © 3 ENISO 13849-1) 3 (ENISO 13849-1) -
Performance Level @ PL d (EN ISO 13849-1) PL d (EN ISO 13849-1) -
st das Patent EP 425 912 B 2 zu beachten;

Geber
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Optionen
SSl / BiSS-C / Inkrementalgeber

Absolutwertgeber SSI / BiSS-C

HES1-002

Bestellschlissel: M2S

Technische Daten:

- Singleturn-Geber mit 12 Bit Auflosung (interpoliert 14 Bit)
- SSI-Schnittstelle differentiell und single ended

- Differentielle Sin/Cos Spuren mit 1,0 Vpp,

HEMi-o001

Bestellschlissel: M1Vl

Technische Daten:

- Multiturn-Geber mit 32 Bit (= 4,2 Milliarden Umdrehungen messbar)
- Singleturngeber mit 12 Bit Auflosung (interpoliert 14 Bit)

- SSI-Schnittstelle differentiell und single ended

- Differentielle Sin/Cos-Spuren mit 1,0 Vg

- Externer Batterieanschluss

HEM1-002*

Bestellschlissel: M2M

Technische Daten:
- Multitum-Geber mit bis zu 32 Bit

(= 4,2 Miliarden Umdrehungen messbar)
- 12 Bit Singleturn-Auflésung (interpoliert 14 Bit)
- BiSS-Schnittstelle differentiell und single ended
- Differentielle Sin/Cos-Spuren mit 1,0 Vg,
- Batterie on board

Inkrementalgeber

HES3

Bestellschliissel: Ml

Technische Daten:
- Kommutierungs- und Inkrementalsignale ABZ differentiell
und single ended

*Weitere Informationen fUr Ihre Applikation auf Anfrage.
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Technische Daten
(nach DIN 32878)

HES1-002

HEM1-001

HEMi-002

HES3

Durchmesser (mm)

Versorgungsspannung

Max. Ausgangsstrom pro Ausgang

Aufldsung Singleturn

Anzahl der absolut erfassten Umdrehungen

Pufferbatterieanschluss fir Multiturn-Geber

SSI-Schnittstelle

Max. Arbeitsfrequenz SSI

Sin/Cos Spuren

Anzahl Sin/Cos-Perioden pro Umdrehung

Amplitude Sin/Cos

Inkrementalsignale (ABZ)

High-Level Ausgangsspannung ABZ

Low-Level Ausgangsspannung ABZ

Kommutierungssignale (UVW)

High-Level Ausgangsspannung UVW

Low-Level Ausgangsspannung UVW

Max. Arbeitstemperatur

Zulassige relative Luftfeuchtigkeit

Bestellnummer

34,95 + 0,05

5,0 Voo + 10 %

50 mA

12 Bit
0,088°

differentiell u.
single ended
gray codiert

4 MHz

differentiell

1,0 Vip

IS0

34,95 + 0,05

5,0 Voo + 10 %

34,95 + 0,05

5,0 Vos + 10%

50 mA 50 mA
12 Bit 12 Bit
0,088° 0,088°
20 Bit 20 Bit
extern onboard
differentiell u. differentiell u.
single ended single ended
bindr codiert binér codiert
4 MHz 4 MHz
differentiell differentiell
1 1
1,0 Vi 1,0 Vpp
+125°C
-30°C

15 bis 85% ohne Betauung

MO

OMIMXXXX

34,95 + 0,05

5,0 Voo + 10%

50 mA

13 Bit
0,044°

differentiell

Min. 2,8V

Max. 0,4 V

differentiell

Min. 2,8V

Max. 0,4 V

M DO

C Heidrive
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Geber
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Option Bremse

Als Bremsen werden Permanentmagnet-Gleichspannungs-Ruhestrom-Bremsen eingesetzt.

Isolationsklasse: F (155 °O)
Max. Drehzahl: 10.000 min"
Spannungsversorgung: 24V +6%/-10%
HMDo6 HMDo8
Technische Daten Bremse -on -019 -026 -024 -032 -042 -057
Motor-Massentréagheitsmoment inkl. Bremse * [kgem?] 3,47E-01 | 5,73E-01 | 8,00E-01 | 1,04E+00 | 1,37E+00 | 1,71E+00 @ 2,36E+00
Bremsmoment statisch min. bei 20°C [Nm] 2,0 2,0 2,0 4,5 4,5 4,5 4,5
Bremsmoment dynamisch bei 20°C [Nm] 1,7 1,7 1,7 3,8 3,8 3,8 3,8
Aufnahmeleistung Bremse bei Nennspannung und 20°C [W] 11 11 11 12 12 12 12
Spannung Bremse [V 24 24 24 24 24 24 24
Aufnahmestrom Bremse bei 20°C [A] 0,46 0,46 0,46 0,50 0,50 0,50 0,50
Reibarbeit Bremse [kJ] 410 410 410 580 580 580 580
Trennzeit Bremse [ms] <40 <40 <40 <38 <38 <38 <38
Ansprechverzug Bremse [ms] =8 =€ <3 =€ <3 <3 <3
SchlieBzeit [ms] <15 <15 <15 <20 <20 <20 <20
Motorgewicht inkl. Bremse * [kg] 1,55 1,95 2,35 3,15 8/85 3,95 5,05
Schlupfzeit ** [s] 0,5 0,5 0,5 0,5 0,5 0,5 0,5
Leerlaufzeit ** [s] 0,5 0,5 0,5 0,5 0,5 0,5 0,5
Drehzahl ** [min™] 100 100 100 100 100 100 100
Schaltungen ** [-] o) 5 5 5 5 5 5
HMD1o HMD13
Technische Daten Bremse -039 -057 -076 -105 -133 -190 -245
Motor-Massentragheitsmoment inkl. Bremse * [kgcm?] 2,62E+00 3,43E+00 @ 4,25E+00 @ 5,89E+00 1,01E+01 1,39E+01 | 2,32E+01
Bremsmoment statisch min. bei 20°C [Nm)] 9,0 9,0 9,0 9,0 20,0 20,0 36
Bremsmoment dynamisch bei 20°C [Nm] 7,5 7,5 7,5 7,5 15,0 15,0 30
Aufnahmeleistung Bremse bei Nennspannung und 20°C [W] 18 18 18 18 28 28 26
Spannung Bremse [V 24 24 24 24 24 24 24
Aufnahmestrom Bremse bei 20°C [A] 0,75 0,75 0,75 0,75 1,17 1,17 1,08
Reibarbeit Bremse [kJ] 890 890 890 890 1290 1290 2900
Trennzeit Bremse [ms] <70 <70 <70 <70 <90 <90 <135
Ansprechverzug Bremse [ms] =€ =€ =€ =8 =S =€ <7
SchlieRzeit [ms] <30 <30 <30 <30 <35 <35 <35
Motorgewicht inkl. Bremse * [kg] 5,60 6,00 6,50 7,50 9,50 12,10 16,50
Schlupfzeit ** [g] 0,5 0,5 0,5 0,5 0,5 0,5 0,5
Leerlaufzeit ** [s] 0,5 0,5 0,5 0,5 0,5 0,5 0,5
Drehzahl ** [min™] 100 100 100 100 75 75 50
Schaltungen ** [-] 9 B 5 9 5 9 8
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HMD1g HMD1g
Technische Daten Bremse -036 -043 -049 -051 -078 -105
Motor-Massentragheitsmoment inkl. Bremse * [kgcm?] 4,69E+01 @ 563E+01 @ 7,01E+01 = 8,23E+01  1,60E+02 & 1,95E+02
Bremsmoment statisch min. bei 20°C [Nm] 45,0 45,0 65,0 65,0 115,0 115,0
Bremsmoment dynamisch bei 20°C [Nm] 24,0 24,0 35,0 35,0 70,0 70,0
Aufnahmeleistung Bremse bei Nennspannung und 20°C [W] 21 21 28 40 50 50
Spannung Bremse [V 24 24 24 24 24 24
Aufnahmestrom Bremse bel 20°C [A] 0,853 0,853 1,16 1,67 2,08 2,08
Reibarbeit Bremse [kJ] 2600 2600 4500 4500 13000 13000
Trennzeit Bremse [ms)] <200 <200 <200 <200 <190 <190
Ansprechverzug Bremse [ms] 6 6 10 10 12 12
SchlieBzeit [ms] <50 <50 <50 50 65 65
Motorgewicht inkl. Bremse * [kg] 22,0 26,0 & & 40,0 51,5 61,5
Schlupfzeit ** [s] 0,5 0,5 0,5 0,5 0,5 0,5
Leerlaufzeit ** [s] 0,5 0,5 0,5 0,5 0,5 0,5
Drehzahl ** [min™] 50 50 25 25 15 156
Schaltungen ** [-] 3 3 3 8 8 8
Bremse
unktion der Bren rzeit zu gewéhrleisten, wird bei erstmaliger Inbetriebnahme sowie im Intervall von vie er jeweilige
eshment) empfohlen




Option Stecker Y-Tec

BestellschlUssel: Y17

Signal Signal Signal Signal
Leistung Resolver HIPERFACE® SSI/BiSS EnDAT® 2.2

Pin Funktion Pin Funktion Pin Funktion Pin Funktion Pin Funktion
A U 1 COos + 1 COos + 1 COs + 1 -
B \ 2 cos - / refcos 2 cos - / refcos 2 cos - / refcos 2 -
C 3 sin + 3 sin + 3 sin + 3 -
Erdung PE 4 sin- / refsin 4 sin- / refsin 4 sin- / refsin 4 -
1 UHS + 2 5 R1 (ref +) 5 Daten + 5 Veo / 5V 5 Up
2 UHS -2 6 R2 (ref -) 6 Daten - 6 GND 6 GND/OV
3 Bremse + " 7 7 Us 7 Daten + 7 Daten +
4 Bremse - 1 8 8 GND 8 Daten - 8 Daten -
5 9 UHS + / Temp + 9 UHS +/Temp + 9 CLK + 9 CLK +
1) Falls vorhand 10 | UHS-/Temp - 10 | UHS-/Temp - 10 CLK - 10 CLK -
Shaber 11 : 11 : 11 UHS+/Temp+9 11 UHS +
12 - 12 - 12 UHS -/Temp -4 12 UHS -
3) + bei HEM1-001
A - bei HEM1-001
Motorstecker

Q

=

Q

0

4

o

Q

)

wn

-~

Ny

L

g

< 9-polig 12-polig 12-polig 12-polig 12-polig

9x @ 1 mm (3+PE+5H) 12x@ 1 mm 12x@ 1 mm 12x@ 1 mm 12x@ 1 mm
Gegenstecker

Q

=

Q

n

"4

o

Q

<

wn

-~

Ny

S

w0

E Intercontec Bezeichnung Intercontec Bezeichnung Intercontec Bezeichnung Intercontec Bezeichnung Intercontec Bezeichnung

ESTA 202 NNOO 34 0500 000  ESTA 002 NNOO 33 0001 000  ESTA 002 NNOO 33 0001 000  ESTA 002 NNOO 33 0001 000  ESTA 002 NNOO 33 0001 000
(Kabelklemmber. 10,5-12 mm)  (Kabelkliemmber. 8,5-10,6 mm)  (Kabelklemmber. 8,5-10,5 mm)  (Kabelklemmber. 8,5-10,6 mm)  (Kabelklemmber. 8,5-10,5 mm)

92



C Heidrive

A Company of Zflied Motion

Signal

Inkrementel
Pin Funktion
1 Z
2 z
3 A
4 A
B B
6 B
7 UR)
8 UM ‘ .
5 V) Motorstecker drenbare Winkeleinbaudose Y-Tec
10 Vv (S)
1 w (T) Schwenkbereich: nach links 100° + 5° nach rechts 200° + 5°
12 WM
57,9
A Vec / 5V
B GND
Steckseite > E—
Verdrer;anschlag O-Ring
156-polig
156x@ 1 mm
Stecker
Gegenstecker
42
2 ——] Steckseite
§ | —

Intercontec Bezeichnung

ESTA 205 NNOO 33 0001 000
(Kabelklemmber. 8,5-10,5 mm)
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Option Stecker M23

Bestellschlussel: W23

Signal Signal Signal Signal
Leistung Resolver HIPERFACE® SSI/BiSS EnDAT® 2.2

Pin Funktion Pin Funktion Pin Funktion Pin Funktion Pin Funktion
A Bremse + ! 1 COs + 1 COoS + 1 COos + 1
B Bremse - 2 cos - / refcos 2 cos - / refcos 2 cos - / refcos 2
© UHS + 3 sin + 3 sin + 3 sin + 3
D UHS - 4 sin - / refsin 4 sin - / refsin 4 sin - / refsin 4
1 U 5 5 5 Voo / 5V 5 U
4 \Y 6 R1 (ref +) 6 6 GND 6 GND/OV
3 7 R2 (ref -) 7 GND 7 Daten + 7 Daten +
8 8 8 Daten - 8 Daten -
9 9 us g CLK + 9 Clock +
10 10 Daten + 10 CLK - 10 Clock -
11 | UHS +/ Temp + 11 Daten - 11 UHS +/Temp + 11 UHS +
12| UHS -/ Temp - 12 12 | UHS-/Temp - 12 UHS -
13 13 -9 13
14 | UHS +/ Temp + 14 14
15 | UHS -/ Temp - 15 15
16 16 16
17 17 17

Motorstecker

Q
=
Q
0
4
[}
Q
)
n
-
Ny
2
wn
c
< 8-polig 12-polig 17-polig 17-polig 17-polig
4 x @2 mm (8+PE) 12 x @ 1 mm, 0° codiert 17 x @ 1 mm, 0° codiert 17 x @ 1 mm, O° codiert 17 x @ 1 mm, 0° codiert
+4x21mm
Gegenstecker
Q
=
Q
n
4
o
Q
<
wn
-~
Ny
S
0
c Intercontec Bezeichnung Intercontec Bezeichnung Intercontec Bezeichnung Intercontec Bezeichnung Intercontec Bezeichnung
T BSTAO78NNOO 420100000 ASTAO13NNOO 41 0100000 ASTA 014 NNOO 41 0100000 ASTA 014 NNOO 41 0100000 ASTA 014 NNOO 41 0100 000

(Kabelklemmber. 9,5-14,5 mm) (Kabelklermmber. 6-10 mm) (Kabelklemmber. 6-10 mm) (Kabelklernmber. 6-10 mm) (Kabelklemmber. 6-10 mm)
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Signal

Inkrementel

Pin Funktion

1 Z

2 z

3 A

4 A

5 B Motorstecker

6 B

7 UR)

8 UR) 18,502

7 Ve Steckseite = i

10 V(S - Tz

11 W ()

12 W () O-fing

13 Voo / 5V X
14 GND o Verdrehanschlag
15 UHS + e
16 UHS - z

17

Schwenkbereich
nach links 222°+3°

Senkkopfschraube

M3 x 10 DIN 7500
M=1,2%£01Nm
Gegenstecker
17-polig
17 x@ 1 mm, 0° codiert Stecker
Steckseite ) §
Steckertyp A B
Intercontec Bezeichnung Signa\ 55,6 59
ASTA 014 NNOO 41 0100 000 .
Leistung 55,3 78

(Kabelklemmber. 6-10 mm)

95



Option Stecker Mgo + M23

BestellschlUssel: W40

Signal Signal Signal Signal
Leistung Resolver HIPERFACE® SSI/BiSS EnDAT® 2.2

Pin Funktion Pin Funktion Pin Funktion Pin Funktion Pin Funktion
3 Bremse + * 1 COs + 1 COoS + 1 COos + 1
Bremse - * 2 cos -/ refcos 2 cos -/ refcos 2 cos - / refcos 2
1 UHS + 3 sin + 3 sin + 3 sin + 3
2 UHS - 4 sin - / refsin 4 sin - / refsin 4 sin - / refsin 4
U U 5 S 5 Voo / 5V 5 Us
\ \Y 6 R1 (ref +) 6 6 GND 6 GND/0OV
W 7 R2 (ref -) 7 GND 7 Daten + 7 Daten +
Erdung PE 8 8 8 Daten - 8 Daten -
" Falls vorhanden 9 9 us 9 CLK + 9 CLK +
10 10 Daten + 10 CLK - 10 CLK -
11 | UHS +/ Temp + 11 Daten - 11 | UHS +/ Temp + 11 UHS +
12| UHS -/ Temp - 12 - 12| UHS -/ Temp - 12 UHS -
18 = 13 - 18
14 | UHS +/ Temp + 14 - 14
15 UHS - / Temp - 15 - 15
16 - 16 - 16
17 = 17 = 17
Motorstecker

-oo+
W@ u
2001

Ansicht Steckseite

8-polig 12-polig 17-polig 17-polig 17-polig
4 x @ 3,6 mm (3+PE) 12 x @ 1 mm, 0° codiert 17 x @ 1 mm, 0° codiert 17 x @ 1 mm, O° codiert 17 x @ 1 mm, 0° codiert
+4 XD 2mm

Gegenstecker

Intercontec Bezeichnung Intercontec Bezeichnung Intercontec Bezeichnung Intercontec Bezeichnung Intercontec Bezeichnung
CSTA 264 NNOO 4400 20000  ASTA 013 NNOO 41 0100 000  ASTA 014 NNOO 41 0100 000 ASTA 014 NNOO 41 0100 000  ASTA 014 NNOO 41 0100 000

Ansicht Steckseite

(Kabelklernmber. 9-16 mm) (Kabelklermmber. 6-10 mm) (Kabelklemmber. 6-10 mm) (Kabelklernmber. 6-10 mm) (Kabelklemmber. 6-10 mm)
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Signal

Inkrementel
il unton Leistungsstecker Mgo
1 Z
2 z
3 A o
4 A
B B ] g Steckseite
7 UR) i
8 UR) mLm -
9 V(9 i
10 v S) Verdrehanschlag
1 1 W m Schwenkbereich
12 W (_F ) nach links 230°+3°
13 Voo / 5V
14 GND 8
15 UHS +
1 6 UHS Schwenkbereich
17 - Linsenkopfschraube nach rechts 50°+3°
M4 x 16 DIN7500

Gegenstecker

17-polig

17 x @ 1 mm, 0° codiert Steckseite | A

Stecker

Steckertyp A B
Signal @ 28 59
Leistung D46 99

Intercontec Bezeichnung
ASTA 014 NNOO 41 0100 000

(Kabelklermmber. 6-10 mm)
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Klemmkasten

BestellschlUssel: KBo/KB2/KAo/KA2

Signal Signal Signal Signal Signal
DSL Resolver HIPERFACE® SSI/BiSS EnDAT® 2.2
Pin Funktion Pin Funktion Pin Funktion Pin Funktion Pin Funktion

1 1 COS + 1 COS + 1 COS + 1
2 2 cos - 2 COos - 2 cos -/ refcos 2
3 3 sin + 3 sin + 3 sin + 3
4 4 sin - 4 sin - 4 sin - / refsin 4
5 5 Ref+ 5 5 Batterie+" 5
6 6 6 6 6
7 7 Ref- 7 GND 7 Batterie-" 7
8 US (DSL +) 8 8 8 Daten + 8 Daten +
9 GND (DSL -) 9 9 Us 9 Daten - 9 Daten -
10 10 10 Daten + 10 CLK+ 10 CLK +
11 11 i Daten - 11 CLK- 11 CLK -
12 Bremse + 12 Bremse + 12 Bremse+ 12 Bremse + 12 Bremse +
13 13 13 13 13
14 14 14 14 14
15 15 15 15 Vee/5V 15 Up
16 16 16 16 GND 16 GND
17 17 UHS+/Temp-+ 17 UHS+/Temp+ 17 UHS+/Temp-+ 17 UHS+/Temp-+
18 18 UHS-/Temp- 18 UHS-/Temp- 18 UHS-/Temp- 18 UHS-/Temp-
19 Bremse - 19 Bremse - 19 Bremse- 19 Bremse - 19 Bremse -
Batterie +/- bei HEM1-001
Leistung Ringzunge: Bolzen:
6,73 x 22,05 M6 x 25 Messing nach
GeméB Leistungsanschluss Klemmbrett (siehe E-CU-galv. verzinnt DIN 933/ 1SO 4017
Bild Uﬂt@ﬂ). 6,64 — 10,5 mm?
Mogliches zu verwendendes Kabel: Helukabel
TOPSERV 109 PUR 4 G 10 Art.Nr.. 75947
Bei der Leitungsauswahl ist die VDE 0298-4 zu
beachten. Bestell-
. Erlauterung
schlUssel
Leistungsanschluss Klemmbrett Anschlisse in
KAO Richtung A-Seite ohne
Kabelverschraubung
© & T Anschltisse in
h KA2 Richtung A-Seite, mit
jun]
Kabelverschraubung
S -@> o ‘1
PE w '_‘ AnschlUsse in
D === KBO  Richtung B-Seite, ohne
- - Kabelverschaubung
= . .
: 2 D) Anschldsse in
& &, KB2 Richtung B-Seite mit
Kabelverschraubung
Fur die UL-Zulassung gilt eine um ca. 15 % abweichende S1-Kennlinie. Die Angaben auf den Typenschildermn entsprechen den UL-Werten
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Signal

Inkrementel
Motorstecker Gegenstecker
Pin Funktion
) V
-~ P )
1 VA o 'é
— n
2 Z ¥ X Kabelverschraubung
3 A 9 9 Klemmbereich 13-18mm
A 0 n
4 A s =
5 B 2 9
g 19-polig P S Intercontec Bezeichnung [&u::ﬂ%]
6 - < (16x@ 1 mm + < ASTA 558 NN 00 41 0100 000 -
E 5 3x@1,6 mm) (Kabelklemmiber. 6-10 mm) i_l
oS
8 UR) £
9 &
Gegenstecker ORing %
10 \Vi (S) M25x1,5 £
11 58,2
12 Bremse +
Kabelverschraubung - inkludiert fur
18 W (T) Bestellschliissel KA2 und KB2.
14 - Steckseite o —1°
15 Vee/5e g
16 GND -
17 UHS+/Temp+
18 UHS-/Temp-
19 Bremse -
Montagerichtung
A-Seite 105405 26,1 | B-Seite
Vorderansicht
80 —
- % Stecker
I.B:X:
| I—
Dargestellt Bestellschlissel KBO AGEas
_ N
I.n:u 50,5
| I—
| |
Dargestellt Bestellschltssel KAO

99



Optionen Stecker fir
Einkabell6sung

I-Tec-Stecker

Bestellschlissel: 7

Leistung / Signal

Pin Funition Motorstecker

A u

B v Schwenkbereich:

© w nach links 100° + 5° | nach rechts 200° + 5°

Erdung PE

1 U (DSL +) ‘ 56,6

2 GND (DSL -) \

3 Bremse + * \ .

4 Bremse - * g Eg%\‘:’ 1 Steckseite

5 | S—
Motorstecker ~ @1;8

9-polig
9x @1 mm (8+PE+5)

Gegenstecker

Steckseite

Intercontec Bezeichnung
ESTA 202 NNOO 34 0500 000

(Kabelklemmmbereich 10,5 - 12 mm)

* Falls vorhanden
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M 23-Stecker

von Motorbaugrofie 60 bis 130

Leistung / Signal

Pin FULS Motorstecker

A Bremse + *

B Bremse - *

© U, (DSL+)

D GND (DSL-) 55340,
1 u

4 V

3 W Steckseite

Erdung PE

Verdrehanschlag

Schwenkbereich
nach rechts 103°%3°

Schwenkbereich

nach links 222°+3° Senkkopfschraube
M 3x 10 DIN 7500
M=1.2%0INm
8-polig
4 x @ 2mm (3+PE) + 4 x @ Tmm Stecker
Gegenstecker Gegenstecker
78

Steckseite © (]X)
_> o~

Intercontec Bezeichnung —
BSTA 078 NNOO 42 0100 000

(Kabelklemmmbereich 9,5 - 14,5 mm)

2

* Falls vorhanden
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Optionen Stecker fir
Einkabell6sung

M23 H-Tec (Hybrid) Stecker

fur Motorbaugréfie 150 und 190
Bestellschlussel: 123

Leistung / Signal

Pin Funktion Motorstecker
A u
B V
C W
D 72,5
Erdung PE
7 Bremse + * J — .
8 Bremse - * Steckseite g E =
H US (DSL +) L
L GND (DSL -) =
Verdrehanschlag% I )
Motorstecker P
?19,8
Schwenkbereich
nach rechts 103°%3°
i
izt:::t?;r;;: P Senkkopfschraube
M3 x 10 DIN 7500
7-polig
5x @ 2 mm (4+PE)
+2Xx@ 1 mm
Gegenstecker Gegenstecker
78
S ] =

Steckseite @
S}

Intercontec Bezeichnung

H51A 425 NNOO 59 0100 000
(Kabelklemmmbereich 14 - 17 mm)

* Falls vorhanden
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Mgo H-Tec (Hybrid) Stecker

fur Motorbaugrofie 190
Bestellschlissel: 140

Leistung / Signal

Pin Funktion Motorstecker
U u
V V
W W
Erdung PE Eas
+ Bremse + * e
Bremse - * —
1 ﬁ 2 Steckseite
&
2 . g ‘ﬂ =
H U, (DSL +) o ,
L GND (DSL -) Zj_\
Motorstecker | / ‘ e
Verdrehanschlag 0

Schwenkbereich
nach links 100° + 3

Schwenkbereich

9-polig nach rechts 50° + 3
5xQ 2’65’? (4+PE) Linsenkopfschraube
aF X mm M4x16 DIN7500
* Stecker
Gegenstecker Gegenstecker

929

gy

Steckseite
—_—

MM

Intercontec Bezeichnung
H81A 501 NNOO 45 0100 000

(Kabelklemmbereich 16,5 - 25 mm)

* Falls vorhanden
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HCB-Servoregler

Allgemeines

Die kompakten Einachsservoregler der HCB-Baureihe sind
wahre Allrounder der Antriebstechnik. Sie vereinen hdchste
Leistungsdichte mit umfangreichen Motion-Control-Funktio-
nen. Die HCB-Baureihe besteht aus zwei BaugroBen, die sich
bei den 1-Phasengeraten in drei Leistungsstufen und bei den
3-Phasengeraten in funf Leistungsstufen untergliedern.

Alle bewdahrten Feldbusschnittstellen sind ,on Board" — von CANopen® Uber EtherCAT® bis PROFI-
NET®, welche eine reibungslose Kommunikation versprechen und den HCB-Servoregler technolo-
gisch auszeichnen. Seine Vielseitigkeit wird mit den umfangreichen Geberschnittstellen auch fur Ein-
kabellbsungen nochmals unterstrichen. Komplexe Positionieraufgaben durch verkettete Positionssatze
lassen sich miteinander verbinden. Die lage- oder drehzahlsynchrone Bewegung mehrerer Antriebe mit
variablem Getriebeverhaltnis ist per Software-Assistent schnell parametriert und einsatzbereit. Rundti-
schanwendungen, Lage-Trigger, Rotorpositionstrigger oder Schaltnocken — eine Vielzahl von dynami-
schen Anwendungsaufgaben I18sst sich Uber die integrierten Softwarefunktionen bewaltigen.

In Kombination mit den HeiMotion-Servomotoren mit auf Ihre Anwendung abgestimmter Gebervariante
und einem im Getriebedirektanbau montierten Getriebe aus der HeiMotion Next Generation Getriebe-

Baureihe erhalten Sie eine malBgeschneiderte Antriebsachse aus einer Hand zu einem unschlagbaren
Preis-Leistungsverhaltnis.

B Anschlisse / Ein- und Ausgange

Anschluss Bezeichnung

X1 [/0-Kommunikation

X2A Resolver / Analoge Hallgeber

X2B Multi-Encoder

X3 STO-Schnittstelle (STOA, STOB), Endschalter (DING, DIN7) Dig. Ausgang (DOUTO)
X4 CANopen®-Schnittstelle

X6 Anschluss fur Motor

XBA Motorbremse / HIPERFACE DSL® (HCB 3-phasig)
X9 Spannungsversorgung

XA Bremswiderstand (HCB 3-phasig)

X9B 24 \/-Versorgung (HCB 3-phasig)

X18 Ethernet-Schnittstelle

X19 USB-Schnittstelle

X21 Realtime-Ethemet-Schnittstelle
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C Heidrive

A Company of Zflied Motion

B Allgemeine Eigenschaften

Umgebungsbedingungen

Umgebungstemperatur im Betrieb: 0 °C bis +40 °C
+40 °C bis +50 °C mit Leistungsreduzierung 2,5 % / K

Lagertemperatur: -25 °C bis +70 °C

Luftfeuchte im Lager und Betrieb: Relative Luftfeuchte bis 90 %, nicht betauend

Schutzart: P20

Aufstellhdhe: Montagehdhe max. 2000 m Uber NN, oberhalb 1000 m tber NN
mit Leistungsreduzierung 1 % pro 100 m

Verschmutzungsgrad: 2

Art der Montage: Einbau in Schaltschrank mit mind. Schutzart IP54

Funktionen*

- Sicherheitsfunktion ,Safe Torque Off* (STO) - Positionssatzabhangige Synchronisation maglich
- Realisierung der Funktionalitdt SS1 méglich - Bahnprogramm / Verkettung

- Schaltende Nocken - Integrierte Positionssteuerung

- Direkte Ansteuerung der Haltebremse im Motor - Parametrierbare Bandsperren

- Automatische Ermittlung der Motorparameter

* Einige Funktionen sind nicht flr alle Modelle verfligbar.,
Leistungskabel Signalkabel (Resolver) Signalkabel (HIPERFACE®)
Lange Heidrive-Nr. Lange Heidrive-Nr. Lange Heidrive-Nr.
3m 14-007-051-18-0 3m 14-007-051-60-0 3m 14-007-051-78-0
5m 14-007-051-19-0 5m 14-007-051-62-0 5m 14-007-051-80-0
10m 14-007-051-23-0 10m 14-007-051-67-0 10 m 14-007-051-85-0

Regler
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HCB-Servoregler
1-phasig

B Technische Daten

HCB 2/6-1 HCB 4/12-1 HCB 8/24-1

Versorgungsspannung 230V, [+ 10 %], £0...60 Hz
Steuerspannung 24 Ve [+ 20 %] (0,35 A)
Zwischenkreisspannung 325 Vg (081 Uy, = 230 Vi)
Nennausgangsleistung 400 W 800 W 1,6 KW
Max. Ausgangsleistung flr 2 s 1 kW 2 kKW 4,8 KW
Nennausgangsstrom 2 Ay 4 Ay 8 A,
Max. Ausgangsstrom fUr 2 s 6 Ay 12 Ay 24 A,
Interner Bremswiderstand 75 Q 30 Q
Brems- / Impulsleistung bis 2 KW 6,4 KW
Externer Bremswiderstand 75 Q, max. 2 KW >30Q
Haltebremse 24 Ve, max. 2 A
Abmessungen Servoregler 200 x 50 x WGS mm 272582 g?i égg?ﬂm%n
HxBxT 245 x 50 x 163 mm mit Montageplatte Montageplatte
Gewicht 1,6 kg 2,9kg

EnDAT® 2.2, HIPERFACE®, HIPERFACE DSL®, Resolver, analoge und digitale
Geberauswertung Inkrementalgeber mit / ohne Kommutierungssignale,

BiSS (Typ O)

USB 2.0, Ethernet, CAN-Bus, EtherCAT®,

SO PROFINET®, MicroSD-Karte

8 x digital in (24 VDC),
Ein- / Ausgange 2 xanalog in (= 10 V)
3 x digital out (24 VDC)

Erzeugnisnummern 12-225-020-01-0 12-225-020-02-0 12-225-020-03-0
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Mapzeichnung HCB 2/6-1und HCB g/12-1
X9l
o

7
’s

10

<
>
1~

CRFRARERE

=

Wil

230,5
245

&)
—

L I
[X6]

55
50
163
175
Mapzeichnung HCB 8/24-1
s 53
e
= ‘ I'ﬁ'l
i
I_ - Lt — Regler
N & I ]
55 H
67 200
212
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HCB-Servoregler

3-phasig

B Technische Daten

HCB g4/h2-3 HCB 8/24-3 HCB12/30-3 HCB 20/50-3 HCB g40/100-3

A/ -
orsordungs 3 x 230...480 V. [+ 10 %], 45...66 Hz
spannung
24 Ve [+ 20 %] 24 Ve [+ 20 %) 24 Vo [+ 20 %) o
Steuerspannung 0.35 A) 0.45 A) 0.65 A) 24 Ve [+ 20 %] (Max. 1 A)
Zwischenkreis- ‘
SoAnUNg 565 Vpe (08l Uy, = 400 V,0)
Nennausgangs- 1,6 KW 3,2 KW 4,8 KW 8 kW 16 KW
leistung
Max. Ausgangs-
: . 4,8 KW 9,6 kW 12 KW 20 kW 40 KW
leistung fur 2 s
Nennausgangs- AA, 8A, 12A, 20A, 40A,
strom ¢ o o
Max. Ausgangs-
50 A 100 A
strom fUr 2 s 12 A 24 A 30 Aer o o
Interner
Bremswiderstand e 108
Brems- / .
: 50 W bis 24 kW 80 W 160 W
Impulsleistung
Bxtemer =300 150 <Rex=50Q | 16Q<Rex =500
Bremswiderstand
Haltebremse 24V, max. 2A
Abmessungen 351 % 90,5 x 256,5 mm | 351 x 162,5 x 256,5 mm
Servoregler 230 x 87 x 200 mm 390 x 93 x 263 mm 390 x 165 x 263 mm
275 x 67 x 200 mm mit Montageplatte ‘ i
HxBxT mit Montageplatte mit Montageplatte
Gewicht 2,9 kg
Geber- EnDAT® 2.2, HIPERFACE®, HIPERFACE DSL®, Resolver,
auswertung analoge und digitale Inkrementalgeber mit / ohne Kommutierungssignale, BISS (Typ C)
USB 2.0, Ethernet, USB 2.0, Ethemnet,
CAN, EtherCAT®, CAN, EtherCAT®,

USB 2.0, Ethemet, CAN, EtherCAT®,

® ®
PROFINET®, MicroSD-Karte PROFINET®, PROFINET®,

MicroSD-Karte, MicroSD-Karte,
Ethernet Powerlink* Ethernet Powerlink*

Schnittstellen

8 x digital in (24 V), 2 x analog in (+ 10 V)

Ein- / Ausgange 3 x digital out (24 V. )

Erzeugnis-
nummern

12-4056-020-11-0 | 12-405-020-12-0 | 12-405-020-13-0 | 12-405-020-14-0 12-405-020-15-0

* Auf Anfrage
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Mafpzeichnung HCB 4/12-3, HCB 8/24-3, HCB 12/30-3
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HCL-Servoregler

B Allgemeines

Die Servoregler der HCL Baureihe sind neben den integrierten Reglern die idealen Partner fUr unsere
24\ und 48 V Motoren der HMD Next Generation Baureine.

Mit Maximalstromen bis 225 A Peak bilden die Regler in Kombination mit unseren HMD Next Generation-
Servomotoren eine optimale Ldsung fur anspruchsvolle Aufgaben.

Diese Kombination bildet ein duBerst kosteneffizientes Paket bei dem auch eine zertifizierte STO-
Schnittstelle sowie UL-Abnahme vorhanden sind.

Fur einfache Steuerungsaufgaben sind die Regler mit inrer frei programmierbaren Motion Process Unit (MPU)

ideal. Eine zusétzliche SPS ist haufig nicht erforderlich. Zur Verwendung an einer externen Steuerung stehen unter
anderem EtherCAT® oder CANopen® als zwei der verbreitetsten und bewahrtesten Feldbusse zur Verfligung.

B Baugrofen

Heicagyy

Ahicsnrn

1o
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B Umgebungsbedingungen

Schutzart IP20 mit Ausnahme der Klemmen (IPOO)
UnfallverhUtungsvorschrift GeméaR der ortlichen Bestimmungen (in Deutschland z. B. DGUV Vorschrift 3)

Einbaugerat, nur zur senkrechten Montage in einen Schaltschrank mit min. Schutz-

Art der Montage art IP4x, bei Verwendung der Sicherheitsfunktion STO min, IP54

B Funktionen

- Sicherheitsfunktion ,Safe Torque Off* (STO) - Galvanisch getrennte Feldbusschnittstellen
- Geratestatusanzeige Uber drei LEDs - Kompakter 4-Quadranten-Regle
- Frei programlmmierbare MPU (Motion Process Unit) - Vektorgeregelt

— einfache SPS-Funktionalitat

B Zubehor

HCL-Stick — Programmschnittstelle USB/CAN

Der HCL-Stick verbindet den HCL CAN-Regler mit lhrem Windows®-Computer Uber dessen
USB-Schnittstelle. Dies ermdglicht die einfache Inbetriebnahme, Parametrierung und Program-
mierung des Reglers mit den Softwaretools, die wir Innen fUr die Regler zur Verfligung stellen.

HCL-Brake — Bremschopper fir netzgespeiste Systeme

Der Bremschopper HCL-Brake kappt Uberspannungen effektiv und leitet Bremsenergie auf einen
externen Lastwiderstand um. Zum Schutz aller Komponenten im Zwischenkreis ist die Uberspan-
nungsschwelle per DIP-Schalter einstellbar. Der maximale Bremsspitzenstrom betragt 565 A bei
Anschluss eines externen 1 Ohm-Lastwiderstands (nicht im Lieferumfang enthalten).

Regler

m



HCL-Servoregler

60 C

Technische Daten HELEDU
Versorgungsspannung Elektronikversorgung U, 18-30V
Versorgungsspannung Leistung U 9-60V
Maximaler Ausgangsstrom 42,6 A
Dauerstrom (UL/CE) < 24 V 145A
Dauerstrom (UL/CE) < 60 V 96A
PWM-Frequenz 32 KHz
PWM-Modus SVPWM
Motortypen Burstenlose Motoren, Linearmotoren
STO Ja
Sicherheits-Integritatslevel (SIL) SIL3
Performance Level (PL) PLe
Feldbus CAN
Galvanisch getrennt Nein
CAN-Protokoll DS301
Geberversorgung 5V/0,2A
Geber-Auswertung SSI/ BISS / Inkremental
Anzahl Ein-/Ausgange 6 digital IN / 3 digital OUT / 1 analog IN
Abmessungen L x B x H 78X 74 x29 mm
Montage Wand
Installationsanforderung P54

Maximale Umgebungstemperatur Betrieb -40 °C bis 55 °C

2
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HCL-Servoregler

120C/E

Technische Daten oL 1200 nCL 20
Versorgungsspannung Elektronikversorgung U, 18 -30V
Versorgungsspannung Leistung U 9-60V
Maximaler Ausgangsstrom 85 A
Dauerstrom (UL/CE) < 24 V
Dauerstrom (UL/CE) < 60 V 18,56 A, .

PWM-Frequenz 32 KHz
PWM-Modus SVPWM

Motortypen Linearmotoren, blrstenlose Motoren
STO Ja
Sicherheits-Integritatslevel (SIL) SIL3

Performance Level (PL) PLe

Feldbus CAN EtherCAT®
Galvanisch getrennt Nein Ja
CAN-Protokoll DS301
Geberversorgung 5V/02A
Geber-Auswertung SSI/ BISS / Inkremental

Anzahl Ein-/Ausgange

Abmessungen L x B x H
Montage
Installationsanforderung

Maximale Umgebungstemperatur Betrieb

14

6 digital IN / 3 digital OUT /
1 analog IN

87 X 74 x 29 mm 87 X 74 x 49 mm
Wand
P54

-40 °C bis 65 °C
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Ma[zeichnung HCL 120 C
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HCL-Servoregler

225 CS

Technische Daten 22508
Versorgungsspannung Elektronikversorgung U, 9-380V
Versorgungsspannung Leistung U 9-60V
Maximaler Ausgangsstrom 169 A,
Dauerstrom (UL/CE) < 24 V 545A
Dauerstrom (UL/CE) < 60 V 46 A, .
PWM-Frequenz 32 KHz
PWM-Modus SVPWM
Motortypen Burstenlose Motoren, Linearmotoren
STO Ja
Sicherheits-Integritatslevel (SIL) SIL3
Performance Level (PL) PLe
Feldbus CAN
Galvanisch getrennt Ja
CAN-Protokoll DS301
Geberversorgung 5V/0,2A
Geber-Auswertung SSI/ BISS / Inkremental
Anzahl Ein-/Ausgange 6 digital IN / 3 digital OUT / 2 analog IN
Abmessungen L x B x H 1711 x 100 x 56 mm
Montage Wand
Installationsanforderung P54
Maximale Umgebungstemperatur Betrieb -40 °C bis 40 °C
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HCL-Servoregler

225 C/E

Technische Daten

HCL 225 C HCL 225 E

Versorgungsspannung Elektronikversorgung U,
Versorgungsspannung Leistung U
Maximaler Ausgangsstrom
Dauerstrom (UL/CE) < 24 V
Dauerstrom (UL/CE) < 60 V
PWM-Frequenz

PWM-Modus

Motortypen

STO

Sicherheits-Integritatslevel (SIL)
Performance Level (PL)

Feldbus

Galvanisch getrennt

CAN-Protokoll

Geberversorgung

Geber-Auswertung
Anzahl Ein-/Ausgange

Abmessungen L x B x H
Montage
Installationsanforderung

Maximale Umgebungstemperatur Betrieb

18

9-30V
9-60V
159 A
54,5 A

™ms

46 A,
32 KHz
SVPWM
Linearmotoren, burstenlose Motoren
Ja
SIL 3
PLe
CAN EtherCAT®
Ja
DS301
5V/02A
Inkrementalgeber

6 digital IN / 3 digital OUT /
2 analog IN

111 x 100 x 39 mm 78X 74 x29 mm
Wand
P54

-40 °C bis 40 °C



C Heidrive

A Company of Zflied Motion

Mafzeichnung HCL 225 C
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Heidrive GmbH
Starenstrafie 23
93309 Kelheim

Tel. 09441/707-0
Fax 09441/707-259

info@heidrive.de
www. heidrive.com

Technische Anderungen vorbehalten! Stand 10/2024
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